
 
 

ΕΘΝΙΚΟ ΜΕΣ΢ΟΒΙΟ ΠΟΛΤΣΕΦΝΕΙΟ                                                                     
΢ΦΟΛΗ ΑΓΡΟΝΟΜΩΝ ΚΑΙ ΣΟΠΟΓΡΑΥΩΝ ΜΗΦΑΝΙΚΩΝ                                
ΣΟΜΕΑ΢ ΕΡΓΩΝ ΤΠΟΔΟΜΗ΢ ΚΑΙ ΑΡΓΟΣΙΚΗ΢ ΑΝΑΠΣΤΞΗ΢ 

 

 

  

 
                                                                            

                                                                                                    Παλαιολόγου Άννα                               
Επιβλέπων Καθηγητήσ: 
Kεπαπτςόγλου Κωνςταντίνοσ 
Επίκουροσ Καθηγητήσ ΕΜΠ 
                                                                                                 Εργαςτήριο Συγκοινωνιακήσ Τεχνικήσ 
Αθήνα, 2019                                                                                   

ΔΙΠΛΩΜΑΣΙΚΗ 

ΕΡΓΑ΢ΙΑ 

ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ 

ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ ΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ 

ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ  



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

This page is left blank intentionally 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

 

ΔΘΝΙΚΟ ΜΔΣ΢ΟΒΙΟ ΠΟΛΤΣΔΥΝΔΙΟ 

΢ΥΟΛΗ ΑΓΡΟΝΟΜΩΝ ΚΑΙ ΣΟΠΟΓΡΑΦΩΝ ΜΗΥΑΝΙΚΩΝ  

ΣΟΜΔΑ΢ ΔΡΓΩ ΤΠΟΓΟΜΗ΢ ΚΑΙ ΑΓΡΟΣΙΚΗ΢ ΑΝΑΠΣΤΞΗ΢ 

 

Γηπισκαηηθή εξγαζία 

ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ 

ΠΛΗΡΟΦΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΥΑΡΣΩΝ 

΢ΣΗ ΢ΤΜΠΕΡΙΦΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

Τεο Παιαηνιόγνπ Άλλα 

Αξ. Μεηξώνπ: 06114104 

Eπηβιέπσλ Καζεγεηήο:                                                            

Kεπαπηζόγινπ Κσλζηαληίλνο 

Δγθξίζεθε απν ηελ ηξηκειή εμεηαζηηθή επηηξνπή ηελ    /   /2019 

................................ ................................ ................................ 

Kεπαπηζόγινπ Κσλζηαληίλνο 

Δπ.Καζεγεηήο ΔΜΠ 

Σππξνπνύινπ Ισάλλα 

Δπ.Καζεγήηξηα ΔΜΠ 

Χαξηαλόο Βαζίιεηνο 

Καζεγεηήο ΔΜΠ 

 

Αζήλα, 2019 

 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

 
NATIONAL TECHNICAL UNIVERSITY OF ATHENS 

SCHOOL OF RURAL& SURVEYING ENGENEERING  

DEP. OF INFRASTRUCTURE AND RURAL DEVELOPMENT 

 

DIPLOMA THESIS 

RESEARCH ON THE EFFECT OF INTERNET 

MAPS INFORMATION ON THE BEHAVIOR OF 

TRAVELERS 

 

PALAIOLOGOU ANNA 

SUPERVISOR : Konstantinos Kepaptsoglou 

Assistant Professor NTUA 

 

 

 

 

LABORATORY  

OF TRANSPORTATION ENGINEERING 

 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

..................................................... 

Παλαιολόγου Άννα  

∆ιπλωµατοφχοσ Αγρονόμοσ και Σοπογράφοσ Μθχανικόσ Ε.Μ.Π. 

Copyright © Παλαιολόγου Άννα , 2019 

Με επιφφλαξθ παντόσ δικαιϊµατοσ. All rights reserved. 

Απαγορεφεται θ αντιγραφι, αποκικευςθ και διανοµι τθσ παροφςασ εργαςίασ, εξ’ 

ολοκλιρου ι τµιµατοσ αυτισ, για εµπορικό ςκοπό. Επιτρζπεται θ ανατφπωςθ, 

αποκικευςθ και διανοµι για ςκοπό µθ κερδοςκοπικό, εκπαιδευτικισ ι ερευνθτικισ 

φφςθσ, υπό τθν προχπόκεςθ να αναφζρεται θ πθγι προζλευςθσ και να διατθρείται το 

παρόν µινυµα. Ερωτιµατα που αφοροφν τθ χριςθ τθσ εργαςίασ για κερδοςκοπικό 

ςκοπό πρζπει να απευκφνονται προσ το ςυγγραφζα. 

Οι απόψεισ και τα ςυµπεράςµατα που περιζχονται ςε αυτό το ζγγραφο εκφράηουν 

τον ςυγγραφζα και δεν πρζπει να ερµθνευκεί ότι αντιπροςωπεφουν τισ επίςθµεσ 

κζςεισ του Εκνικοφ Μετςόβιου Πολυτεχνείου. 

  



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Σηοσς γολείς  κοσ  Γηώργο θαη Κωλζηαληίλα θαη ηολ αδερθό κοσ Τηκόζεο  

θαζώς θαη ζηοσς αγαπεκέλοσς κοσ  παηήρ Εηρελελαίο, παηήρ  Ιγλάηηο θαη παηήρ Δοζίζεο. 

 

 

 

Παλαιολόγου Άννα 

                                                                                                                                 Αθήνα, Οκτώβριος 2019 

 
 

 

  



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

Ευχαριςτύεσ 
 

Η παξνχζα δηπισκαηηθή εξγαζία εθπνλήζεθε ζηα πιαίζηα ηεο νινθιήξσζεο ησλ πξνπηπρηαθψλ 

κνπ ζπνπδψλ ζηε ΢ρνιή Αγξνλφκσλ & Σνπνγξάθσλ Μεραληθψλ ηνπ Δζληθνχ Μεηζφβηνπ 

Πνιπηερλείνπ Αζελψλ. Σν ζέκα πνπ πξαγκαηεχεηαη, αλαηέζεθε απφ ην Δξγαζηήξην 

΢πγθνηλσληαθήο Σερληθήο, ην νπνίν αλήθεη ζηνλ Σνκέα Έξγσλ Τπνδνκήο θαη Αγξνηηθήο 

Αλάπηπμεο. Οινθιεξψλνληαο ηελ ζα ήζεια λα επραξηζηήζσ ζεξµά ηνλ επηβιέπνληα θαζεγεηή 

κνπ θ. Κεπαπηζφγινπ Κσλζηαληίλν γηα ηελ αλάζεζε ηεο δηπισµαηηθήο εξγαζίαο, γηα ηελ άςνγε 

ζπλεξγαζία µαο θαη γηα ηελ πνιχηηµε θαζνδήγεζε θαη βνήζεηά ηνπ θαζ‟ φιε ηε δηάξθεηα ηεο 

εθπφλεζήο ηεο θαζψο θαη γηα ηελ παξφηξπλζε ηνπ θαη ηελ πάληνηε ζεηηθή ηνπ δηάζεζε λα κε 

βνεζήζεη ζε φηη ρξεηάζηεθε γηα ηελ νινθιήξσζε ηεο. Αθφκα πεξηζζφηεξν ηνλ επραξηζηψ γηα ην 

γεγνλφο πσο κέζσ ησλ καζεκάησλ ηνπ θαη ηνπ ηξφπνπ δηδαζθαιίαο ηνπ ζπλέβαιε ηα κέγηζηα 

ζηελ αλάπηπμε ηνπ ελδηαθέξνληνο κνπ ζε ζέκαηα θπθινθνξηαθήο ηερληθήο. Κιείλνληαο, λνηψζσ 

ηελ αλάγθε λα εθθξάζσ ηελ επγλσκνζχλε κνπ ζηελ νηθνγέλεηά κνπ θαη ζηνπο παηέξεο ηεο Ιεξάο 

κνλήο Νηθνδήκνπ γηα ηελ αγάπε ηνπο θαη  ηελ πνιχρξνλε ζπκπαξάζηαζε θαη αδηάιιεηπηε 
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Περύληψη 
 

Σν εξεπλεηηθφ εξψηεκα πνπ ηίζεηαη ζε απηή ηελ δηπισκαηηθή εξγαζία είλαη πσο νη πιεξνθνξίεο 

ηεο εθαξκνγήο Google maps επεξεάδεη ηε ζπκπεξηθνξά ησλ κεηαθηλνχκελσλ. Η έξεπλα 

βαζίδεηαη ζηελ αλάιπζε ζηαηηζηηθψλ, πξνβιεπηηθψλ κνληέισλ ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο. Σα 

κνληέια δνκνχληαη βάζεη δεδνκέλσλ ηα νπνία ζπιιέρζεθαλ κε ηελ βνήζεηα εξσηεκαηνινγίσλ. 

Η αλάιπζε αθνξά ηε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο  κε απηνθίλεην θαη  δεκφζηεο 

ζπγθνηλσλίεο θαη ηε ζπρλφηεηα αιιαγήο δηαδξνκήο δεδνκέλνπ ησλ πιεξνθνξηψλ πνπ πεγάδνπλ 

απφ ηελ εθαξκνγή. Έηζη εξεπλψληαη ηα ραξαθηεξηζηηθά κεηαθίλεζεο θαη ηα δεκνγξαθηθά πνπ 

κπνξνχλ λα πξνβιέςνπλ απηέο ηηο ζπρλφηεηεο. Δπηπιένλ γίλεηαη ζηξσκαηνπνίεζε εξσηήζεσλ 

ψζηε λα αλαδεηρζεί πσο ην κέζν κεηαθίλεζεο επεξεάδεη ηε ρξήζε ηνπ Google maps.  

  

Αbstrack 
 

The research question posed in this thesis is how the Google maps application data affect the 

transportation behaviour of people. The research is based on the analysis of statistical, predictive 

logistic regression models. The models are built by the use of data collected through 

questionnaires. The analysis has to do with the frequency of use of the application when one is 

travelling by car or by public transport, and it concerns also the frequency of route change given 

the information derived from the Google maps application. This way we can investigate the 

transportational and demographic characteristics that can predict these frequencies. In addition, 

queries are stratified in order to show how the transportation vehicle itself affects the use of 

Google maps. 
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Κεφϊλαιο 1 

Ειςαγωγό  

1.1 Γενικό Αναςκόπηςη 

 

 Σν  Google maps δηαζέηεη κηα πιεζψξα ιεηηνπξγηψλ φπσο ιήςε νδεγηψλ κεηάβαζεο θαη 

θαζνδήγεζεο πινήγεζεο GPS, απηφκαηε επαλαδξνκνιφγεζε, ιήςε πιεξνθνξηψλ γηα κία 

ηνπνζεζία, εμεξεχλεζε ηνπνζεζίαο κέζσ Street view, κέηξεζε απνζηάζεσλ, πξνβνιή 

πιεξνθνξηψλ θπθινθνξίαο, δεκφζηαο ζπγθνηλσλίαο, πνδειαζίαο θαη εδάθνπο, αλαδήηεζε ζηε 

γχξσ πεξηνρή, πξνβνιή εηθφλσλ απφ ην παξειζφλ, πιεξνθνξίεο ζρεηηθά κε ηα κέξε πνπ 

ελδηαθέξνπλ ηνλ ρξήζηε (βάζεη ηεο ηνπνζεζίαο πνπ έρεη νξίζεη  ζηελ αλαδήηεζε πνπ έρεη 

πξαγκαηνπνηήζεη), πεξηερφκελν πνπ παξέρεηαη απφ άιινπο ρξήζηεο (φπσο αμηνινγήζεηο θαη 

θσηνγξαθίεο), ιήςε εηδνπνηήζεσλ νξίσλ ηαρχηεηαο, θνηλνπνίεζε ηνπνζεζίαο ζε πξαγκαηηθφ 

ρξφλν, αλαδήηεζε πιεζηέζηεξσλ  παξνρψλ νξηζκέλσλ θαηεγνξηψλ ζην ράξηε  (ηξάπεδεο, 

ρψξνπο ζηάζκεπζεο, βελδηλάδηθα λνζνθνκεία, ηαρπδξνκεία, παληνπσιεία, μελνδνρεία, 

εζηηαηφξηα, κνπζεία, παλεπηζηήκηα θ.α.). Η παξνχζα δηπισκαηηθή εξγαζία επηθεληξψλεηαη ζηηο 

ιεηηνπξγίεο πνπ αθνξνχλ ηελ θπθινθνξία θαη ηηο παξακέηξνπο πνπ επεξεάδνπλ ηηο επηινγέο 

ελφο ρξήζηε γηα κεηαθίλεζε.  

 Γεδνκέλεο ηεο ηερλνινγηθήο εμέιημεο θαη ηελ δηαξθή αλαβάζκηζε ησλ ηερλνινγηθψλ κέζσλ, 

δεκηνπξγείηαη ην εξψηεκα γηα ηνλ εάλ ζην πιαίζην απηήο ηεο βηνκεραλνπνηεκέλεο θνηλσλίαο 

δηακνξθψλνληαη νη επηινγέο ησλ αλζξψπσλ πνπ αθνξνχλ ηηο κεηαθηλήζεηο ηνπο, επεξεαδφκελνη 

απφ ηελ ηερλνινγηθή απηή πξφνδν πνπ ηνπο παξέρεηαη ζηελ θαζεκεξηλφηεηα ηνπο. Ιδηαίηεξα κε 

ηελ αλεμέιεγθηε αλαβάζκηζε ησλ θηλεηψλ ηειεθψλσλ έρεη παξαηεξεζεί ε απμεκέλε παξαγσγή 

δηαθφξσλ εθαξκνγψλ πνπ δηεπθνιχλνπλ ηελ δσή ησλ αηφκσλ θαη ελαξκνλίδνληαη κε ηνπο 

έληνλνπο ξπζκνχο ηεο δσήο ηνπο. Η εθαξκνγή Google maps έρεη απνηειέζεη κηα απφ ηηο πην 

δεκνθηιήο ππεξεζίεο πνπ έρεη ζθνπφ λα εμππεξεηήζεη ην θνηλφ θπξίσο ζηνλ ηνκέα ησλ 

κεηαθηλήζεσλ. Πιένλ είλαη δπλαηή ε εχθνιε θαη γξήγνξε εχξεζε ηνπ ηξφπνπ κεηαθίλεζεο ζε 

έλαλ πξννξηζκφ κέζα απφ έλα εχξνο  ελαιιαθηηθψλ επηινγψλ φπνπ ν ρξήζηεο θαιείηαη λα 

αθνινπζήζεη. Σν Google maps δίλεη ηελ δπλαηφηεηα επειημίαο θαη έρεη ην πιενλέθηεκα ηνπ φηη 

ζπλππνινγίδεη πνηθίιεο παξακέηξνπο πνπ ζα δηεπθνιχλνπλ ην ρξήζηε λα απνθαζίζεη ηνλ ηξφπν 

κεηαθίλεζεο ηνπ. Αλάινγα κε ηηο πξνηηκήζεηο θαη ηηο πξνηεξαηφηεηεο ηνπ θάζε αηφκνπ γίλεηαη 

αλαπξνζαξκνγή ησλ δηαδξνκψλ, ελψ ην γεγνλφο φηη παξέρεηαη ε δπλαηφηεηα πξνγξακκαηηζκνχ 

κεηαθίλεζεο πξηλ ηελ πξαγκαηνπνίεζε ηεο , θαζηζηά ηελ εθαξκνγή πνιχ εχρξεζηε. Ο θάζε 

ρξήζηεο ινηπφλ πξηλ ηελ άθημε ηνπ κπνξεί λα δεη ηηο ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο πνπ ηνπ 

πξνζθέξνληαη γηα λα θηάζεη ζηνλ πξννξηζκφ αλάινγα κε ην κέζν πνπ ζα επηιέμεη λα 

κεηαθηλεζεί. Οη παξάγνληεο ηνπ ρξφλνπ θαη  ηνπ θφζηνπο κεηαθηλήζεηο είλαη βαζηθνί γηα ηελ 

επηινγή δηαδξνκήο , έηζη ην Google maps παξέρεη πιεξνθνξίεο πνπ ζα ελεκεξψζνπλ ηνλ ρξήζηε 

γηα απηνχο , δηακνξθψλνληαο ηειηθά ηελ επηινγή ηνπο. Η ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο αλά 
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κέζν κεηαθίλεζεο απαζρνιεί ηελ παξνχζα εξγαζία πξνθεηκέλνπ λα βγεη έλα πφξηζκα γηα ηνλ 

βαζκφ ζηνλ νπνίν επεξεάδνληαη νη επηινγέο γηα κεηαθίλεζε απφ ην Google maps.      

 

1.2 Αντικεύμενο τησ Διπλωματικόσ εργαςύασ 

 

 Αληηθείκελν ηεο δηπισκαηηθήο εξγαζίαο είλαη ε έξεπλα ηεο επίδξαζεο ηεο εθαξκνγήο Google 

maps ζηηο αζηηθέο κεηαθηλήζεηο. Γηα ην ζθνπφ απηφ γίλεηαη αλάιπζε ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο 

ζε δεδνκέλα πνπ ζπιιέρζεθαλ κέζσ εξσηεκαηνινγίνπ ζε έλα δείγκα 295 αηφκσλ πνπ είλαη 

θάηνηθνη ηεο Διιάδαο. Βαζηθφ δηεξεπλεηηθφ εξψηεκα  ηεο δηπισκαηηθήο εξγαζίαο είλαη ην πσο ε 

εθαξκνγή Google maps επεξεάδεη ηηο επηινγέο κεηαθίλεζεο. ΢πγθεθξηκέλα εξσηήκαηα πνπ 

κειεηψληαη είλαη : 

(α) ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηνπ Google maps απφ απηνχο πνπ ρξεζηκνπνηνχλ απηνθίλεην πσο 

επεξεάδεηαη απφ ηα δεκνγξαθηθά ραξαθηεξηζηηθά θαη απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά κεηαθίλεζεο; 

(β) ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηνπ Google maps απφ απηνχο πνπ ρξεζηκνπνηνχλ ηα κέζα καδηθήο 

κεηαθνξάο πσο επεξεάδεηαη απφ ηα δεκνγξαθηθά ραξαθηεξηζηηθά θαη απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά 

κεηαθίλεζεο; 

(γ) ε ζπρλφηεηα αιιαγήο δηαδξνκήο βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ εθαξκνγή Google maps πψο  

επεξεάδεηαη απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά κεηαθίλεζεο, ηνλ ηφπν δηακνλήο θαη ηνλ ηφπν εξγαζίαο; 

(δ) ην κέζν κεηαθίλεζεο (απηνθίλεην ή κκκ) επεξεάδεη ηε ρξήζε ηνπ Google maps; 

 Η αλάιπζε πξαγκαηνπνηείηαη ζην ινγηζηηθφ παθέην SPSS.     

1.3 Δομό τησ Διπλωματικόσ εργαςύασ  

 

 Αξρηθά ε βηβιηνγξαθηθή αλαζθφπεζε εζηηάδεη ζηα απνηειέζκαηα εξεπλψλ ζρεηηθνχ 

αληηθεηκέλνπ κε απηφ ηεο παξνχζαο δηπισκαηηθήο εξγαζίαο. Έπεηηα γίλεηαη κηα παξνπζίαζε ησλ 

δηαθφξσλ δπλαηνηήησλ πνπ πξνζθέξεη ην Google maps ζρεηηθά κε ηνλ πξνγξακκαηηζκφ ηεο 

δηαδξνκήο. Μέζα απφ κηα ζεηξά ξπζκίζεσλ θαηαδεηθλχεηαη ε πιεζψξα ελαιιαθηηθψλ πνπ 

πξνζθέξνληαη ζην ρξήζηε πξνθεηκέλνπ λα κπνξέζεη λα απνθαζίζεη πσο ζα πξαγκαηνπνηήζεη 

θαηάιιεια ηελ δηαδξνκή ηνπ, δεδνκέλσλ δηθψλ ηνπ θξηηεξίσλ. Καηαγξάθνληαη ινηπφλ ηα 

ραξαθηεξηζηηθά ηνπ Google maps πνπ αθνξνχλ ηελ πξνζαξκνγή δηαδξνκήο θαη ηηο δηάθνξεο 

ξπζκίζεηο θαη πιεξνθνξίεο κεηαθίλεζεο θαη θπθινθνξίαο. ΢ηελ ζπλέρεηα παξνπζηάδεηαη ην 

ζεσξεηηθφ ππφβαζξν ζην νπνίν ζηεξίδεηαη ε έξεπλα.  ΢ην πιαίζην απηφ παξνπζηάδνληαη  θαη 

νξηζκέλεο ζηαηηζηηθέο έλλνηεο θαη εξγαιεία βάζε ησλ νπνίσλ πξαγκαηνπνηείηαη ε αλάιπζε. Η 

αλάιπζε εζηηάδεη ζηελ αλάπηπμε κνληέισλ ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο, ε νπνία παξνπζηάδεηαη 

δηεμνδηθά ζην θεθάιαην ηνπ κεζνδνινγηθνχ πιαηζίνπ ηεο έξεπλαο. Πξαγκαηνπνηνχληαη επίζεο νη 

θαηάιιεινη ζηαηηζηηθνί έιεγρνη πξνθεηκέλνπ λα αμηνινγεζνχλ ηα απνηειέζκαηα θαη ε 

πξνζαξκνγή ηνπ κνληέινπ. Σέινο γίλεηαη αλάδεημε ησλ ζπκπεξαζκάησλ ηεο έξεπλαο θαη 

παξνπζίαζε ησλ ηειηθψλ απνηειεζκάησλ ηφζν κέζσ γξαθεκάησλ, φζν θαη κέζσ πηλάθσλ θαη 

ιεθηηθήο πεξηγξαθήο-ζπκπεξαζκαηνινγίαο. 
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Κεφϊλαιο 2 

Βιβλιογραφικό Αναςκόπηςη  

2.1 Σι εύναι το Google Maps 

 

 Οη Υάξηεο Google (Google Maps) είλαη µηα ηδηαίηεξα επθνινλφεηε θαη πςειήο αθξίβεηαο 

ειεχζεξε ππεξεζία δηαδηθηπαθήο  ραξηνγξάθεζεο µε ελζσµαησµέλεο ιεπηνµεξείο πιεξνθνξίεο 

ηνπ νδηθνχ δηθηχνπ θαη ζηνηρεία αεξνθσηνγξαθηψλ θαη δνξπθνξηθψλ εηθφλσλ, πνπ αλαπηχρζεθε 

απφ ηελ εηαηξεία Google. Με απηή δίλεηαη ε δπλαηφηεηα ιήςεο νδεγηψλ γηα νδήγεζε, δεκφζηεο 

ζπγθνηλσλίεο, πεδνπνξία ή πνδειαζία ζηνπο Υάξηεο Google. Σν Google Maps πξνζθέξεη 

ραξηνγξάθεζε πφιεσλ, νδεγίεο θαηεχζπλζεο, αλαδήηεζε ηνπηθψλ επηρεηξήζεσλ θαη ιεηηνπξγία 

γηα ζρεδηαζκφ δηαδξνκψλ.  

Με ηνπο ράξηεο Google είλαη δπλαηή ε πινήγεζε ηνπ ρξήζηε ζην ράξηε αιιά θαη ε αλαδήηεζε 

θάπνηαο γεσγξαθηθήο ζέζεο βάζεη θάπνηαο δηεχζπλζεο, ελφο ηαρπδξνκηθνχ θψδηθα ή θάπνηαο 

ιεθηηθά νξηζκέλεο πεξηνρήο. Αθφκε, παξέρνπλ νδεγίεο πινήγεζεο, παξαζέηνληαο ζην ρξήζηε 

κηα ιίζηα κε κεκνλσκέλεο θηλήζεηο γηα ην πψο λα θηάζεη ζηνλ πξννξηζκφ ηνπ, καδί κε κηα 

εθηίκεζε ηνπ ρξφλνπ πνπ απαηηείηαη γηα απηή ηελ απφζηαζε. ΢ην Google maps εκθαλίδνληαη 

πνιιέο δηαδξνκέο γηα ηνλ ίδην πξννξηζκφ, ελψ  ε θαιχηεξε δηαδξνκή εκθαλίδεηαη κε κπιε 

ρξψκα. Οη άιιεο δηαδξνκέο εκθαλίδνληαη κε γθξη ρξψκα ζηνλ ράξηε. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Εικόνα 1: H καλφτερθ και οι εναλλακτικζσ διαδρομζσ 
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2.2 Ιςτορικό Αναδρομό  

 

Oη ράξηεο ηεο Google μεθίλεζαλ ζαλ έλα desktop πξφγξακκα ζε C++ ζρεδηαζκέλν απφ δχν 

δαλέδνπο αδειθνχο ηνπο Lars θαη Jens Eilstrup Rasmussen ηεο εηαηξείαο “Where 2 

Technologies” κε έδξα ζηε ΢χδλευ. Σν πξφγξακκα είρε ζρεδηαζηεί αξρηθά κε ζηφρν ν θάζε 

ρξήζηεο μερσξηζηά λα ην θαηεβάδεη (download). Toλ Οθηψβξην ηνπ 2004 ε εηαηξεία 

εμαγνξάζηεθε απφ ηελ Google, ε νπνία ην κεηέηξεςε ζε εθαξκνγή ζην δηαδίθηπν. Έπεηηα απφ 

πξφζζεηεο εμαγνξέο θπθινθφξεζαλ νη Υάξηεο Google ηνλ Φεβξνπάξην ηνπ 2005. ΢πγθεθξηκέλα 

έγηλαλ εμαγνξέο απφ κηα εηαηξεία γεσγξαθηθήο απεηθφληζεο δεδνκέλσλ (ηελ ίδηα ρξνληά 

εμαγφξαζε ηελ Κeyhole) θαη κία εηαηξεία πνπ παξέρεη  αλάιπζε θπθινθνξίαο ζε πξαγκαηηθφ 

ρξφλν (νλνκαδφηαλ ZipDash). H εθαξκνγή ελζσκάησζε επίζεο βαζηθέο πηπρέο ηεο ηερλνινγίαο 

πνπ ρξεζηκνπνηεί ε Google Earth θαη ε Earth Viewer. Η ππεξεζία ρξεζηκνπνηεί Javascript, 

XML, Αjax θαη C++. H επαλάζηαζε απηή παξείρε φιν θαη πεξηζζφηεξν πεξηερφκελν ζε ηνκείο 

φπσο πιεξνθνξίεο εδάθνπο, δηεπζχλζεηο επηρεηξήζεσλ έσο θαη ραξηνγξάθεζε δηαδξνκψλ ησλ 

κέζσλ καδηθήο κεηαθνξάο. To κεγαιχηεξν κέξνο ησλ εηθφλσλ ήηαλ πςειήο αλάιπζεο θαη 

πξνέξρνληαλ είηε απφ δνξπθνξηθέο ιήςεηο, είηε απφ αεξνθσηνγξαθίεο πνπ ειήθζε απφ χςνο 

240-460 κέηξσλ. ΢ήκεξα νη πεξηζζφηεξεο ιήςεηο πξνέξρνληαη απφ δνξπθφξνπο θαη 

ελεκεξψλνληαη ζε ηαθηηθή βάζε, ψζηε λα κελ ππεξβαίλνπλ ηα ηξία έηε παιαηφηεηαο. Oη ράξηεο 

ρξεζηκνπνηνχζαλ κηα πξνβνιή πνπ κνηάδεη κε ηελ Μεξθαηνξηθή, ε νπνία δελ κπνξεί λα 

απεηθνλίζεη κε αθξίβεηα ηηο πεξηνρέο γχξσ απφ ηνπο πφινπο. Σνλ ΢επηέκβξην ηνπ 2008 ην 

Google maps ιεηηνπξγεί γηα ζπζθεπέο Αndroid θαη IOS θαη δηαζέηεη πινήγεζε GPS. Η 

πξνεγθαηεζηεκέλε GPS ιεηηνπξγία ζηα έμππλα ηειέθσλα βειηίσλε ζηα κέγηζηα ζηελ αθξηβή 

εχξεζεο ηεο ηνπνζεζίαο ηεο ζπζθεπήο. Έηζη θαηέζηε δπλαηή ε ρξήζε ηεο πινήγεζεο ρσξίο λα 

είλαη αλαγθαία αγνξά κηαο εμεηδηθεπκέλεο ζπζθεπήο. Σν 2008 επίζεο μεθίλεζε ε ππεξεζία 

Street view, ε νπνία πξνζθέξεη εηθνληθή ζέαζε 360ν ησλ δξφκσλ ζε δηάθνξεο ρψξεο. Η 

ππεξεζία απηή πξνζθέξεη εκπεηξία μελάγεζεο θαη εμεξεχλεζεο δηαδξνκψλ θαη θπζηθψλ ηνπίσλ. 

Toλ Αχγνπζην ηνπ 2013 ην Google maps απνηειεί κηα απφ ηηο πην δεκνθηιήο εθαξκνγέο γηα 

smartphones παγθνζκίσο. Σν 2012, ε Google αλέθεξε φηη είρε πάλσ απφ 7.100 ππαιιήινπο πνπ 

εξγάδνληαλ ζηελ ραξηνγξάθεζε. Σν 2017 νη ρξήζηεο ππεξβαίλνπλ ην 1 δηζεθαηνκκχξην.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Εικόνα 2:  Ραλιά ζκδοςθ του google maps ςε κινθτό παλιάσ 
τεχνολογίασ 
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΢εκαληηθά γεγνλφηα ζηελ Ιζηνξία ηεο Google maps: 

 Σνλ ΢επηέκβξην ηνπ 2003 ε Google δεκηνχξγεζε έλα πξντφλ πνπ νλνκαδφηαλ Search by 

location πνπ ζηεξηδφηαλ ζηελ αλαδήηεζε βάζε ηνπνζεζίαο θαη ήηαλ ηκήκα ελφο 

πεηξακαηηθνχ project κε ηελ νλνκαζία Google Labs. Aπηή ήηαλ θαη ε πξψηε πξνζπάζεηα 

ηεο Google πνπ ζρεηίδεηαη κε ραξηνγξάθεζε. 

 Σνλ Μάξηην ηνπ 2004 εκθαλίδεηαη ν πξφδξνκνο ησλ Google Maps, ην Google local, ην 

νπνίν πεξηιακβάλεη, ράξηεο, νδεγίεο θαη ζρεηηθέο θαηαρσξίζεηο γηα επηρεηξήζεηο ζε 

ηνπηθφ επίπεδν. Σνλ Φεβξνπάξην ηνπ 2005 πξσηνεκθαλίδνληαη νη Google Maps. 

 Σνλ Απξίιην ηνπ 2005 δηαηίζεηαη ε πξψηε έθδνζε ραξηψλ ηεο Google ζηελ Δπξψπε, γηα 

ην Ηλσκέλν Βαζίιεην. 

 Σνλ ΢επηέκβξην ηνπ 2005, κεηά απφ ηνλ ηπθψλα Καηξίλα, νη Υάξηεο Google 

ελεκεξψζεθαλ άκεζα απφ ηηο δνξπθνξηθέο εηθφλεο ηεο Νέαο Οξιεάλεο γηα λα 

επηηξέςνπλ ζηνπο ρξήζηεο λα δνπλ ηελ έθηαζε ησλ πιεκκπξψλ ζε δηάθνξα κέξε ηεο 

πφιεο. 

 Σνλ Απξίιην ηνπ 2006 θπθινθνξνχλ ράξηεο γηα ηελ Γαιιία, ηελ Γεξκαλία, ηελ Ιηαιία 

θαη ηελ Ιζπαλία. 

 Σνλ Φεβξνπάξην ηνπ 2007 παξνπζηάδνληαη νη 18 ράξηεο Google γηα ηελ Απζηξαιία κε 

δπλαηφηεηα αλαδήηεζεο ηνπηθψλ επηρεηξήζεσλ θαη δπλαηφηεηα ρξήζεο απφ θηλεηέο 

ζπζθεπέο. Παξάιιεια, ζηνπο ράξηεο ηξηάληα πφιεσλ ησλ ΗΠΑ μεθηλά ε πξνβνιή 

πιεξνθνξηψλ γηα ηελ νδηθή θπθινθνξία. 

 ΢ηηο 25 Μαΐνπ 2007, ε Google θπθινθφξεζε ην Google Street View, κηα λέα ιεηηνπξγία 

ησλ Υαξηψλ Google πνπ παξέρεη παλνξακηθέο πξνβνιέο 360 ° ζε δξφκνπο δηαθφξσλ 

ηνπνζεζηψλ ησλ ΗΠΑ (Νέα Τφξθε, ΢αλ Φξαλζίζθν, Λαο Βέγθαο, Ματάκη θαη Νηέλβεξ). 

Απφ ηφηε έρεη επεθηαζεί ζε ρηιηάδεο ηνπνζεζίεο ζε φιν ηνλ θφζκν. To Street View 

απεηθνλίδεη θσηνξεαιηζηηθά ηνπο δξφκνπο θαη ηηο πεξηνρέο κε ηνπξηζηηθφ ελδηαθέξνλ ζε 

έλα δηαξθψο απμαλφκελν δίθηπν ζε φιν ηνλ θφζκν θαη επηηξέπεη ζηνπο ρξήζηεο λα 

εμεξεπλήζνπλ θαη λα πεξηεγεζνχλ ζε κηα πεξηνρή, κε παλνξακηθέο θσηνγξαθίεο πνπ 

έρνπλ ηξαβερηεί απφ ην επίπεδν ηνπ εδάθνπο. 

 ΢ηηο 28 Ννεκβξίνπ 2007 θπθινθφξεζε κηα beta έθδνζε ηεο ιεηηνπξγίαο "Η ηνπνζεζία 

κνπ", ε νπνία ρξεζηκνπνηεί ηε ζέζε GPS / ππνβνεζνχκελνπ GPS ηεο θηλεηήο ζπζθεπήο, 

εάλ είλαη δηαζέζηκν θαη ζπκπιεξψλεηαη απφ ηνλ πξνζδηνξηζκφ ησλ πιεζηέζηεξσλ 

αζχξκαησλ δηθηχσλ. Σν ινγηζκηθφ αλαδεηά ηε ζέζε ηνπ ηζηφηνπνπ ρξεζηκνπνηψληαο κηα 

βάζε δεδνκέλσλ γλσζηψλ αζχξκαησλ δηθηχσλ θαη ηνπνζεζηψλ. Με αλάθηεζε 

πιεξνθνξίαο απφ ηελ δηαθνξεηηθή ηζρχ ηνπ ζήκαηνο απφ ηνπο πνκπνχο  θαη ζηε 

ζπλέρεηα κε ηε ρξήζε ηεο ηδηφηεηαο ζέζεο ηνπο (πνπ αλαθηάηαη απφ ηε βάζε δεδνκέλσλ), 

ε ιεηηνπξγία "my location" θαζνξίδεη ηελ ηξέρνπζα ηνπνζεζία ηνπ ρξήζηε. Mε ην My 

location ινηπφλ ην θηλεηφ βξίζθεη πεξίπνπ ηελ ζέζε ηνπ θηλεηνχ (θαη θαη‟ επέθηαζε ηνπ 
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ρξήζηε) ρσξίο λα ρξεηάδεηαη ν ρξήζηεο λα εηζάγεη ηελ δηεχζπλζε ηνπ ζεκείνπ πνπ 

βξίζθεηαη.  

 Toλ Ινχλην ηνπ 2007, ε ππεξεζία ηεο Google γηα ράξηεο εηζάγεηαη ζαλ εθαξκνγή ζην 

πξψην Apple iPhone. 

 Σν 2007, ε Google άξρηζε λα πξνζθέξεη δεδνκέλα θίλεζεο σο έγρξσκε επηθάιπςε πάλσ 

απφ δξφκνπο θαη απηνθηλεηφδξνκνπο γηα λα αληηπξνζσπεχεη ηελ θαηάζηαζε ηεο 

θπθινθνξίαο θαη ηελ ηαρχηεηα. 

 ΢ηηο 23 ΢επηεκβξίνπ 2008, πνπ ζπκπίπηεη κε ηελ αλαθνίλσζε ηεο πξψηεο εκπνξηθήο 

ζπζθεπήο Android, ε Google αλαθνίλσζε φηη ε εθαξκνγή Google Maps είρε 

θπθινθνξήζεη γηα ην ιεηηνπξγηθφ ηεο ζχζηεκα Android. 

 Σνλ Ινχλην ηνπ 2008, παξνπζηάδεηαη κηα λέα έθδνζε ησλ Google Maps γηα θηλεηά 

ηειέθσλα, κε ηελ νπνία παξέρνληαη ζηηο θηλεηέο ζπζθεπέο νδεγίεο απφ ην Google 

Transit γηα πεξηζζφηεξεο απφ πελήληα πφιεηο ηνπ θφζκνπ. To Google Transit πξνζθέξεη 

ηελ δπλαηφηεηα ζρεδηαζκνχ κεηαθίλεζεο απφ κηα πεξηνρή ζε κηα άιιε θαη ιήςε νδεγηψλ 

θαηά ηελ δηάξθεηα ηεο κεηαθίλεζεο θαη παξέρεη νδεγίεο γηα κεηαθηλήζεηο κε απηνθίλεην, 

κέζα καδηθήο κεηαθνξάο ή πεδφο. 

 Σνλ Οθηψβξην ηνπ 2009, ε Google αληηθαηέζηεζε ηελ Tele Atlas σο θχξην πξνκεζεπηή 

γεσρσξηθψλ δεδνκέλσλ ζηελ έθδνζε ησλ Η.Π.Α. θαη ρξεζηκνπνίεζε ηα δηθά ηεο 

δεδνκέλα. 

 Σνλ ΢επηέκβξην ηνπ 2009 εκθαλίδεηαη ην Place Pages ζηνπο ράξηεο ηεο Google. Σν Place 

Pages είλαη ηζηνζειίδεο πεξηνρψλ ζηελ νπνία εκθαλίδνληαη φιεο νη ζρεηηθέο πιεξνθνξίεο 

γηα κηα πφιε, κηα γεηηνλία , έλα αμηνζέαην, έλαλ ζηαζκφ κεηαθνξάο, κηα επηρείξεζε ή 

νπνηνδήπνηε άιιν ζεκείν κπνξεί λα ελδηαθέξεη ηνλ ρξήζηε. To Place Pages 

πεξηιακβάλεη πιήζνο ιεπηνκεξεηψλ, φπσο θσηνγξαθίεο, βίληεν, πξνεπηζθφπεζε Street 

Viewer , παξεκθεξή κεηαθνξηθά κέζα, αμηνινγήζεηο θαη ζρεηηθνχο ηζηνηφπνπο. 

 Σνλ Οθηψβξην ηνπ 2009, ζην Google Maps ελζσκαηψλεηαη θαη ε πιoήγεζε 

(Navigation), δειαδή ην ζχζηεκα πινήγεζεο GPS tum-by-tum ηεο Google, ην νπνίν 

απνηειείηαη απφ ηξηζδηάζηαηεο πξνβνιέο θαη θσλεηηθή θαζνδήγεζε . Δπηπιένλ, ην 

ζχζηεκα είλαη ζπλδεδεκέλν ζην δίθηπν ηεο Google θαη πξνζθέξεη πάληνηε ηα πην 

πξφζθαηα δεδνκέλα ραξηψλ, δίλεη ηελ δπλαηφηεηα θσλεηηθήο θαζνδήγεζεο ή 

αλαδήηεζεο ζε κηα δηαδξνκή θαη παξνπζηάδεη δεδνκέλα νδηθήο θπθινθνξίαο ζε 

πξαγκαηηθφ ρξφλν. 

 Σνλ Γεθέκβξην ηνπ 2009, ε Google εηζήγαγε κηα λέα φςε πνπ απνηειείηαη απφ 

αεξνθσηνγξαθίεο 45 °, πξνζθέξνληαο κηα "παλνξακηθή ζέα" ησλ πφιεσλ. Οη πξψηεο 

δηαζέζηκεο πφιεηο ήηαλ ην ΢αλ Υνζέ θαη ην ΢αλ Νηηέγθν. 

 Σνλ Ινχιην ηνπ 2009, ε Google άξρηζε λα ραξηνγξαθεί ηηο παλεπηζηεκηνππφιεηο θαη ηηο 

γχξσ δηαδξνκέο θαη κνλνπάηηα. Σνλ Ινχιην ηνπ 2010, νη εηθφλεο 45 ° δηαηέζεθαλ ζηνπο 

Υάξηεο Google ζε επηιεγκέλεο πφιεηο ζηηο Ηλσκέλεο Πνιηηείεο θαη ζε φιν ηνλ θφζκν. 
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 Σν Μάξηην ηνπ 2010, ζηνπο ράξηεο ηεο Google πεξηιακβάλνληαη νδεγίεο γηα πνδειάηεο 

θαη δεδνκέλα πνδειαηηθψλ δηαδξνκψλ. 

 Σνλ Απξίιην ηνπ 2010, ελζσκαηψλεηαη ε δπλαηφηεηα πξνβνιήο Earth ζηνπο Google 

Maps, νη ρξήζηεο κπνξνχλ λα βιέπνπλ ιεπηνκεξψο ηξηζδηάζηαηεο εηθφλεο ηνπ Google 

Earth απεπζείαο ζηνπο ράξηεο ηνπ πξνγξάκκαηνο πεξηήγεζήο ηνπο. 

 Σνλ Μάξηηνο ηνπ 2011, ε πινήγεζε ραξηψλ ηεο Google απνθηά ηελ δπλαηφηεηα λα δίλεη 

θαηεπζχλζεηο γηα ηελ απνθπγή ηεο θίλεζεο κε απνηέιεζκα ηε κείσζε ηνπ ρξφλνπ 

αλακνλήο ησλ νδεγψλ. 

 ΢ηηο 19 Απξηιίνπ 2011, ε ιεηηνπξγία „Map Maker‟ πξνζηέζεθε ζηελ ακεξηθαληθή 

έθδνζε ησλ Υαξηψλ Google, επηηξέπνληαο ζε θάζε ζεαηή λα επεμεξγαζηεί θαη λα 

πξνζζέζεη αιιαγέο ζηνπο Υάξηεο Google. 

 Σνλ Οθηψβξην ηνπ 2011 ελζσκαηψλεηαη ην Web GL ζηνπο Google Maps θαη 

δεκηνπξγείηαη ην Google MapsGL , κηα εθαξκνγή κε πινχζην νπηηθφ πιηθφ . 

 ΢ηηο 31 Ιαλνπαξίνπ 2012, ε Google, ιφγσ ηεο δσξεάλ πξνζθνξάο ησλ Υαξηψλ ηεο, 

θξίζεθε έλνρε γηα θαηάρξεζε ηεο δεζπφδνπζαο ζέζεο ηεο εθαξκνγήο Google Maps θαη 

χζηεξα απφ  δηθαζηηθή δηακάρε έπξεπε λα θαηαβάιεη πξφζηηκν ζηε Bottin Cartographer, 

κηα γαιιηθή εηαηξία ραξηνγξάθεζεο. Η απφθαζε απηή αλαηξάπεθε θαηφπηλ έθεζεο. 

 Σνλ Ινχλην ηνπ 2012, ε Google άξρηζε λα ραξηνγξαθεί πνηάκηα θαη θαλάιηα ηεο 

Βξεηαλίαο ζε ζπλεξγαζία κε ην Canal and River Trust. 

 ΢ηηο 29 Ιαλνπαξίνπ 2013, νη ράξηεο Google ελεκεξψζεθαλ γηα λα ζπκπεξηιάβνπλ ράξηε 

ηεο Βφξεηαο Κνξέαο. 

 ΢ηα ηέιε ηνπ 2014, ε Google παξνπζίαζε ην Google Underwater Street View, 

ζπκπεξηιακβαλνκέλσλ 2.300 ρηιηνκέηξσλ ηνπ Απζηξαιηαλνχ Great Barrier Reef ζε 3D. 

Οη εηθφλεο ιακβάλνληαη απφ εηδηθέο θάκεξεο πνπ ζηξέθνληαη 360 κνίξεο θαη ιακβάλνπλ 

ιήςεηο θάζε 3 δεπηεξφιεπηα. 

 ΢ηηο 12 Μαΐνπ 2015 ε Google maps απελεξγνπνίεζε ηελ επεμεξγαζία Map Maker ζε φιν 

ηνλ θφζκν, κέρξη λα κπνξέζεη λα ζρεδηάζεη κηα λέα πνιηηηθή γηα ηελ έγθξηζε 

ηξνπνπνηήζεσλ χζηεξα απφ ζθάλδαιν πνπ πξνέθπςε θαη πνπ αθνξνχζε έλαλ ράξηε 

θνληά ζηελ παθηζηαληθή πφιε Rawalpindi. 

 ΢ην ηέινο ηνπ 2015, αλαθνηλψζεθε  ε δπλαηφηεηα ιεηηνπξγίαο νξηζκέλσλ ραξηψλ 

Google ρσξίο ζχλδεζε ζην δηαδίθηπν, κε δηάθνξνπο πεξηνξηζκνχο  (ε πεξηνρή ιήςεο δελ 

κπνξεί λα ππεξβεί ηα 120.000 ηεηξαγσληθά ρηιηφκεηξα θαη απαηηεί ζεκαληηθφ ρψξν 

απνζήθεπζεο) 

 ΢ηηο 27 Ινπλίνπ 2016, ε Google παξνπζίαζε λέεο δνξπθνξηθέο εηθφλεο παγθνζκίσο, πνπ 

πξνέξρνληαη απφ ην Landsat 8 θαη πεξηιακβάλνπλ πεξηζζφηεξα απφ 700 

ηξηζεθαηνκκχξηα pixel λέσλ δεδνκέλσλ. 
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 Σνλ Ιαλνπάξην ηνπ 2017, ε Google πξφζζεζε έλα ραξαθηεξηζηηθφ ην νπνίν, ζε νξηζκέλεο 

πφιεηο ησλ ΗΠΑ, δείρλεη ην επίπεδν δπζθνιίαο ζηελ εμεχξεζε δηαζέζηκσλ ζεκείσλ 

ζηάζκεπζεο. 

 ΢ηηο 16 Οθησβξίνπ 2017 νη ράξηεο Google ελεκεξψζεθαλ κε ηελ δπλαηφηεηα πξφζβαζεο 

ζε εηθφλεο απφ δηάθνξνπο πιαλήηεο φπσο ν Σηηάλαο θαη ε Αθξνδίηε, θαζψο θαη άκεζε 

πξφζβαζε ζηηο εηθφλεο ηεο ΢ειήλεο θαη ηνπ Άξε. 

 Σνλ Αχγνπζην ηνπ 2017, νη Υάξηεο Google γηα Android ελεκεξψζεθαλ κε λέεο 

ιεηηνπξγίεο γηα λα βνεζήζνπλ ελεξγά ηνλ ρξήζηε ζηελ εχξεζε ζέζεσλ ζηάζκεπζεο θαη 

γθαξάδ θνληά ζηνλ πξννξηζκφ ηνπ. 

 Σν 2017, ηφζν ζηνπο Υάξηεο Google φζν θαη ζην Google Earth, δηαηέζεθε ε πινήγεζε 

Street View ζηνπο εζσηεξηθνχο ρψξνπο ηνπ Γηεζλνχο Γηαζηεκηθνχ ΢ηαζκνχ ΙSS. 

 Σνλ Μαξηίνπ 2017, ε Google ελζσκάησζε ηηο ιεηηνπξγίεο απφ ην Google Latitude ζηελ 

εθαξκνγή Google maps (θνηλνπνίεζε ηνπνζεζίαο ηνπ ρξήζηε κε άιια άηνκα). 

 Σνλ Μάην ηνπ 2018, ε Google αλαθνίλσζε ζεκαληηθέο αιιαγέο ζηε δνκή ηνπ API (κε ην 

Google maps API ην νπνίν ππνζηεξίδεη ηελ δεκηνπξγία εθαξκνγψλ µπνξεί ν θαζέλαο λα 

ρεηξίδεηαη ησλ θψδηθα ηνπ Google Maps γηα λα απεηθνλίζεη ζε ράξηεο Google ηηο δηθέο 

ηνπ ηνπνζεζίεο θαη λα ηνπο εληάμεη ζε ηζηνζειίδεο κε δηθά ηνπ δεδνκέλα) 

 Σνλ Αχγνπζην ηνπ 2018, ε Google maps ζρεδίαζε ηε ζπλνιηθή πξνβνιή (εκθαλίδεηαη 

ζην ηειηθφ zoom out) ζε κηα 3D ζθαίξα πνπ αληηθαζηζηά ηελ πξνβνιή πνπ πξνζνκνηάδεη 

ηελ Μεξθαηνξηθή θαη ε νπνία ρξεζηκνπνηήζεθε γηα λα πξνβάιεη ηελ Γε πάλσ ζε κηα 

επίπεδε επηθάλεηα. 

 Σνλ Ιαλνπάξην ηνπ 2019, νη Υάξηεο Google πξνζέζεζαλ εηδνπνηήζεηο ηαρχηεηαο, 

θάκεξαο ηαρχηεηαο θαη δπλαηφηεηα Augmented Reality navigation. 

 

 

 

 

Εικόνα 3: Mνθμείο με τθν μορφι ‘πινζηασ’ google maps ςτο κζντρο τθσ πόλθσ Szczecin ςτθν Ρολωνία 
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To Google maps ρξεζηκνπνηνχζε δεδνκέλα ΣΙGER (Topologically Integrated Geographic 

Encoding and Referencing) απφ ηελ ππεξεζία απνγξαθήο ηεο Ακεξηθήο, ζήκεξα αληιεί 

δεδνκέλα απφ δηάθνξεο πεγέο φπσο ην Tela Atlas, ην Μapit θαη απφ πάλσ ησλ 1000 πεγψλ 

ηξίησλ φπσο ηελ USGS (Γεσινγηθή Έξεπλα ησλ Ηλσκέλσλ Πνιηηεηψλ), ην Δζληθφ Ιλζηηηνχην 

΢ηαηηζηηθήο θαη Γεσγξαθίαο (INEGI) ζην Μεμηθφ, απφ ΜΚΟ θ.α. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Εικόνα 4: Απεικόνθςθ google map το 2005 

 

Εικόνα 5:  Ζνα απο τα πρϊτα οχιματα τθσ Google Earth 
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2.3 Προςαρμογό τησ διαδρομόσ με το Google Maps 

 

Η θάζε δηαδξνκή κπνξεί λα πξνζαξκνζηεί βάζε ξπζκίζεσλ πνπ θαζνξίδνληαη απφ ηνλ ρξήζηε. 

Αξρηθά ν ρξήζηεο έρεη ηε δπλαηφηεηα λα επηιέμεη ην πξνηηκψκελν κέζν κε ην νπνίν ζα 

εθηειέζεη ηε δηαδξνκή ηνπ. Αλ γηα παξάδεηγκα ν ρξήζηεο επηιέμεη λα κεηαθηλεζεί κε δεκφζηεο 

ζπγθνηλσλίεο ηφηε ε εθαξκνγή ηνπ παξνπζηάδεη πνηα είλαη ηα δηαδνρηθά κέζα πνπ ζα πξέπεη λα 

πάξεη πξνθεηκέλνπ λα βξεζεί ζηνλ πξννξηζκφ ηνπ θαη πνηα είλαη ηα ελδηάκεζα ηκήκαηα ηεο 

δηαδξνκήο πνπ ζα πξέπεη λα θηλεζεί πεδφο.  Γηα ηελ θάζε δηαδξνκή αλαγξάθεηαη  ν εθηηκψκελνο 

ρξφλνο άθημεο θαζψο θαη ν εθηηκψκελνο ζπλνιηθφο ρξφλνο δηαδξνκήο. Δπίζεο αλαγξάθεηαη ε 

ρηιηνκεηξηθή απφζηαζε πνπ αληηζηνηρεί ζηελ θάζε δηαδξνκή θαη επηζεκαίλεηαη έλαλ ε δηαδξνκή 

πεξηιακβάλεη δηφδηα. 

 

Εικόνα 6: Eπιλογι προτιμϊμενου μζςου 

 

Εικόνα 7: Eπιςιμανςθ διαδρομισ με διόδια 

 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

11 
 

Με ηελ επηινγή «ΛEΠΣΟΜΔΡΔΙΔ΢» o ρξήζηεο κπνξεί λα δεί αλαιπηηθά ηνπο εθηηκφκελνπο 

ρξφλνπο ησλ επηκέξνπο ηκεκάησλ ηεο δηαδξνκήο ηνπ, ηηο ελδηάκεζεο ζηάζεηο ζηελ πεξίπησζε 

δεκφζηαο ζπγθνηλσλίαο θαη πιεξνθνξίεο πινήγεζεο θαη πξνζαλαηνιηζκνχ. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  Η Google maps πξνρψξεζε πξφζθαηα ζηελ έληαμε ησλ δξνκνινγίσλ ηεο ΣΡΑΙΝΟ΢Δ ζηελ 

εθαξκνγή, ζηνρεχνληαο ζηε δηεπθφιπλζε ηεο κεηαθίλεζεο ησλ ρξεζηψλ ζε φιν ην 

ζηδεξνδξνκηθφ δίθηπν ηεο Διιάδαο. Έηζη ινηπφλ ε Google ελζσκάησζε ζηνπο ράξηεο, ζε 

ζπλεξγαζία κε ηελ ΣΡΑΙΝΟ΢Δ, ηηο πιεξνθνξίεο γηα ηηο δηαδξνκέο ησλ πξναζηηαθψλ γξακκψλ 

Αζήλαο, Θεζζαινλίθεο θαη Πάηξαο, θαζψο θαη γηα ην ζχλνιν ηνπ ππεξαζηηθνχ δηθηχνπ. Πιένλ, 

κέζσ ηεο εθαξκνγήο  Google Maps, νη ρξήζηεο  κπνξνχλ λα  βξνπλ νδεγίεο γηα ηηο κεηαθηλήζεηο 

ηνπο θαη λα ζρεδηάζνπλ ηηο δηαδξνκέο ηνπο ζε φιε ηελ Διιάδα κέζσ ηνπ ππνινγηζηή ή ηνπ 

smartphone ηνπο. Η πξσηνβνπιία απηή επεθηείλεη ηηο δπλαηφηεηεο πνπ πξνζθέξνληαη απφ ηελ 

εθαξκνγή Google Maps, κε ρξήζηκεο πιεξνθνξίεο γηα φινπο ηνπο ρξήζηεο ησλ ζηδεξνδξνκηθψλ 

ζπγθνηλσληψλ ηεο ρψξαο καο. Πξαθηηθά ε εθαξκνγή γηα θάζε ελαιιαθηηθή δηαδξνκή πνπ 

εκπεξηέρεη δεκφζηεο ζπγθνηλσλίεο αλαγξάθεη ηε ζπρλφηεηα ηνπ δηεξρφκελνπ κέζνπ κεηαθνξάο 

απφ ην ζεκείν ελδηαθέξνληνο ηνπ ρξήζηε ή θαη ζηέιλεη εηδνπνηήζεηο ζηνλ ρξήζηε πνπ αθνξνχλ 

ηα δξνκνιφγηα ησλ ηξέλσλ θαη ηνπ κεηξφ, ηηο αλαρσξήζεηο θαη ηηο δηαθνπέο ιεηηνπξγίαο 

θνληηλψλ ζηαζκψλ. Eπηπιένλ δίλεηαη ε δπλαηφηεηα εμεξεχλεζεο ηνπ ρξνλνδηαγξάκκαηνο ησλ 

δεκφζησλ ζπγθνηλσληψλ. Σν ρξνλνδηάγξακκα απηφ αλαπξνζαξκφδεηαη αλάινγα κε ηελ ψξα θαη 

ηελ εκεξνκελία πνπ νξίδεη ν ρξήζηεο θαη πεξηγξάθεη ιεπηνκεξψο ηηο ψξεο αλαρσξήζεηο ησλ 

δεκνζίσλ κέζσλ κεηαθνξάο πνπ εκπεξηέρνληαη ζηελ επηιεγείζα δηαδξνκή. Αθφκα ν ρξήζηεο 

κπνξεί λα επηιέμεη ην πξνηηκψκελν κέζν (Λεσθνξείν, Μεηξφ, Σξέλν, Πξναζηηαθφο 

  Εικόνα 8: Λεπτομζρειεσ διαδρομισ για δθμόςιεσ ςυγκοινωνίεσ , πεηόσ και με αυτοκίνθτο  
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΢ηδεξφδξνκνο/Σξακ), αιιά θαη λα πξνζαξκφζεη ηελ δηαδξνκή ηνπ κε βάζε ηηο επηινγέο  

«Βέιηηζηε δηαδξνκή», «Ληγφηεξεο Μεηεπηβάζεηο», «Ληγφηεξν πεξπάηεκα», «Με δπλαηφηεηα 

πξφζβαζεο γηα αλαπεξηθφ ακαμίδην». Όιεο νη πιεξνθνξίεο παξέρνληαη γηα ζθνπνχο 

πξνγξακκαηηζκνχ ελψ πνιιέο απφ ηηο πιεξνθνξίεο δηαδξνκψλ δεκνζίσλ ζπγθνηλσληψλ 

πξνέξρνληαη απφ ηνλ νξγαληζκφ δεκφζησλ ζπγθνηλσληψλ  ΟΑ΢Α.  

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Εικόνα 9 : Xρονοδιάγραμμα δθμόςιων ςυγκοινωνιϊν 

Εικόνα 10: Ρλθροφορίεσ διαδρομισ δθμόςιων ςυγκοινωνιϊν και επιλογζσ ρφκμιςθσ δθμόςιασ ςυγκοινωνίασ 
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΢ρεηηθά κε ηηο δηαδξνκέο κε ην απηνθίλεην πξνζθέξνληαη επηινγέο νδήγεζεο. ΢πγθεθξηκέλα ν 

νδεγφο κπνξεί λα επηιέμεη ζηηο ξπζκίζεηο πινήγεζεο ηελ απνθπγή απηνθηλεηφδξνκσλ, ηελ 

απνθπγή δηνδίσλ, ή ηελ απνθπγή πνξζκείσλ. Αθφκα κπνξεί λα πξνζζέζεη πνιιαπινχο 

πξννξηζκνχο ψζηε αλάινγα κε ηελ ζεηξά ησλ ζηάζεσλ λα ιακβάλεη ηελ βέιηηζηε δηαδξνκή.  

 

Εικόνα 11 : Eπιλογζσ οδιγθςθσ 

΢ην παξαθάησ παξάδεηγκα θαίλεηαη ε πξνηεηλφκελε απφ ην Google maps ζπληνκφηεξε 

δηαδξνκή γηα δηαθνξεηηθή ζεηξά ηνπνζέηεζεο ηξηψλ ελδηάκεζσλ ζηάζεσλ.    

 

 

 

 

 

 

 

   

  

 

 

  Εικόνα 12 :  Ρροςκικθ πολλαπλϊν προοριςμϊν 
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 Ιδηαίηεξν ελδηαθέξνλ παξνπζηάδεη ην γεγνλφο φηη πξνθέξεηαη ε δπλαηφηεηα απφ ην Google 

maps ν νξηζκφο ηεο ψξαο αλαρψξεζεο θαη άθημεο θαη ηελ εκεξνκελίαο πνπ πξφθεηηαη λα 

πξαγκαηνπνηεζεί ε δηαδξνκή. Αλάινγα κε απηά ε βέιηηζηε δηαδξνκή θάζε θνξά ηξνπνπνηείηαη. 

Σν Google maps απφ πξνεπηινγή έρεη νξηζκέλε σο βέιηηζηε δηαδξνκή ηελ ζπληνκφηεξε 

δηαδξνκή. Έηζη γηα δηαθνξεηηθέο ψξεο θαη εκεξνκελίεο άθημεο θαη αλαρψξεζεο ε βέιηηζηε 

δηαδξνκή πνπ πξνηείλεη ην Google maps είλαη δηαθνξεηηθή. Σν Google maps ιακβάλνληαο 

ππφςε ηελ θπθινθνξηαθή θαηάζηαζε πνπ επηθξαηεί ζηηο δηάθνξεο δηαδξνκέο θαη ηηο 

ζπλεζηζκέλεο ψξεο αηρκήο αλαπξνζαξκφδεη ηηο ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο πνπ πξνζθέξνληαη γηα 

θάζε πξννξηζκφ. 

 ΢ην παξαθάησ παξάδεηγκα θαίλνληαη νη δηαθνξεηηθέο πξνηεηλφκελεο δηαδξνκέο απφ κηα 

ζηαζεξή ηνπνζεζία πξνο έλα ζπγθεθξηκέλν πξννξηζκφ, γηα δηαθνξεηηθέο ξπζκίζεηο ψξαο 

αλαρψξεζεο θαη άθημεο θαη γηα δηαθνξεηηθέο εκεξνκελίεο. Παξαηεξείηαη φηη νη εθηηκψκελνη 

ρξφλνη δηαδξνκήο δηαθνξνπνηνχληαη γηα δηαθνξεηηθέο ψξεο θαη εκέξεο θαζψο επίζεο θαη  θάπνηα 

ηκήκαηα δηαδξνκψλ πνπ πξνηείλνληαη σο ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο ή θαη θαη εμ‟ νινθιήξνπ 

αιιάδεη ε βέιηηζηε δηαδξνκή. Ο πξννξηζκφο ζπκβνιίδεηαη κε ηελ έλδεημε  

 

 

Εικόνα 13: Oριςμόσ ϊρασ άφιξθσ ςτο google maps 
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 Εικόνα 14: Αλλαγι ϊρασ άφιξθσ και αλλαγι προτεινόμενων εναλλακτικϊν επιλογϊν και χρόνων διαδρομισ 

Εικόνα 15: Aλλαγι ϊρασ άφιξθσ και αλλαγι προτεινόμενθσ βζλτιςτθσ διαδρομισ 
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Εικόνα 16: : Αλλαγι θμερομθνίασ άφιξθσ και αλλαγι προτεινόμενθσ βζλτιςτθσ διαδρομισ 

Εικόνα 17: Αλλαγι θμερομθνίασ άφιξθσ και ϊρασ αναχϊρθςθσ και αλλαγι προτεινόμενθσ βζλτιςτθσ διαδρομισ 
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 Σν Google maps ινηπφλ έρεη σο πξνεπηινγή ηελ ξχζκηζε αλαρψξεζε ηψξα, φκσο  ν ρξήζηεο 

έρεη ηε δπλαηφηεηα λα ζέζεη ψξα αλαρψξεζεο απφ κία ηνπνζεζία θαη ψξα άθημεο ζε άιιε 

ηνπνζεζία. Καη ζηηο δχν πεξηπηψζεηο ην Google Maps ελεκεξψλεη ηνλ ρξήζηε γηα ην ρξφλν πνπ 

ζα ρξεηαζηεί γηα νιφθιεξε ηε δηαδξνκή. Ο ρξήζηεο έρεη ηελ δπλαηφηεηα λα ιακβάλεη 

εηδνπνηήζεηο γηα ηελ ζπρλή δηαδξνκή πνπ δηαλχεη, φηαλ είλαη ψξα γηα αλαρψξεζε ή ελεκεξψζεηο 

ζρεηηθά κε θαζπζηεξήζεηο θαη δηαθνπέο πξνηνχ μεθηλήζεη ηελ δηαδξνκή.  

2.4 Google maps και κυκλοφοριακϋσ ςυνθόκεσ 

2.4.1 Ρυθμύςεισ Google maps για τισ κυκλοφοριακϋσ ςυνθόκεσ 

 Σν Google maps πξνζθέξεη πιεξνθνξίεο ζρεηηθά κε ηελ θπθινθνξηαθή θαηάζηαζε ζηνπο 

δξφκνπο ηελ ζηηγκή πνπ ην επηζπκεί ν ρξήζηεο. Απηέο ηηο πιεξνθνξίεο ηηο αμηνπνηεί κάιηζηα 

πξνθεηκέλνπ λα πξνηείλεη ηελ θαηάιιειε δηαδξνκή θαη αλαπξνζαξκφδεηαη βάζε απηψλ. 

Δπηπιένλ ιακβάλνληαη ππφςε θαη ζπκβάληα πνπ κπνξεί έθηαθηα λα επεξεάδνπλ ηελ 

θπθινθνξία , φπσο θαηξηθέο ζπλζήθεο, πξνγξακκαηηζκέλν θιείζηκν δξφκνπ πρ. ιφγσ έξγσλ 

νδνπνηίαο. Γηα απηά κάιηζηα ν ρξήζηεο έρεη ηε δπλαηφηεηα λα ιακβάλεη θαη εηδνπνηήζεηο αλ 

αθνξνχλ ηελ ζπρλή δηαδξνκή πνπ δηαλχεη. Αλ ζηελ δηαδξνκή ηνπ εκθαληζηεί θφθθηλε έλδεημε 

ζεκαίλεη φηη πξφθεηηαη γηα θαζπζηεξήζεηο ελψ ην ζχκβνιν ζεκαίλεη φηη νθείινληαη ζε έξγα. 

 Η θαηάζηαζε ηεο θπθινθνξίαο απεηθνλίδεηαη ζηνπο ράξηεο κέζσ δηαβάζκηζεο ηεζζάξσλ 

ρξσκάησλ. ΢πγθεθξηκέλα  ζε θάζε δηαδξνκή αλ θάπνην ηκήκα ηεο εκθαλίδεη θπθινθνξηαθή 

Εικόνα 18:Aλλαγι ϊρασ άφιξθσ και θμερομθνίασ άφιξθσ και αλλαγι προτεινόμενθσ βζλτιςτθσ διαδρομισ  
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ζπκθφξεζε ηφηε απηφ εκθαλίδεηαη θφθθηλν. Αλ ν ρξήζηεο ελδηαθέξεηαη γηα ηελ γεληθφηεξε 

θπθινθνξηαθή θαηάζηαζε ζε κία πεξηνρή, ηφηε κε ηελ επηινγή «Κπθινθνξία» o ράξηεο απνθηά 

ζε θάζε δξφκν έλα ρξψκα αληίζηνηρν ηεο θπθινθνξηαθήο θαηάζηαζεο ηνπ. Η γξήγνξε 

θπθινθνξία απεηθνλίδεηαη κε πξάζηλν , ε αξγή  κε θφθθηλν ελψ νη δχν ελδηάκεζεο θιίκαθεο κε 

πνξηνθαιί θαη πην αλνηθηφ θφθθηλν. Ο ρξήζηεο θαη πάιη κπνξεί λα αιιάμεη ηελ εκέξα θαη ψξα ή 

λα παξαθνινπζήζεη ηελ θίλεζε ηε δεδνκέλε ζηηγκή (ελεκέξσζε ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν). 

 

 

 

 

 

  Eικόνα 19: Κυκλοφοριακι κατάςταςθ διαδρομισ 

Eικόνα 20: Κυκλοφοριακι κατάςταςξθ οδικοφ δικτφου  
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                                  Eικόνα 11: Kυκλοφοριακι κατάςταςθ οδικοφ δικτφου για διαφορετικι ϊρα 

 

 

 
 

 

 

 

 
 

 

 

Eικόνα 22: Kυκλοφοριακι κατάςταςθ οδικοφ δικτφου για διαφορετικι θμερομθνία 
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Πξφζθαηα  ην Google maps ελζσκάησζε θαη ηελ δπλαηφηεηα ζηνπο ρξήζηεο λα θάλνπλ 

αλαθνξέο ζρεηηθά κε επηβξαδχλζεηο θπθινθνξίαο, ειέγρνπ ηαρχηεηαο απφ ηελ αζηπλνκία θαη 

πεξηζηαηηθά πνπ δεκηνπξγνχλ πξνβιήκαηα ζηελ θπθινθνξία. Με απηφλ ηνλ ηξφπν πξνζηίζεηαη 

έλα αλζξψπηλν ζηνηρείν ζηνπο ππνινγηζκνχο ηεο θπθινθνξίαο. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.4.2 Σρόποσ υπολογιςμού τησ κύνηςησ με το Google maps 

  

To Google maps ρξεζηκνπνηεί έλα πνιχ έμππλν αιγφξηζκν γηα λα πξνβάιεη ζε πξαγκαηηθφ 

ρξφλν ελεκέξσζε ζρεηηθά κε ηηο θπθινθνξηαθέο ζπλζήθεο θαη λα θάλεη ζρεηηθέο πξνβιέςεηο 

θπθινθνξίαο. Κάπνηεο εθδφζεηο ηνπ Google maps βαζίδνληαλ ζε δεδνκέλα απφ αηζζεηήξεο 

θπθινθνξίαο (ηερλνινγία ξαληάξ ππέξπζξεο αθηηλνβνιίαο ή ιέηδεξ πνπ αληρλεχνπλ ην κέγεζνο 

θαη ηελ ηαρχηεηα ησλ νρεκάησλ θαη ζηε ζπλέρεηα κεηαβηβάδνπλ αζχξκαηα ηηο πιεξνθνξίεο ζηνλ 

δηαθνκηζηή) θαη θάκεξεο εγθαηεζηεκέλεο ζηνπο δξφκνπ , ζήκεξα ην Google maps ρξεζηκνπνηεί 

κηα πην αμηφπηζηε, εμειηγκέλε θαη ηαρχηεξε ηερληθή (νη αηζζεηήξεο δελ έδηλαλ ζηηγκηαίεο 

ελεκεξψζεηο γηα ηελ ηξέρνπζα θπθινθνξία) , γλσζηή σο crowdsourcing ψζηε λα εθηειεί ηελ 

εθαξκνγή θαη λα ηξνθνδνηεί ηνπο ρξήζηεο ηεο κε ηα πην πξφζθαηα θπθινθνξηαθά δεδνκέλα ζηε 

δηαδξνκή. Με απηφλ ηνλ ηξφπν νη ράξηεο Google ππνινγίδνπλ ηελ κέζε ηαρχηεηα ησλ νρεκάησλ 

πνπ ηαμηδεχνπλ θαηά κήθνο ηεο ίδηα δηαδξνκήο. Eπηπιένλ ηα δεδνκέλα ηνπ Google maps δελ 

έρνπλ ηνλ πεξηνξηζκφ ησλ δεδνκέλσλ ησλ αηζζεηήξσλ πνπ πεξηνξίδνληαη ζε νξηζκέλεο 

θαηεγνξίεο δξφκσλ, θαζψο ζπλήζσο ηνπνζεηνχληαη κφλν ζε έληνλεο θπθινθνξίαο 

Eικόνα 23: Δυνατότθτα προςκικθσ αναφοράσ περιςτατικοφ ςτο Google maps 
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απηνθηλεηφδξνκνπο. Σν crνwdsourcing είλαη έλα κνληέιν πνπ ζπιιέγεη πιεξνθνξίεο γηα πιήζνο 

αλζξψπσλ κέζσ ηνπ δηαδηθηχνπ. Ωο γλσζηφλ πξνθεηκέλνπ θάπνηνο λα ρξεζηκνπνηήζεη ζηε 

smartphown ζπζθεπή ηνπ ηε ιεηηνπξγία ηνπ Google maps γηα πινήγεζε, ζα πξέπεη λα έρεη 

ελεξγνπνηεκέλε ηελ έλδεημε ηνπ GPS. Αληίζηνηρα εάλ θάπνηνο ζέιεη λα κάζεη γηα ηηο ζπλζήθεο 

θπθινθνξίαο ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν ζα πξέπεη λα έρεη ελεξγνπνηεκέλε ηελ ηνπνζεζία ηνπ θηλεηνχ 

ηνπ κε ηελ έλδεημε ¨ε ηνπνζεζία κνπ¨ ζην Google maps. Καηά ηελ νδήγεζε κε ελεξγνπνηεκέλε 

ηελ ιεηηνπξγία ηεο ηνπνζεζίαο ηνπ θηλεηνχ , απηφ ζηέιλεη αλψλπκα δπαδηθά ςεθία δεδνκέλσλ 

ζηνπο δηαθνκηζηέο ηεο Google. Mε απηφλ ηνλ ηξφπν ε Google γλσξίδεη πφζν γξήγνξα θηλείηαη ε 

ζπζθεπή θαη θαη‟ επέθηαζε ην φρεκα. Σν ίδην ηζρχεη γηα φια ηα νρήκαηα ζηνλ δξφκν πνπ έρνπλ 

ελεξγνπνηεκέλε ηελ γεσγξαθηθή ηνπο ηνπνζεζία, θαζψο νη ζπζθεπέο smartphones ησλ ρξεζηψλ 

απηψλ ζηέιλνπλ δεδνκέλα ζηε βάζε δεδνκέλσλ ηεο Google. H εθαξκνγή ζπλερψο ζπλδπάδεη 

απηφλ ηνλ ηεξάζηην φγθν δεδνκέλσλ πνπ θαηαθηάλνπλ απφ φια ηα νρήκαηα, ηα επεμεξγάδεηαη 

θαη ζηε ζπλέρεηα ηα ζηέιλεη πίζσ ζηα ίδηα θηλεηά ηειέθσλα κε ηελ κνξθή ελεκεξσκέλεο 

πιεξνθνξίαο θπθινθνξηαθψλ ζπλζεθψλ ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν. Δθηφο απφ απηφ νη ράξηεο 

Google βαζίδνπλ ηηο πξνβνιέο ηεο θπθινθνξίαο θαη ηηο ζπζηάζεηο ηαρχηεξεο δηαδξνκήο θαη ζε 

έλα άιιν είδνο πιεξνθνξηψλ , ηα ηζηνξηθά δεδνκέλα ζε ζρέζε κε ηνλ κέζν ρξφλν πνπ απαηηείηαη 

γηα ηελ κεηαθίλεζε ζε ζπγθεθξηκέλν ηκήκα νδνχ, ζε ζπγθεθξηκέλεο ψξεο θαη ζπγθεθξηκέλεο 

κέξεο. Με ηελ ζπιινγή ινηπφλ νκάδαο ηζηνξηθψλ δεδνκέλσλ γίλνληαη πξνβιέςεηο πνπ αθνξνχλ 

ηελ θπθινθνξία ζε κειινληηθέο εκεξνκελίεο.  

 

   

Εικόνα 24: ςζρνςορεσ κυκλοφορίασ-κλειςτό ςφςτθμα καμερϊν 

Eικόνα 25: Xριςτεσ που μοιράηονται τθν  τοποκεςία τουσ με τθν google maps  
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2.5 Λειτουργύεσ προηγμϋνησ τεχνολογύασ από το Google maps 

 

To Google maps ςυνεχϊσ εξελίςςεται με ραγδαίουσ ρυκμοφσ, ειςάγοντασ νζεσ λειτουργίεσ που 

εναρμονίηονται με τισ τεχνολογικζσ εξελίξεισ τθσ εποχισ μασ. ΢ιμερα το Google maps προςφζρει 

ιδιαίτερα χριςιμεσ τζτοιεσ λειτουργίεσ, όπωσ : 

 Ζνδειξθ τοποκεςίασ διακζςιμων ςτακμϊν φόρτιςθσ θλεκτρικϊν αυτoκiνιτων με ενθμζρωςθ ςε 

πραγματικό χρόνο. 

 Λειτουργία ΑR (Augmented Reality) navigation, για πλοιγθςθ που προςομοιάηει τθν εικονικι 

πραγματικότθτα , κακϊσ ο κόςμοσ προβάλλεται 3D μζςα από τθν οκόνθ και παρζχονται 

οδθγίεσ και κατευκφνςεισ διαδρομισ οι οποίεσ επικαλφπτονται πάνω ςτο περιβάλλον του 

χριςτθ. Πρόκειται δθλαδι για τεχνολογία επαυξθμζνθσ πραγματικότθτασ. 

 Εντοπιςμόσ καμερϊν ταχφτθτασ και προβολι πλθροφοριϊν ταχφτθτασ του οχιματοσ του 

χριςτθ ςε ςχζςθ με τα επιτρεπόμενα όρια ταχφτθτασ τθσ περιοχισ (ταχφμετρο). 

 Εντοπιςμόσ κζςεων ταξί πλθςίον χριςτθ και υπολογιςμόσ χρόνου αναμονισ. 

 Eντοπιςμόσ και αποκικευςθ κζςεων ςτάκμευςθσ τόςο για αυτοκίνθτα όςο και για ποδιλατα. 

 Ενθμζρωςθ ςχετικά με τθν κατάςταςθ τθσ περιοχισ ωσ προσ τθν  ςτάκμευςθ. 

 Από το 2019 πρόκειται να εφαρμοςτεί και ο εντοπιςμόσ κυκλοφοριακϊν κακυςτεριςεων ςε 

λεωφορεία και θ πρόβλεψθ τoυ πόςο γεμάτα από κόςμο είναι τα λεωφορεία και τα τρζνα με 

χριςθ μθχανικισ μάκθςθσ. 

 Eντοπιςμόσ θλεκτρικϊν ςκοφτερ-πατίνια, τθσ κατάςταςθσ και του κόςτουσ xριςθσ τουσ. 

 

 

Eικόνα 27: κζςθ διακζςιμων κζςεων ςτάκμευςθσ ποδθλάτων 

 

 

Eικόνα 26: κζςθ διακζςιμων ςτακμϊν φόρτιςθσ θλεκτρικϊν αυτοκινιτων 
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Eικόνα 29: εφαρμογι taxi μζςα απο το google maps 

Eικόνα 28: AR navigation ςτο google maps 
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Eικόνα 31: κάμερεσ ταχφτθτασ  μζςα απο το google map 

Eικόνα 30 : θλεκτρικά πατίνια ςτο google maps 

Eικόνα 22: κατάςταςθ δυςκολίασ εφρεςθ  κζςθσ ςτάκμευςθσ ςτθν περιοχι προοριςμοφ 
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2.6  Άλλεσ εφαρμογϋσ που ανταγωνύζονται  την Google maps 

 

1) Here WeGo ηεο Ννkia 

 H εθαξκνγή πεξηιακβάλεη θσλεηηθέο νδεγίεο νδήγεζεο θαη πεδνπνξίαο, Live ελεκέξσζε θαη 

απεηθφληζε θπθινθνξίαο γηα νξηζκέλεο ρψξεο, ππνζηήξημε ραξηψλ εθηφο ζχλδεζεο κε 

πξνθφξησζε, ηνπηθέο θαηξηθέο ζπλζήθεο αλά ψξα θαη πξνβιέςεηο γηα ηελ εβδνκάδα, 

δνξπθνξηθνχο ράξηεο θαη  ράξηεο εδάθνπο , ράξηεο κε απεηθφληζε 3D θηηξίσλ , δξνκνιφγεζε 

δεκνζίσλ ζπγθνηλσληψλ ζε νξηζκέλεο πφιεηο,  ε WeGo παξέρεη πινήγεζε turn-by-turn ηφζν ζε 

θαηάζηαζε εθηφο ζχλδεζεο φζν θαη ζε θαηάζηαζε ιεηηνπξγίαο ζε απεπζείαο ζχλδεζε. Οη 

ρξήζηεο κπνξνχλ λα εηζάγνπλ δηεχζπλζε πξννξηζκνχ, νξφζεκν ή φλνκα επηρείξεζεο θαη ζηε 

ζπλέρεηα ε εθαξκνγή ππνινγίδεη απηφκαηα ηηο νδεγίεο θαη ηελ απφζηαζε απφ ηνλ πξννξηζκφ. Σα 

δεδνκέλα θίλεζεο ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν (φπνπ είλαη δηαζέζηκα) επίζεο ιακβάλνληαη ππφςε.  

 

Here WeGo θαη Google maps 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Eικόνα 33: Google maps και Here WeGo 
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Καη νη δχν εθαξκνγέο πξνζθέξνπλ ηηο ππεξεζίεο ηνπο ρσξίο θφζηνο ζπκπεξηιακβαλνκέλεο ηεο 

πινήγεζεο εθηφο ζχλδεζεο, νη δχν εθαξκνγέο έρνπλ παξφκνηεο ιεηηνπξγίεο εθηφο ζχλδεζεο ( 

ιήςε νδεγηψλ θαη πξνβνιή δηαδξνκψλ γηα νδήγεζε, ρξήζε πινήγεζεο θαη αλαδήηεζε 

ηνπνζεζηψλ) κε ηελ δηαθνξά φηη ζην Google map νη ράξηεο πνπ δελ κπνξνχλ λα ζπλδεζνχλ ζην 

δίθηπo ιήγνπλ θαηά ηελ εκθαληδφκελε εκεξνκελία, ελψ ζε πεξίπησζε ζχλδεζεο κε ην δίθηπν 

ελεκεξψλνληαη απηφκαηα. Οη ράξηεο Google θαηαλαιψλνπλ ζρεδφλ δηπιάζην ρψξν ζηελ 

ζπζθεπή ζε ζρέζε κε ηελ Here WeGo . Aπφ ηελ άιιε ην Google maps παξέρεη ην πιενλέθηεκα 

ζηνπο ρξήζηεο φηη κπνξνχλ λα επηιέμνπλ ηελ πεξηνρή επάλσ ζην ράξηε πνπ επηζπκνχλ λα 

απνζεθεχζνπλ ζην θηλεηφ ηνπο γηα ρξήζε εθηφο ζχλδεζεο, δίλεη δειαδή νπηηθή επαθή ζηνλ 

ρξήζηε πξνζδηνξίδνληαο ηα φξηα κέζα ζηα νπνία πιαηζηψλεηαη ν ράξηεο πνπ πξφθεηηαη λα 

απνζεθεπηεί. Η Here WeGo απιά παξαζέηεη κία ιίζηα κε ηηο δηαζέζηκεο πεξηνρέο, κε 

γλσξίδνληαο έηζη ν ρξήζηεο ηα αθξηβή γεσγξαθηθά φξηα ηεο. ΢ρεηηθά κε ηηο πιεξνθνξίεο 

θίλεζεο θαη νη δχν εθαξκνγέο έρνπλ αξθεηά αθξηβείο πξνζεγγίζεηο ηεο θπθινθνξίαο. Ωζηφζν ε 

Google maps δηαζέηεη έλαλ θαιχηεξν αιγφξηζκν γηα απηφ ην ζθνπφ, έηζη ψζηε λα κπνξνχλ λα 

δείμνπλ κε κεγαιχηεξε ιεπηνκέξεηα ηελ θίλεζε γηα θάζε δεδνκέλν δξφκν. Δπηπιένλ ην Google 

maps ππεξέρεη ζηελ ηξνπνπνίεζε ή κεηαβνιή κίαο δηαδξνκήο φηαλ ε εθαξκνγή εληνπίζεη φηη 

ππάξρεη θπθινθνξηαθή ζπκθφξεζε ζε απηήλ, θαζψο ππνινγίδεη ηελ δηαδξνκή βάζε ηνπ 

ζπληνκφηεξνπ ρξφλνπ. Η Here WeGo πζηεξεί σο πξνο απηφ ην ραξαθηεξηζηηθφ , παξφιν πνπ 

παξέρεη ηελ δπλαηφηεηα δσληαλήο κεηάδνζεο ηεο θαηάζηαζεο ηεο θπθινθνξίαο. Οη Υάξηεο 

Google έρνπλ έλαλ πνιχ ελδηαθέξνλ θαη αθξηβή αιγφξηζκν αιιαγήο δξνκνινγίσλ, εάλ ππάξρεη 

ζπκθφξεζε ζην δξφκν, ε Google ζα πξνζπαζήζεη πξψηα απ 'φια λα ην απνθχγεη εληειψο, ζε 

πεξίπησζε πνπ ε θαηάζηαζε αιιάμεη ελψ ν ρξήζηεο βξίζθεηαη ζην δξφκν, ζα ηνλ εηδνπνηήζεη 

γηα απηφ θαη ζα ηνπ πξνηείλεη κηα ελαιιαθηηθή δηαδξνκή. ΢ε κεξηθέο πεξηνρέο ε πινήγεζε ηεο 

Google maps ελεκεξψλεη ηνλ ρξήζηε θαη γηα ην πνηά ισξίδα λα ρξεζηκνπνηήζεη. Σέινο ην 

Google maps έρεη πινχζηα ελζσκάησζε εθαξκνγψλ θαη ππεξεζηψλ απφ ηξίηνπο. 

Υαξαθηεξηζηηθφ παξάδεηγκα απνηειεί ε εκθάληζε taxi ζηελ γχξσ πεξηνρή καδί κε ηνλ ρξφλν 

αλακνλήο ζε ζπλεξγαζία απφ ηελ εθαξκνγή Βeat. Aπφ ηελ άιιε ε Here θαηλνηνκεί κε έλαλ 

αιγφξηζκν εχξεζεο ηεο θαηάιιειεο δηαδξνκήο γηα θνξηεγά πνπ κεηαθέξνπλ επηθίλδπλα πιηθά.  
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Eικόνα 34:Aλγόρικμοσ εκτίμθςθσ κυκλοφορίασ απο τθν Here WeGo και τθν Google maps 

Eικόνα 35: Aποκικευςθ χάρτθ εκτόσ ςφνδεςθσ απο τθν Google maps και τθν  Here weGo 
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       Eικόνα 36: Υπολογιςμόσ διαδρομισ  από τθν Google maps και τθν Ηere WeGo 

Eικόνα 37: υπθρεςίεσ taxi μζςω google maps ζναντι Here We Go 
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2) Waze ηεο Google 

H Waze αλήθεη θαη απηή ζηελ Google, θαζψο ηελ αγφξαζε ην 2013 θαη είλαη εμίζνπ δεκνθηιήο 

ράξε ζηελ απιή ηνπ ρξήζε θαη ηελ αθξίβεηα πνπ πξνζθέξεη ζηηο πιεξνθνξίεο. 

 

 Σν Waze απνηειεί κηα απφ ηηο κεγαιχηεξεο εθαξκνγέο πινήγεζεο ζηνλ θφζκν πνπ βαζίδεηαη 

ζην GPS θαη είλαη θαηάιιειν γηα κεγάιεο δηαδξνκέο. Σν Waze ιεηηνπξγεί ηαπηφρξνλα σο έλα 

θνηλσληθφ δίθηπν θαη ζε απηφ  νη ρξήζηεο κπνξνχλ λα πξνεηδνπνηήζνπλ ηνπο άιινπο γηα 

αηπρήκαηα, ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο, θιείζηκν δξφκσλ, παξνπζία αζηπλφκεπζεο θαη άιια 

εκπφδηα. Οη ρξήζηεο κπνξνχλ αθφκα λα ην ρξεζηκνπνηήζνπλ γηα λα νξγαλψζνπλ ηα “carpools”.   

To Wave πξνβάιεη ηε δσληαλή θπθινθνξία θαη κηα πιεζψξα επηινγψλ θσλεηηθήο πινήγεζεο, 

παξαθνινπζεί ηελ ηξέρνπζα ηαρχηεηα ηνπ ρξήζηε θαη ηνλ ελεκεξψλεη φηαλ πεγαίλεη πνιχ 

γξήγνξα. Δπίζεο ζπκάηαη ηηο ζπλήζεηο δηαδξνκέο, ηνπο ζπρλνχο πξννξηζκνχο θαη ηνπο ρξφλνπο 

κεηαθίλεζεο. Γίλεη αθφκα πξφζβαζε ζε ράξηε ησλ ρψξσλ ζηάζκεπζεο θνληά ζηνλ πξννξηζκφ 

ηνπ ρξήζηε. Υαξαθηεξηζηηθή είλαη θαη εδψ ε αλαδξνκνιφγεζε ζχκθσλα κε ηηο θπθινθνξηαθέο 

ζπλζήθεο. Απφ ηελ άιιε ην Google map ελζσκαηψλεη πεξηζζφηεξεο πιεξνθνξίεο ελφο 

ζπκβαηηθνχ παξαδνζηαθνχ ράξηε, φπσο ζέζεηο ζεκείσλ ελδηαθέξνληνο θαη επηρεηξήζεσλ, 

ηνπνζεζίεο ελδηαθέξνληνο πνπ βξίζθνληαη θνληά ζηνλ πξννξηζκφ, θαζηζηψληαο ηελ εθαξκνγή 

ρξήζηκε γηα ηελ εμεξεχλεζε κηαο πεξηνρήο. Βέβαηα ε Google maps ηείλεη λα ελζσκαηψζεη θαη 

πνιιά απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά εθείλα ηεο Waze. Πξνο ην παξφλ ε Waze ππεξηεξεί ζε ζέκαηα 

ελεκέξσζεο πεξηζηαηηθψλ ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν θαη πιεξνθνξίεο ζηάζκεπζεο, ελψ ην Google 

maps έρεη ην αμηνζεκείσην πιενλέθηεκα ησλ δηαδξνκψλ πνδειαζίαο θαη πεδνπνξίαο.  

Eικόνα 38: Εφαρμογι Waze και Google maps 
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3) Bing Maps ηεο Μicrosoft 

 Σν πξντφλ απνηειεί ζπλέρεηα ηνπ Microsoft MapPoint, ελφο βαζηθνχ πξνγξάκκαηνο 

ραξηνγξάθεζεο θαη ηεο ζπιινγήο δνξπθνξηθψλ εηθφλσλ ηεο TerraServer-Microsoft απφ ηνλ 

θπβεξλεηηθφ νξγαληζκφ U.S. Geological Survey. Aπφ ηελ Bing Maps δελ απνπζηάδνπλ νη 

πςειήο αλάιπζεο ράξηεο, νη ηξηζδηάζηαηεο θαη streetside απεηθνλίζεηο πφιεσλ. H θαηλνηνκία 

ηνπο εζηηάδεη ζε κηα ελδηαθέξνπζα νπηηθή γσλία “Bird`s Eye View”. H Bing ρξεζηκνπνηεί 

δεδνκέλα δξφκσλ απφ ηελ Here. Δπίζεο νη ράξηεο ηεο Microsoft παξέρνπλ πιεξνθνξίεο ηεο 

θπθινθνξίαο θαη ηελ δπλαηφηεηα ηεο εκθάληζεο δεδνκέλσλ απφ ηηο δεκφζηεο θάκεξεο ηεο 

θπθινθνξίαο. Απελαληίαο δελ ππνζηεξίδνληαη θαηεπζχλζεηο γηα ηνπο πνδειάηεο. Δπηπιένλ 

πξφζθαηα ελζσκάησζε ηε ιεηηνπξγία ηνπ Skype γηα πξαγκαηνπνίεζε  θιήζεσλ άκεζα θαη 

ιεπηνκέξεηεο γηα νξηζκέλεο ηνπνζεζίεο φπσο ηηκέο εηζφδνπ, ηξφπνη πιεξσκήο θαη ψξεο 

ιεηηνπξγίαο.    

 

 

 

 

 
 

Eικόνα 39: Bird’s eye view ςτο Βing Maps 

Eικόνα 40: ενςωμάτωςθ Skype ςτο Bing Maps 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

31 
 

 
4) Tom Tom‟s Go  

H Tom Tom ραξαθηεξίδεηαη γηα ηηο πιεξνθνξίεο πνπ παξέρεη ζρεηηθά κε ηηο ζπλζήθεο 

θπθινθνξίαο ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν. ΢ην Ηλσκέλν Βαζίιεην, ην ζχζηεκα ηνπ Tom Tom‟ Go 

παξαθνινπζεί θάζε πειάηε iPhone θαη Vodafone πνπ έρεη ελεξγνπνηήζεη ηε ξχζκηζε GPS θαη 

ελεκεξψλεη ην ζχζηεκα θπθινθνξίαο ηνπ βαζηζκέλν ζηελ θίλεζε θάζε 60 δεπηεξφιεπηα. ΢αο 

απνηέιεζκα ηξνθνδνηείηαη ζπλερψο κε ηηο πην γξήγνξεο λέεο δηαζέζηκεο δηαδξνκέο. Η εθαξκνγή 

πξνζθέξεη πνιιέο πιεξνθνξίεο, φπσο ηελ ηαρχηεηά, ην φξην ηαρχηεηαο ηνπ δξφκνπ, ηηο 

ηνπνζεζίεο θάκεξαο ηαρχηεηαο θαη ηελ πηζαλφηεηα αλαπφθεπθησλ θαζπζηεξήζεσλ. Βαζηθή 

δηαθνξά ηνπ κε ην Google maps είλαη φηη δελ είλαη δσξεάλ, φκσο ελεκεξψλεηαη ζρεηηθά κε ηελ 

θπθινθνξηαθή ζπκθφξεζε πνιχ πην ζπρλά θαη επηηξέπεη ην θαηέβαζκα ράξηε νιφθιεξεο ρψξαο 

ή Ηπείξνπ γηα ρξήζε εθηφο ζχλδεζεο. Αθφκα ε Tom Tom δελ ιεηηνπξγεί ηφζν θαιά ζηνλ ηνκέα 

ηεο αλαγλψξηζεο θσλήο φπσο ε Google maps, νχηε κπνξεί λα αληαγσληζηεί ηελ ιεηηνπξγία 

Street View. (H Google maps έρεη ζπγθεληξψζεη πάλσ απφ 170 δηζεθαηνκκχξηα εηθφλεο απφ 87 

ρψξεο θαη έρεη εηζάγεη λέν εμνπιηζκφ κε αηζζεηήξεο πςειήο αλάιπζεο).  

 

 

Eικόνα 41: Ρλθροφορίεσ απο κάμερεσ κυκλοφορίασ προβάλονται μζςω τθσ Bing Maps 
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5) FourSquare 

Σν Foursquare αλαγλσξίδεη απφ ηνλ ρξήζηε ηηο πξνηηκήζεηο ηνπ ζε ζρέζε  κε  ηα κέξε πνπ 

επηζθέπηεηαη  θαη ηηο αλαδεηήζεηο πνπ θάλεη. Η εθαξκνγή δίλεη ζπζηάζεηο κε βάζε απηφ 

θαίλεηαη λα  αξέζεη ζην ρξήζηε θαη  φρη βάζε ησλ αλαδεηήζεσλ άιισλ ρξεζηψλ. 

6) Sygic 

 Σν Sygic ρξεζηκνπνηεί πινήγεζε 2D θαη 3D απφ ηελ TomTom. Ήηαλ ε πξψηε εθαξκνγή 

γηα θηλεηά  iPhone πνπ παξείρε πινήγεζε κε βάζε ην GPS.Η εθαξκνγή παξέρεη 

πιεξνθνξίεο γηα ηα πιεζηέζηεξα βελδηλάδηθα, ηηο ζέζεηο ζηάζκεπζεο, ηελ επφκελε ζηξνθή 

θαη ηελ δψλε ηαρχηεηαο ζε φιε ηελ δηάξθεηα ηεο δηαδξνκήο. Όκσο  δηαζέηεη επηινγή 

δηαδξνκήο κφλν γηα απηνθίλεην. Δπηπιένλ παξνπζηάδεη πφζεο ισξίδεο είλαη ν δξφκνο θαη ζε 

πνηά ισξίδα πξέπεη λα νδεγεί ν νδεγφο. Αθφκα κε κηα ιεηηνπξγία SOS δείρλεη ην 

πιεζηέζηεξν αζηπλνκηθφ ηκήκα, λνζνθνκείν, θαξκαθείν, ελψ έρεη εθαξκνζκέλν θνπκπί 

έθηαθηεο αλάγθεο. ΢ε ζρέζε κε ην Google maps , ην Sygic  δελ ελεκεξψλεηαη ηφζν ηαθηηθά 

φζν απηφ. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Eικόνα 42: Sygic και Google maps 
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7) Map Quest 

΢ε ζρέζε κε ηελ Goggle maps είλαη δχζθνιν λα εξκελεχζνπκε ηα δεδνκέλα θίλεζεο πνπ 

πξνζθέξεη ην MapQuest, επεηδή νη γξακκέο επηθάιπςεο είλαη ππεξβνιηθά επξείεο θαη δελ 

είλαη ζαθέο πνηνο δξφκνο επηζεκαίλεηαη. Eπίζεο νη Υάξηεο Google είλαη θαιχηεξνη ζην λα 

δίλνπλ πξνηάζεηο νδήγεζεο, πξνζθέξνληαο πεξηζζφηεξεο επηινγέο κε δηαθνξεηηθνχο 

ηξφπνπο. ΢ρεηηθά κε ηελ ππεξεζία 360 κνηξψλ ην Map Quest δελ ηελ πξνζθέξεη γηα πάξα 

πνιινχο δξφκνπ θαη δελ επηηξέπεη ηελ κεγέζπλζε ζηηο θσηνγξαθίεο. Xαξαθηεξηζηηθφ φκσο  

Υαξαθηεξηζηηθφ φκσο ηεο Map Quest είλαη φηη επηηξέπεη ηελ ιεηηνπξγία ζηξσκαηνπνίεζεο , 

έηζη ν ρξήζηεο κπνξεί λα επηιέμεη δεδνκέλα πνπ ζέιεη λα θαηαξγεζνχλ απφ ηελ νζφλε ηνπ 

θαη λα εκθαλίζεη κφλν ζρεηηθέο πιεξνθνξίεο κε απηφ πνπ αλαδεηά ψζηε λα κελ απνζπάηε ε 

πξνζνρή ηνπ. 

 

 

 

 

 

 

 

 

8) ΜΑPS.ME 

Σν MAPS.ME ρξεζηκνπνηεί δεδνκέλα απφ ην OpenStreetMap (αλνηθηή βάζε ραξηνγξαθηθψλ) 

δεδνκέλσλ Οπνηνζδήπνηε κπνξεί ειεχζεξα λα επεμεξγαζηεί θαη λα ζπκβάιεη ζηνλ ράξηε, κηα 

έλλνηα ράξηε δειαδή πνπ είλαη παξφκνηα κε ηε Wikipedia. 

9) Apple maps 

Οη ράξηεο ηεο Apple δηαζέηνπλ πιήζνο ραξαθηεξηζηηθψλ πνπ ηελ θάλνπλ λα μερσξίδεη , φπσο ε 

νινθιεξσκέλε ελζσκάησζε ηεο Siri γηα ιεηηνπξγία hands-free, θαζψο θαη αθξηβή αλαθνξά ζε 

πξαγκαηηθφ ρξφλν ησλ θαζπζηεξήζεσλ πνπ πξνθαινχληαη απφ νδηθά έξγα θαη ηα αηπρήκαηα. 

Δπηπιένλ, ε εθαξκνγή δηαζέηεη ππνζηήξημε γηα εζσηεξηθνχο ράξηεο πνπ θαιχπηνπλ αεξνδξφκηα 

Eικόνα 43 :MapQuest και Google Maps 
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θαη εκπνξηθά θέληξα, θάηη πνπ είλαη εμαηξεηηθά ρξήζηκν ηνπο ηνπξίζηεο. Δπίζεο έρεη 

πξνζαξκφζεη πνιχ θαιήο αλάιπζεο 3D απεηθφληζε. Όκσο νη ράξηεο ηεο Apple επηθεληξψλνπλ 

ην ελδηαθέξνλ ηνπο ζηα αζηηθά θέληξα θαη φρη ζηελ ρψξα ζην ζχλνιν ηεο , γεγνλφο ζην νπνίν 

ππεξηεξεί ε Google maps, ε νπνία παξέρεη πεξηζζφηεξεο ιεπηνκέξεηεο αθφκα θαη γηα κηθξέο 

αγξνηηθέο πφιεηο. Δπηπιένλ νη ράξηεο ηεο Apple δελ πξνζθέξνπλ πνδειαηηθή πινήγεζε, ελψ 

βαζηθφ κεηνλέθηεκα ηνπο απνηειεί ην φηη δελ είλαη δηαζέζηκε γηα ζπζθεπέο android. 

 

10) Άιιεο εθαξκνγέο ιηγφηεξν δεκνθηιείο γηα ιεηηνπξγία πινήγεζεο είλαη νη Μap Box, Map 

Factor ,OsmAnd Maps & Navigation, ZANavi, Be-on-road, AdAway, Trapster, 

Wisepilote, Papago, Scout, Magellan, Garmin.   

Απφ φιεο ηηο επηινγέο πνπ πξνζθέξνληαη ν θάζε ρξήζηεο κπνξεί λα επηιέμεη βάζε πξνζσπηθψλ 

ηνπ πξνηηκήζεσλ θαη  ππνθεηκεληθψλ θξηηεξίσλ. Γελ κπνξνχκε λα εμάγνπκε ζπκπέξαζκα γηα ην 

πνία είλαη ε θαιχηεξε , παξφια απηά θαίλεηαη ε Google maps λα έρεη κεγαιχηεξε απήρεζε,  ζε 

ζρέζε κε ηηο άιιεο εθαξκνγέο, κε πάλσ απφ 5.000.000.000 ιήςεηο ηεο εθαξκνγήο Google maps 

ζε θηλεηά ηειέθσλα, γεγνλφο πνπ ηεο δίλεη ψζεζε λα αλαβαζκίδεηαη ζπλερψο. Η κεγάιε 

δεκoηηθφηεηα ηoπ Google maps oθείιεηαη θπξίσο ζην πιήζνο ησλ ραξαθηεξηζηηθψλ πνπ 

δηαζέηεη ζε ζπλδπαζκφ κε ην πνιχ θηιηθφ πξνο ην ρξήζηε πεξηβάιινλ πνπ δηαζέηεη. Παξφια 

απηά πνιιέο απφ ηηο ππφινηπεο εθαξκνγέο έρνπλ αμηνζεκείσηα ραξαθηεξηζηηθά θαη 

πιενλεθηήκαηα. 

 

 

 

Eικόνα 44: Απόςπαςμα απο τθν λειτουργία Google Trends, ποςοςτιαία ςφγκριςθ ςυχνοτιτων αναηιτθςθσ ιςτότοπων απο το 2004 ζωσ ςιμερα ςε 
παγκόςμια κλίμακα 
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2.7 Tρόποσ υπολογιςμού τησ ςυντομότερησ διαδρομόσ  (pathfinding) 

 

 Η έλλνηα ηεο δξνµνιφγεζεο (routing), ρξεζηκνπνηείηαη θπξίσο φηαλ ε θίλεζε γίλεηαη µέζσ ελφο 

νδηθνχ δηθηχνπ. ΢ηελ πεξίπησζε απηή πξέπεη λα θαζνξηζηεί ην δξνκνιφγην (route). 

Υαξαθηεξηζηηθφ παξάδεηγµα δξνµνιφγεζεο απνηειεί θαη ην ζχζηεκα πινήγεζεο ηνπ Google 

maps, φπνπ νξίδνπµε ηνλ πξννξηζµφ µαο θαη ην ζχζηεµα ζηε ζπλέρεηα εθαξµφδεη αιγφξηζµνπο 

δξνµνιφγεζεο πξνθεηµέλνπ λα πξνζδηνξίζεη ην ζπληνµφηεξν δξνµνιφγην. ΢ήµεξα 

εθαξµφδνληαη ζχλζεηνη αιγφξηζµνη νη νπνίνη βειηηζηνπνηνχλ ηε δξνµνιφγεζε ιαµβάλνληαο 

ππφςε πνιιαπιά θξηηήξηα θαη µπνξνχλ λα ζηαζµίδνπλ δπλαµηθέο παξαµέηξνπο (π.ρ. 

θπθινθνξηαθφο θφξηνο) ψζηε λα ηξνπνπνηνχλ φηαλ ρξεηάδεηαη ην ππνιεηπφµελν δξνµνιφγην.  

 Oη pathfinding αιγφξηζκνη ρξεζηκνπνηνχλ κηα δνκή ελφο γξάθνπ πνπ πεξηέρνπλ θφκβνπο θαη 

αθκέο γηα λα ππνινγίζνπλ ηελ ζπληνκφηεξε δηαδξνκή απφ έλαλ αξρηθφ θφκβν σο πξνο θάζε 

άιινλ ή σο πξνο θάπνηνλ ζπγθξηκέλν θφκβν. ΢πγθεθξηκέλα φιν ην νδηθφ δίθηπν αλαπαξηζηάηαη 

κε έλαλ ράξηε θφκβσλ θαη ζπλδέζκσλ πνπ ην πεξηγξάθνπλ. Ο θφκβνο αληηζηνηρεί ζε κηα 

δηαζηαχξσζε, ελψ ν ζχλδεζκνο ζε έλα νδηθφ ηκήκα κεηαμχ δχν θφκβσλ πνπ εμππεξεηεί κηα 

θνξά θίλεζεο νρεκάησλ. Οη αθκέο κπνξεί λα είλαη θαηεπζπληέο ή αθαηεχζπληεο. έηζη έλα 

ακθίδξνκν νδηθφ ηκήκα αλαπαξηζηάηαη απφ δχν ζπλδέζκνπο κε αληίζεηεο θαηεπζχλζεηο. 

΢ηξέθνπζεο θηλήζεηο αλαπαξηζηψληαη θαη απηέο κε θφκβνπο. ΢ηνλ γξάθν θάζε αθκή 

ζπλνδεχεηαη απφ θάπνην βάξνο. Η δηαδξνκή κεηαμχ δχν θφκβσλ είλαη κηα δηαδνρηθή ζεηξά 

ζπλδέζκσλ ε νπνία ζπλδέεη ηνπο δχν θφκβνπο. Δίλαη εληππσζηαθφ πσο ην Google maps κπνξεί 

λα βξεη κηα απφ ηηο βέιηηζηεο δηαδξνκέο σο πξνο έλα πξννξηζκφ ζε ηφζν γξήγνξν ρξνληθφ 

δηάζηεκα δηαρεηξίδνληαο έλα πνιχ κεγάιν φγθν δεδνκέλσλ πνπ αθνξνχλ ην νδηθφ δίθηπν.  

 Οξηζκέλα παξαδείγκαηα αιγφξηζκσλ pathfinding είλαη ν Dijkstra, ν A*, o D*, o UCS. Oη ηξείο 

ηειεπηαίνη κάιηζηα απνηεινχλ αιγφξηζκνη επξηζηηθήο αλαδήηεζεο. To Google maps 

ρξεζηκνπνηεί θάπνηνλ αιγφξηζκν pathfinding γηα ηελ εχξεζε ηεο βέιηηζηεο δηαδξνκήο απφ έλα 

ζεκείν πξνέιεπζεο πξνο έλα ζεκείν πξννξηζκνχ, ε εηαηξεία φκσο δελ απνθαιχπηεη πνηφλ 

εθαξκφδεη αθξηβψο. Πηζαλφλ λα ρξεζηκνπνηεί θάπνηα παξαιιαγή ηνπ Dijkstra, ρσξίο απηφ λα 

εμαθξηβψλεηαη απφ ηελ ίδηα ηελ Google. 
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2.8 Google maps και μηχανικό μϊθηςη  

 

 To Google maps πξνθεηκέλνπ λα απμήζεη ηελ ηαρχηεηα ραξηνγξάθεζεο ρξεζηκνπνηεί ηελ 

κεραληθή κάζεζε πξνθεηκέλνπ λα απηνκαηνπνηήζεη ηηο δηαδηθαζίεο θαη παξάιιεια λα 

δηαηεξήζεη ζε πςειά επίπεδα ηελ αθξίβεηα ησλ δεδνκέλσλ πνπ παξέρεη. Μέζσ αιγνξίζκσλ  

κεραληθήο κάζεζεο κπνξεί λα ελεκεξψλεηαη άκεζα γηα ηελ κεηαβαιιφκελε γεσκεηξία ηνπ 

πεξηβάιινληνο θαη λα ην απνδίδεη ραξηνγξαθηθά. Οη αιγφξηζκνη απηνί ιακβάλνπλ ηηο εηθφλεο 

απφ ηνπο δνξπθφξνπο θαη απφ ηα νρήκαηα ηεο Google, ηηο αλαιχνπλ,  εμάγνπλ ηηο πιεξνθνξίεο 

πνπ ρξεηάδνληαη απφ απηέο θαη ζηε ζπλέρεηα ελεκεξψλνπλ ηνλ ράξηε. Σέηνηεο πιεξνθνξίεο 

κπνξεί λα είλαη ε δηεχζπλζε ελφο δξφκνπ, ν αξηζκφο ελφο ζπηηηνχ, ην ζρήκα ελφο θηηξίνπ, ε 

δεκηνπξγία λέσλ δξφκσλ ζην ράξηε. Με απηφλ ηνλ ηξφπν ινηπφλ δεκηνπξγνχληαη πεξηγξάκκαηα 

ησλ θηηξίσλ θαη ραξηνγξαθνχληαη απηνκαηηθά νη λένη δξφκνη. 

Eικόνα 45 : Ρολφγωνα-περιγράμματα κτιρίων από το Google maps 
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Mε αιγνξίζκνπο κεραληθήο κάζεζεο γίλνληαη θαη πξνβιέςεηο φπσο ε θαηάζηαζε ηεο 

ζηάζκεπζεο ζε κηα πεξηνρή. Έηζη νη κεραληζκνί ηεο Google Maps ππνινγίδνπλ πφζν δχζθνιν 

ζα είλαη λα παξθάξεη θάπνηνο ην απηνθίλεηφ ηνπ ζηνλ πξννξηζκφ ηνπ. Η ππεξεζία απηή 

ιακβάλεη ππφςε ηε δηαζεζηκφηεηα ρψξνπ ζηάζκεπζεο ζε κηα ζπγθεθξηκέλε πεξηνρή θαη 

αλαγλσξίδεη ηηο ψξεο αηρκήο ζηελ αλαδήηεζε ζέζεσλ ζηάζκεπζεο, ζε δηάθνξα ζεκεία ηεο 

πφιεο. Eπηπιένλ ε Google maps ρξεζηκνπνηεί ηε κεραληθή κάζεζε πξνθεηκέλνπ λα θάλεη 

πξνβιέςεηο γηα ηηο θαζπζηεξήζεηο ησλ ιεσθνξείσλ ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν. Aξρηθά ζπιιέγνληαη  

δεδνκέλα εθπαίδεπζεο ησλ αιγνξίζκσλ κεραληθήο κάζεζεο, φπσο δεδνκέλα ζέζεο ηνπ 

ιεσθνξείνπ απφ θνξείο δεκνζίσλ κεηαθνξψλ. ΢ηε ζπλέρεηα απηά επζπγξακκίδνληαη κε ηηο 

ηαρχηεηεο ησλ απηνθηλήησλ ζηε δηαδξνκή θαη γίλεηαη πξφβιεςε ησλ θαζπζηεξήζεσλ ησλ 

ιεσθνξείσλ ζηηο ζηάζεηο. Eπίζεο εμεηάδνληαη παξάγνληεο φπσο ε ηνπνζεζία, ε εκέξα ηεο 

εβδνκάδαο θαη ε ψξα ηεο εκέξαο, νη πξνβιέςεηο θπθινθνξίαο θαη δεδνκέλα απφ ηηο δηαδξνκέο 

θαη ησλ ιεσθνξείσλ.  

 

Διάγραμμα 1: Μοντζλο πρόβλεψθσ κακυςτζρθςθσ  λεωφορείων , ςυγκρινόμενο με το πρόγραμμα λεωφορείων ςτο Σφδνεχ 
ςτθν Αυςτραλία,  Image Credit: Google  

΢ην δηάγξακκα παξνπζηάδεηαη έλα παξάδεηγκα απεηθφληζεο ησλ ζεκείσλ απφζηαζεο –ρξφλνπ 

ιεσθνξείνπ ζχκθσλα κε ηελ παξαηεξνχκελε, ηελ πξνβιεπφκελε θαη ηελ πξνγξακκαηηζκέλε 

θαηάζηαζε θαζψο θαη ε θίλεζε ησλ απηνθηλήησλ.  ΢πγθεθξηκέλα πεξηγξάθεηαη  γξαθηθά ην 

κνληέιν πξφβιεςεο θαζπζηεξήζεσλ ιεσθνξείνπ πνπ δηαλχεη κηα δηαδξνκή ζην ΢χδλευ. 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

38 
 

2.9 Επιλογϋσ μετακύνηςησ 

  

Οη επηινγέο κεηαθίλεζεο εθθξάδνληαη ζαλ έλα ζηαζκηζκέλν άζξνηζκα ραξαθηεξηζηηθψλ ηνπ 

κεηαθηλνχκελνπ θαη ηνπ κεηαθνξηθνχ ζπζηήκαηνο φπσο ηα αληηιακβάλεηαη ν κεηαθηλνχκελνο. 

Σα ραξαθηεξηζηηθά απηά πεξηιακβάλνπλ ζπλήζσο κεηαβιεηέο φπσο ν ρξφλνο, ην θφζηνο, ε 

άλεζε, ε αζθάιεηα κεηαθίλεζεο, ηα θνηλσληθννηθνλνκηθά ραξαθηεξηζηηθά ηνπ κεηαθηλνχκελνπ. 

Δίλαη γεγνλφο φηη νη κεηαθηλνχκελνη αληηκεησπίδνπλ δηαθνξεηηθά πξνβιήκαηα κε δηαθνξεηηθφ 

ηξφπν , έρνπλ δηαθνξεηηθέο πξνηηκήζεηο, απαηηήζεηο θαη πξνηεξαηφηεηεο. Σν ζχλνιν ησλ 

ελαιιαθηηθψλ επηινγψλ πνπ είλαη δηαζέζηκεο θαη ην πεξηβάιινλ ηνπ κεηαθηλνχκελνπ 

θαζνξίδνπλ ηηο επηινγέο ηνπ. Με ηελ εθαξκνγή καζεκαηηθψλ κνληέισλ επεμεγείηαη ε 

ζπκπεξηθνξά ζηηο επηινγέο πνπ θάλνπλ νη κεηαθηλνχκελνη. Πην αλαιπηηθά νη παξάγνληεο πνπ 

επεξεάδνπλ ζπλήζσο ηνπο κεηαθηλνχκελνπο ζηηο επηινγέο ηνπο γηα κεηαθίλεζε ρσξίδνληαη ζε 

ηξείο θαηεγνξίεο: 

α) Σα ραξαθηεξηζηηθά ηνπ κεηαθηλνχκελνπ, φπσο είλαη γηα παξάδεηγκα ην εηζφδεκα, ε ειηθία, ην 

θχιν ηνπ κεηαθηλνχκελνπ, ην επάγγεικα ηνπ κεηαθηλνχκελνπ θ.α. 

β) Σα ραξαθηεξηζηηθά ησλ κεηαθνξηθψλ κέζσλ, φπσο γηα παξάδεηγκα ν ρξφλνο κεηαθίλεζεο 

εληφο θαη εθηφο ηνπ νρήκαηνο, ηα έμνδα κεηαθίλεζεο θαη ε αζθάιεηα θαη ε άλεζε πνπ παξέρεη ην 

θάζε κεηαθνξηθφ κέζν θ.α. 

γ) Σα ραξαθηεξηζηηθά κεηαθίλεζεο φπσο είλαη ν ζθνπφο ηεο κεηαθίλεζεο, ε ψξα ηεο εκέξαο πνπ 

ιακβάλεη ρψξα ε κεηαθίλεζε θ.α. 

δ) Οη αλάγθεο ηνπ κεηαθηλνχκελνπ  

ε) Η θχζε ησλ ελαιιαθηηθψλ επηινγψλ πνπ ηνπ πξνζθέξνληαη  

Οη έξεπλεο κε ηηο νπνίεο ζπιιέγνληαη ζηνηρεία ζρεηηθά κε ηηο πξνζέζεηο, πξνηηκήζεηο ή απιά 

απφςεηο ησλ κεηαθηλνχκελσλ κπνξνχλ λα δηαθξηζνχλ ζε δχν είδε : 

1) Όηαλ ξσηάκε ηνπο κεηαθηλνχκελνπο λα καο πνπλ ηη ζα δηάιεγαλ (ή γεληθφηεξα ηη επηινγή 

ζα έθαλαλ) γηα κηα δεδνκέλε θαηάζηαζε 

2) Όηαλ ηνπο ξσηάκε απιά ηη επηινγή έθαλαλ ζε κηα δεδνκέλε πεξίπησζε 

 Η πξψηε πεξίπησζε αθνξά ζηηο έξεπλεο Γεινχκελεο Πξνηίκεζεο (Stated Preference surveys), 

ελψ ε δεχηεξε ηηο έξεπλεο Απνθαιππηφκελσλ ή θαιιίηεξα, Δθδεισκέλσλ πξνηηκήζεσλ (Stated 

Preference surveys). ΢θνπφο θαη ησλ δχν κεζφδσλ είλαη ε θαηαγξαθή ησλ πξνηηκήζεσλ κέξνπο 

ηνπ πιεζπζκνχ ζρεηηθά κε θάπνην δήηεκα θαη ε αλάπηπμε ελφο καζεκαηηθνχ κνληέινπ γηα ηελ 

πεξηγξαθή απηψλ ησλ πξνηηκήζεσλ, δειαδή γίλεηαη ζπιινγή ησλ απαηηνχκελσλ ζηνηρείσλ γηα 

ηνλ πξνζδηνξηζκφ ησλ ραξαθηεξηζηηθψλ ηεο ζπκπεξηθνξάο ησλ ρξεζηψλ ηνπ δηθηχνπ.  

 Η επθνιφηεξε κέζνδνο γηα ηε ζπιινγή απηψλ ησλ ζηνηρείσλ είλαη ην εξσηεκαηνιφγην. Η 

κνξθή, ε έθηαζε, θαη ε δηαηχπσζε ηνπ εξσηεκαηνινγίνπ επαθίεηαη ζηελ επρέξεηα ηνπ εξεπλεηή 

αιιά πξέπεη λα ζπλάδεη θαη κε ην αληηθείκελν θαη ηνπο ζηφρνπο ηεο έξεπλαο.  
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 Σα πιενλεθηήκαηα ησλ εξεπλψλ δεινχκελσλ θαη εθδεισκέλσλ πξνηηκήζεσλ ζε ζρέζε κε 

άιιεο έξεπλεο ή κεηξήζεηο είλαη: 

1) Η ηερληθή αλάιπζε πνπ ρξεζηκνπνηείηαη πνζνηηθνπνηεί έκκεζα ηε ζεκαζία πνπ απνδίδνπλ 

νη άλζξσπνη ζε κηα ζπγθεθξηκέλε ππεξεζία.  

2) Ο εξεπλεηήο κπνξεί λα ειέγρεη αθξηβψο ηηο επηινγέο πνπ πξνζθέξνληαη ζηνπο 

αληαπνθξηλφκελνπο, έηζη ψζηε ηα απνηειέζκαηα ησλ κεηαβιεηψλ πνπ ελδηαθέξνπλ λα 

κπνξνχλ λα απνκνλσζνχλ απφ ηηο επηδξάζεηο άιισλ παξαγφλησλ.  

3) Μπνξνχλ λα δψζνπλ ηθαλνπνηεηηθήο πνηφηεηαο δεδνκέλα γηα λα θαηαζθεπαζηνχλ θαιήο 

πνηφηεηαο ζηαηηζηηθά κνληέια. 

Οη επηινγέο κεηαθίλεζεο αλαιχνληαη κε ηελ δεκηνπξγία κνληέισλ ζπκπεξηθνξάο, ηα νπνία 

πεξηγξάθνπλ ηηο απνθάζεηο πνπ ιακβάλεη ν κεηαθηλνχκελνο κεηαμχ δηαθνξεηηθψλ ελαιιαθηηθψλ 

επηινγψλ πνπ ηνπ πξνζθέξνληαη. ΢εκαληηθφ ξφιν ζηε δηακφξθσζε ησλ επηινγψλ ηνπ 

κεηαθηλνχκελνπ δηαδξακαηίδνπλ νη δηαζέζηκεο ελαιιαθηηθέο επηινγέο. Κάζε κηα απφ απηέο 

αμηνινγείηαη απφ ηνλ κεηαθηλνχκελν θαηά ηελ ιήςε ηεο απφθαζεο επηινγήο. ΢πλεπψο γηα ηελ 

πεξηγξαθή ησλ επηινγψλ ηνπ κεηαθηλνχκελνπ ππάξρεη ε αλάγθε ελφο κνληέινπ ζπκπεξηθνξάο, 

ην νπνίν ζα πεξηγξάθεη ηε ζρέζε αλάκεζα ζηελ θνηλσληθν-νηθνκηθή θαηάζηαζε ηνπ 

κεηαθηλνχκελνπ θαη ησλ ραξαθηεξηζηηθψλ ησλ ελαιιαθηηθψλ επηινγψλ. Απν ηα πην δηαδεδνκέλα 

θαη εχρξεζηα πξφηππα πνπ ρξεζηκνπνηνχληαη ζηελ πξνηππνπνίεζε ηεο αλζξψπηλεο 

ζπκπεξηθνξάο είλαη ηα πξφηππα δηαθξηηψλ επηινγψλ  Logit. Σα ινγηζηηθά πξφηππα (logit) 

βαζίδνληαη ζηελ ππφζεζε φηη ηα ζθάικαηα ησλ ζπλαξηήζεσλ ρξεζηκφηεηαο είλαη αλεμάξηεηα 

θαη αθνινπζνχλ ηελ θαηαλνκή Gumbel. ΢πγθεθξηκέλα, εάλ ηα ζθάικαηα θαηαλέκνληαη θαηά 

Gumbel κε παξάκεηξν ζέζεο σ=0 θαη παξάκεηξν θιίκαθαο κ, ηφηε ε πηζαλφηεηα έλα άηνκν λα 

επηιέμεη κηα ελαιιαθηηθή αλάκεζα ζε έλα ζχλνιν C ελαιιαθηηθψλ γξάθεηαη σο εμήο: 

(1/ C)
i

j
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n V

j c

e
P j C
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
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  


 

Η έθθξαζε απηή απνηειεί θαη ηελ έθθξαζε ηνπ πνιπσλπκηθνχ ινγηζηηθνχ πξνηχπνπ 

(multinomial logit model).    

Η ηθαλνπνίεζε ηνπ θάζε αηφκνπ απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά ηεο εθάζηνηε ελαιιαθηηθήο επηινγήο 

πεξηγξάθεηαη κε ηε ζπλάξηεζε ρξεζηκφηεηαο πνπ νξίδεηαη σο έλα καζεκαηηθφ κνληέιν πνπ 

πεξηγξάθεη ηελ ηθαλνπνίεζε απηή . Γηα θάζε ελαιιαθηηθή i ηνπ ζπλφινπ επηινγψλ C, νξίδεηαη 

κηα ζπλάξηεζε ρξεζηκφηεηαο ηνπ αηφκνπ n σο εμήο: 

Uin=Vin + εin 

 Όπνπ Vin=βiXin, βi ην δηάλπζκα ησλ ζπληειεζηψλ θαη Υin ην δηάλπζκα ησλ ηηκψλ ησλ 

κεηαβιεηψλ θαη  εin, ην ζηνραζηηθφ κέξνο ηεο ρξεζηκφηεηαο ηεο ελαιιαθηηθήο. 

Η πηζαλφηεηα επηινγήο ηεο θάζε ελαιιαθηηθήο ππνινγίδεηαη σο εμήο: 

(1/ C) (U ) ,n inP P Uij j C i j      

 Έλαο θπζηθφο ηξφπνο γηα λα αλαπαξαζηαζεί ε δηαδηθαζία επηινγήο πνπ αθνινπζεί ν 

µεηαθηλνχµελνο, είλαη λα ζεσξεζεί φηη µε ηελ επηινγή πνπ πξαγµαηνπνηεί απνιαµβάλεη έλα 
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επίπεδν σθέιεηαο U ή ηαχηηζεο µε µηαλ άπνςε. Τπάξρεη, ινηπφλ, αληηζηνηρία αλάµεζα ζηελ 

θάζε επηινγή θαη ζηελ σθέιεηα U µε ηελ νπνία απηή ζπλδέεηαη. Τςειφηεξα επίπεδα ηνπ 

µεγέζνπο U ζεµαίλνπλ φηη ην άηνµν αληηιακβάλεηαη πσο απνιαµβάλεη µεγαιχηεξε ρξεζηµφηεηα 

απφ ηε ζπγθεθξηµέλε επηινγή, θαη αληίζηνηρα ραµειφηεξα επίπεδα ηεο U ππνδειψλνπλ 

µεησµέλε ρξεζηµφηεηα. Aλ ε αληηπξνζσπεπηηθή σθέιεηα µηαο επηινγήο είλαη ραµειή ζε ζρέζε 

µε ηελ αληηπξνζσπεπηηθή σθέιεηα ησλ ππφινηπσλ ελαιιαθηηθψλ, ηφηε µηθξή αχμεζε απηήο 

ζπλεπάγεηαη αληίζηνηρα µηθξή αχμεζε ηεο πηζαλφηεηαο επηινγήο ηεο ζπγθεθξηµέλεο 

ελαιιαθηηθήο. Αληίζεηα αλ ε σθέιεηα µηαο ελαιιαθηηθήο είλαη, ζπγθξηηηθά µε ηελ σθέιεηα ησλ 

ελαιιαθηηθψλ ζεµαληηθά µεγαιχηεξε, ηφηε µηα µηθξή πεξαηηέξσ αχμεζε απηήο επηθέξεη 

ζεµαληηθή αχμεζε ηεο πηζαλφηεηαο επηινγήο ηεο. Η σθέιεηα εθθξάδεη ηελ ειθπζηηθφηεηα ηεο 

επηινγήο πνπ έρεη ν κεηαθηλνχκελνο θαη εθθξάδεηαη ζαλ έλα ζηαζκηζκέλν άζξνηζκα 

ραξαθηεξηζηηθψλ φπσο ην αληηιακβάλεηαη ν κεηαθηλνχκελνο. Ο κεηαθηλνχκελνο επηιέγεη ηελ 

ιχζε πνπ πηζηεχεη φηη ηνπ πξνζθέξεη κεγαιχηεξε σθέιεηα. Βέβαηα δελ είλαη δπλαηφ έλα  

κνληέιν λα πεξηιακβάλεη φιεο ηηο κεηαβιεηέο πνπ επεξεάδνπλ ηε δηαδηθαζία επηινγήο πνπ 

εθαξκφδεη ν θάζε κεηαθηλνχκελνο, θαη επνκέλσο δελ είλαη δπλαηφλ λα γίλνπλ πξνβιέςεηο κε 

100% βεβαηφηεηα.   

 Έηζη ινηπφλ θάζε ζπλάξηεζε σθέιεηαο/ρξεζηκφηεηαο απνηειείηαη απφ ηελ εμαξηεκέλε 

κεηαβιεηή πνπ νξίδεηαη σο ε κεηαβιεηή ηεο νπνίαο ε ηηκή αλακέλεηαη λα πξνβιεθζεί απφ ην 

κνληέιν θαη απφ ηηο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο πνπ νξίδνληαη σο νη  κεηαβιεηέο, νη νπνίεο 

επηδξνχλ ζηελ πξφβιεςε ηεο εμαξηεκέλεο ιακβάλνληαο ζπγθεθξηκέλεο ηηκέο. Γηα ηνλ 

θαζνξηζκφ ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ πνπ φλησο έρνπλ επίδξαζε ζηελ πξφβιεςε ηεο ηηκήο 

ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο ρξεζηκνπνηνχληαη καζεκαηηθά κνληέια, ηα νπνία δείρλνπλ 

καζεκαηηθά ηελ ζρέζε κεηαμχ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ θαη ηεο εμαξηεκέλεο. Η αλάιπζε 

παιηλδξφκεζεο (regression analysis) πνπ αθνξά ζε  κηα δηαδηθαζία γηα ηνλ ππνινγηζκφ ησλ 

ζρέζεσλ κεηαμχ κεηαβιεηψλ, θαη ε νπνία ρξεζηκνπνηείηαη επξέσο φηαλ ζηφρνο είλαη ν 

ζπζρεηηζκφο κηαο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο κε κία ή πεξηζζφηεξεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο,  

δηαθέξεη απφ ηα πξφηππα δηαθξηηψλ επηινγψλ, ζην γεγνλφο φηη απηά ζεσξνχλ πσο ηα ζθάικαηα 

εin ηνπ ζπλφινπ ησλ ελαιιαθηηθψλ επηινγψλ είλαη αλεμάξηεηα κεηαμχ ηνπο θαη αθνινπζνχλ 

θνηλή θαηαλνκή. Σν κνληέιν ηεο ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο (logistic regression) 

ρξεζηκνπνηείηαη ζπρλά ζε ζπγθνηλσληαθέο έξεπλεο, ζηηο νπνίεο δεηείηαη ε πξφβιεςε ηεο 

επηξξνήο νξηζκέλσλ ραξαθηεξηζηηθψλ ζηελ επηινγή θάπνηνπ γεγνλφηνο. Μέζσ ηνπ κνληέινπ 

απηνχ αλαπηχζζεηαη έλα καζεκαηηθφ πξφηππν πνπ δίλεη κηα γξακκηθή ζπλάξηεζε ρξεζηκφηεηαο 

ηνπ ελ ιφγσ γεγνλφηνο ζε ζρέζε κε ηα ραξαθηεξηζηηθά πνπ ην επεξεάδνπλ. Έπεηηα, κέζσ 

θαηάιιεινπ κεηαζρεκαηηζκνχ ππνινγίδεηαη ε πηζαλφηεηα πξαγκαηνπνίεζεο απηνχ ηνπ 

γεγνλφηνο. Η ζπλάξηεζε ρξεζηκφηεηαο ηεο ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο δίλεηαη απφ ηε ζρέζε: 

1 1 2 2 ...i o n nU x x x         

φπνπ: 

Ui, ε ζπλάξηεζε ρξεζηκφηεηαο/σθέιεηαο ηνπ γεγνλφηνο i 

x1…xn, νη κεηαβιεηέο ηνπ πξνβιήκαηνο 
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β0, ε ζηαζεξά πνπ αληηπξνζσπεχεη ηελ επηξξνή ησλ παξαγφλησλ πνπ δελ έρνπλ ζπκπεξηιεθζεί 

σο κεηαβιεηέο ζην καζεκαηηθφ κνληέιν 

β1..βn, νη ζπληειεζηέο ησλ κεηαβιεηψλ 

Η πηζαλφηεηα λα πξαγκαηνπνηεζεί ην γεγνλφο i δίλεηαη απφ ηε ζρέζε: 

1

iU

i Ui

e
P

e



 

Δχθνια πξνθχπηεη φηη ε πηζαλφηεηα λα κελ πξαγκαηνπνηεζεί ην γεγνλφο i δίλεηαη απφ ηε ζρέζε 

1-Pi.  Σν κνληέιν logit ζπλδπάδεηαη κε ηελ εμίζσζε ηεο παιηλδξφκεζεο θαη έηζη πξνθχπηεη ε 

έθβαζε. ΢ηελ παξνχζα δηπισκαηηθή ην απνηέιεζκα δείρλεη ηελ πηζαλφηεηα επηινγήο αλάκεζα 

ζε  απαληήζεηο εξσηήζεσλ πνπ αθνξνχλ ηε ρξήζε ηεο εθαξκνγήο Google maps. Με απηφλ ην 

ηξφπν αλαδεηθλχνληαη νη παξάγνληεο πνπ επεξεάδνπλ ηελ επηινγή θαη κπνξεί λα γίλεη πξφβιεςε 

ηεο απάληεζεο γηα άηνκα ηνπ πιεζπζκνχ δεδνκέλσλ ησλ πξνζσπηθψλ ηνπο ραξαθηεξηζηηθψλ, 

ηα νπνία  ηξνθνδνηνχλ ηελ εμίζσζε, δίλνληαο ηηκέο ζηηο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο.  

 

2.9.1 Επιλογϋσ μετακύνηςησ και εφαρμογϋσ πλοόγηςησ 

 

Γηάθνξνη  παξάγνληεο πνπ αθνξνχλ ηελ αληίιεςε ηνπ αηφκνπ επεξεάδνπλ ηελ ζηξαηεγηθή 

επηινγήο ηεο δηαδξνκήο ηνπ πξνο κηα νηθεία ή κε ηνπνζεζία. H βαζηθή δηαθνξά ηεο πεξηγξαθήο 

κηαο δηαδξνκήο ζε αζηηθφ πεξηβάιινλ απφ έλα άηνκν φπσο ηελ αληηιακβάλεηαη ζε ζρέζε κε έλα 

εξγαιείν πινήγεζεο είλαη φηη ην δεχηεξν βαζίδεη ηηο ζηξαηεγηθέο νξηζκνχ δηαδξνκήο ζε 

δηαδηθαζίεο βειηηζηνπνίεζεο. ΢ηελ άιιε πεξίπησζε, δηαθνξεηηθά άηνκα γηα ηνλ ίδην πξννξηζκφ 

κπνξεί λα δείμνπλ ζπζηεκαηηθή δηαθνξνπνίεζε ζηηο επηινγέο δηαδξνκήο θαζψο απηή 

θαζνξίδεηαη απφ ηελ πξνζσπηθή εθηίκεζε ηεο απνηειεζκαηηθφηεηαο ηεο επηινγήο ηνπο θαη ηελ 

αληίιεςε ηνπο ζρεηηθά κε ηα ραξαθηεξηζηηθά ηνπ δξφκνπ επηινγήο θαη ηνπ θπθινθνξηαθνχ 

ζπζηήκαηνο. Έηζη ινηπφλ ζηελ επί ηφπνπ επηινγή δηαδξνκήο κε εκπεηξηθφ ηξφπν κπνξεί κηα 

δηαδξνκή λα αμηνινγείηαη  ζχκθσλα κε ηελ απφ κλήκεο πξνηίκεζε ηεο ζε ζρέζε κε κία άιιε ή 

ηελ αληίιεςε ηνπ ζρεηηθά κε ηηο δηαζέζηκεο πιεξνθνξίεο ηνπ θπθινθνξηαθνχ ζπζηήκαηνο θαη 

βάζε πξνζσπηθψλ ραξαθηεξηζηηθψλ θαη πξνηεξαηνηήησλ. Απφ ηελ άιιε έλαο νδεγφο πινήγεζεο 

φπσο ην Google maps, ζηεξίδεηαη ζε γξαθηθά δεδνκέλα θαη αιγφξηζκνπο βειηηζηνπνίεζεο 

δηαδξνκψλ  πξνηάζζνληαο ηε βέιηηζηε δηαδξνκή πνπ ππεξηζρχεη έλαληη άιισλ, ζπλεθηηκψληαο 

θξηηήξηα φπσο ν εθηηκψκελνο ρξφλνο, ν νπνίνο πξνζεγγίδεηαη κε ηθαλνπνηεηηθή αθξίβεηα θαη 

ζπκπεξηιακβάλεη ηηο ζπλζήθεο ηνπ θπθινθνξηαθνχ ζπζηήκαηνο ηηο νπνίεο αληιεί κέζσ 

πξνεγκέλσλ ηερλνινγηψλ. Βέβαηα νη ιεηηνπξγίεο ηνπ Google maps πιένλ δίλνπλ ηελ δπλαηφηεηα 

αλαδξνκνιφγεζεο βαζηδφκελν ζε εθηηκήζεηο  πξαγκαηηθνχ ρξφλνπ, ελψ νη πξνεπηιεγκέλεο 

ιεηηνπξγίεο κπνξνχλ λα αιιάδνπλ απφ ηνλ ρξήζηε ψζηε λα πξνζαξκφζεη ηελ δηαδξνκή ηνπ ζηα 

δηθά ηνπ θξηηήξηα θαη πξνηεξαηφηεηεο. Δπίζεο ε βάζε δεδνκέλσλ ηνπ Google maps δίλεη ηελ 

δπλαηφηεηα αλάθηεζεο πιεξνθνξηψλ πνπ ζα δηεπθνιχλνπλ ην άηνκν λα επηιέμεη αλάκεζα ζηηο 

ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο θαη λα θαηαζηαιάμεη ζε απηήλ πνπ ηνλ ειθχεη πεξηζζφηεξν, ελψ κέζσ 
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ησλ πξνζαξκνζκέλσλ αιγνξίζκσλ ππνινγηζκνχ δηαδξνκήο ζπλεθηηκάηαη έλα πιήζνο 

παξακέηξσλ πξνθεηκέλνπ ην Google maps λα απνθαλζεί ζηηο πξνηάζεηο δξνκνιφγεζεο. Με ηηο 

ζπλερψο πξνζηηζέκελεο ξπζκίζεηο, ην Google maps έρεη θαηαθέξεη λα πξνηάζζεη ζελάξηα 

κεηαθίλεζεο πξνζαξκνζκέλα ζηηο αλάγθεο ηνπ θάζε αηφκνπ. ΢πλεπψο ην  Google maps 

ζπλδπάδεη ηελ βέιηηζηε πξφηαζε δηαδξνκήο κε ηελ δπλαηφηεηα πξνζαξκνγήο ηεο ζηηο 

πξνηηκήζεηο ηνπ αηφκνπ, δίλνληαο ηνπ επειημία ζηηο επηινγέο ηνπ. 

 

2.10 Έρευνεσ από την διεθνό βιβλιογραφύα 

 

Παξαθάησ παξνπζηάδνληαη νξηζκέλεο έξεπλεο πνπ δηεμήρζε θαη ζρεηίδνληαη κε ην αληηθείκελν 

ηεο παξνχζαο δηπισκαηηθήο εξγαζίαο.  

 ΢χκθσλα κε ηελ επηζηεκνληθή κειέηε ηνπ Hooi Ling Khoo 2016, παξάιιεια κε ηελ εκθάληζε 

ησλ smart phones, ε εκθάληζε ησλ εθαξκνγψλ πνπ παξέρνπλ πιεξνθνξίεο θπθινθνξίαο, έρεη 

θέξεη επαλάζηαζε ζηνλ ηξφπν κε ηνλ νπνίν νη νδεγνί απνθηνχλ ηηο πην πξφζθαηεο πιεξνθνξίεο 

θαη νδεγίεο γηα ηελ θπθινθνξία. Η δηάδνζε ησλ πιεξνθνξηψλ απηψλ κέζσ ησλ εθαξκνγψλ, 

πηζηεχεηαη φηη έρεη ζεηηθέο επηπηψζεηο ζηε ζπκπεξηθνξά ηνπ κεηαθηλνχκελνπ ζε ζρέζε κε ηελ 

αιιαγή δηαδξνκήο. Η έξεπλα απηή είρε ζηφρν ηε δηεξεχλεζε ησλ απαηηήζεσλ ησλ ρξεζηψλ 

ζρεηηθά κε ηηο εθαξκνγέο πνπ παξέρνπλ πιεξνθνξίεο κεηαθίλεζεο θαη ηελ αμηνιφγεζε ηνπ 

αληίθηππνπ ησλ εθαξκνγψλ θπθινθνξίαο ζηελ επηινγή δηαδξνκήο ησλ νδεγψλ. Η έξεπλα 

πξαγκαηνπνηήζεθε κέζσ εξσηεκαηνινγίσλ θαη αλάπηπμε κνληέισλ Bivariet Probit, 

πξνθεηκέλνπ λα αμηνινγεζνχλ νη επηινγέο ησλ νδεγψλ. Σν δείγκα ζπιιέρζεθε απφ πεξηνρέο ηεο 

Μαιαηζίαο. Απφ ηελ έξεπλα δηαπηζηψζεθαλ ηα εμήο : Σα ραξαθηεξηζηηθά ησλ εθαξκνγψλ 

κεηαθίλεζεο «turn by turn navigation» θαη ε θσλεηηθή ιεηηνπξγία απνηεινχλ ζεκαληηθά 

ραξαθηεξηζηηθά πνπ ηηο θάλνπλ απνδεθηέο απφ ηνπο νδεγνχο, αιιά έρνπλ ιηγφηεξε επηξξνή ζηελ 

απφθαζε ησλ ρξεζηψλ γηα αιιαγή δηαδξνκήο. Πιεξνθνξίεο θπθινθνξίαο ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν, 

εηδηθά ε ελεκέξσζε γηα ζπκβάληα θαη ε αλαδξνκνιφγεζε είλαη επίζεο ζεκαληηθά 

ραξαθηεξηζηηθά ησλ εθαξκνγψλ πνπ πξνζειθχνπλ ηνπο ρξήζηεο. Δίλαη ζεκαληηθφ νη 

παξερφκελεο πιεξνθνξίεο ησλ εθαξκνγψλ λα ραξαθηεξίδνληαη απφ αθξίβεηα πξνθεηκέλνπ λα 

πεηζηνχλ νη νδεγνί ζην λα ηηο ρξεζηκνπνηνχλ. Δηδηθφηεξα νη κε εμνηθεησκέλνη νδεγνί είλαη 

πεξηζζφηεξν πξφζπκνη λα κεηαθεξζνχλ ζε ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο, αθνινπζψληαο ηηο 

ζπκβνπιέο αλαδξνκνιφγεζεο ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν πνπ πξνζθέξνπλ νη εθαξκνγέο. Παξφι απηά 

ε χπαξμε δηνδίσλ ζηελ ελαιιαθηηθή δηαδξνκή είλαη έλα απνζαξξπληηθφο παξάγνληαο γηα ηνπο 

νδεγνχο. Σα θνηλσληθν-δεκνγξαθηθά ραξαθηεξηζηηθά θαίλεηαη λα είλαη ιηγφηεξν θαζνξηζηηθνί 

παξάγνληεο. Μφλν κεξηθά ραξαθηεξηζηηθά φπσο ην εηζφδεκα, θαηνρή νρήκαηνο, επίπεδν 

εθπαίδεπζεο, δηαλπφκελε απφζηαζε θαη ην κέζν κεηαθίλεζεο ζπκβάιινπλ ζηελ πξνζπκία ηνπ 

νδεγνχ λα απνθηήζεη ηηο εθαξκνγέο πιεξνθνξηψλ θπθινθνξίαο, αιιά δελ επεξεάδνπλ ηελ 

ζπκπεξηθνξά ηνπ κεηαθηλνχκελνπ ζρεηηθά κε ηελ επηινγή ηεο δηαδξνκήο ηνπ. Οη παξάγνληεο 

πνπ ελζαξξχλνπλ ζηελ αιιαγή δηαδξνκήο ησλ νδεγψλ είλαη νη πιεξνθνξίεο ζρεηηθά κε ηελ 
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θπθινθνξηαθή ζπκθφξεζε, ε αθξίβεηα, ε εμνηθείσζε ηνπ νδεγνχ (νδεγηθή εκπεηξία) θαη ε 

εμνηθνλφκεζε ρξφλνπ ηνπ ηαμηδηνχ. Η θαηαλφεζε ησλ παξαγφλησλ πνπ επεξεάδνπλ ηε ρξήζε 

ησλ εθαξκνγψλ πιεξνθνξηψλ θπθινθνξίαο θαη πσο απηέο επεξεάδνπλ ηελ ζπκπεξηθνξά 

επηινγήο δηαδξνκήο ησλ νδεγψλ κπνξεί λα βνεζήζεη έλαλ πξνγξακκαηηζηή εθαξκνγψλ λα 

βειηηψζεη ηηο εθαξκνγέο ηνπ ζην κέιινλ θαη λα απνθηήζεη κεγαιχηεξν πνζνζηφ δηείζδπζεο 

ζηελ αγνξά. Δπηπιένλ ε πξνζπκία ησλ νδεγψλ λα απνθηήζνπλ ηελ εθαξκνγή θαη ε ρξήζε ησλ 

πιεξνθνξηψλ πνπ απηή παξέρεη απνδεηθλχεηαη απφ ηελ πξνζπκία ησλ ρξεζηψλ λα ζηξαθνχλ 

ζηηο ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο θαηά ηελ δηάξθεηα ηεο αλαδξνκνιφγεζεο. Απηφ δείρλεη φηη νη 

εθαξκνγέο ελδέρεηαη λα εκθαληζηνχλ σο βαζηθά εξγαιεία δηάδνζεο θπθινθνξηαθψλ 

πιεξνθνξηψλ θαηά ηηο επφκελεο δεθαεηίεο.  

 Η έξεπλα ηνπ Kiran Shakeel 2016, έγηλε κε ζηφρν λα αλαιπζνχλ νη παξάγνληεο ζπκπεξηθνξάο 

πνπ επεξεάδνπλ ηελ επηινγή ηνπ ηξφπνπ κεηαθίλεζεο θαη επηινγήο δηαδξνκήο. Γηα ηελ 

θαηαγξαθή ηεο ζπκπεξηθνξάο ησλ κεηαθηλνχκελσλ ζηελ επηινγή δηαδξνκήο θαη κέζνπ 

κεηαθίλεζεο, αλαπηχρζεθε έλα εξγαιείν έξεπλαο βαζηζκέλν ζην δηαδίθηπν. Η πηινηηθή έξεπλα 

πξαγκαηνπνηήζεθε ζηε ΢χδλευ ζε δείγκα 200 εξσηεζέλησλ θαη αθνξνχζε δηαδξνκέο κε 

πξννξηζκφ ηηο ζπνπδέο ή ηελ εξγαζία. Έηζη ινηπφλ γηα ηελ δηεμαγσγή ηεο έξεπλαο 

ρξεζηκνπνηήζεθε έλα Google maps API (Application Programing Interface) πξνθεηκέλνπ λα 

δείμεη ζηνπο ζπκκεηέρνληεο ηηο πξνζαξκνζκέλεο θαη ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο, ζχκθσλα κε ην 

ζεκείν πξνέιεπζεο θαη ηνλ πξννξηζκφ ηνπο. Oη ελαιιαθηηθέο ιχζεηο ππνζηεξίδνληαη απφ 

πξνεγκέλεο ηερληθέο εμφξπμεο δεδνκέλσλ πνπ αλαπηχζζεη ε Google. Οη ράξηεο Google 

απνηεινχλ ην πην νινθιεξσκέλν ζχζηεκα πξνηάζεσλ δηαδξνκψλ πνπ έρεη ζρεδηαζηεί γηα λα 

θαζνδεγεί ηνπο ρξήζηεο ησλ νδψλ θαη λα ηνπο ελεκεξψλεη γηα ηε ζπγθεθξηκέλε δηαδξνκή ζηελ 

νπνία επηζπκνχλ λα ηαμηδεχζνπλ. Γηα ηελ εθηίκεζε δε ησλ παξακέηξσλ δεκηνπξγήζεθαλ 

κνληέια logit. Σα απνηειέζκαηα έδεημαλ φηη ν παξάγνληαο ηνπ ρξφλνπ ηνπ ηαμηδηνχ επεξεάδεη 

ζεκαληηθά ηελ επηινγή δηαδξνκήο. Γηα ηηο κεηαθηλήζεηο κε απηνθίλεην ν παξάγνληαο ηνπ 

θφζηνπο ηαμηδηνχ βγήθε ζεκαληηθφο. ΢ηελ πεξίπησζε ησλ δεκφζησλ ζπγθνηλσληψλ ζεκαληηθνί 

παξάγνληεο απνηεινχλ ν ρξφλνο πξφζβαζεο, ν ρξφλνο ηνπ ηαμηδηνχ θαη ν αξηζκφο ησλ 

κεηεπηβηβάζεσλ.      

 H έξεπλα ηνπ Jarret Engelbrecht 2015 , εζηηάδεη ζηελ αλάιπζε ηεο ρξήζεο ησλ smartphones 

ζηηο θαηλνηφκεο εθαξκνγέο ησλ ITS (επθπή ζπζηήκαηα κεηαθνξψλ). Ιδηαίηεξε έκθαζε δίλεηαη 

ζηα ζπζηήκαηα παξαθνινχζεζεο ηεο θπθινθνξίαο θαη ησλ ηξνραίσλ  αηπρεκάησλ, θαζψο ε 

πιεξνθφξεζε ησλ νδεγψλ γηα απηά ζα κπνξνχζε λα απνηξέςεη ηνπο νδεγνχο απφ ζεκεία 

αηπρεκάησλ θαη λα επηηαρχλεη ηνλ ρξφλν αληαπφθξηζεο θαη πξφζβαζεο ησλ ππεξεζηψλ έθηαθηεο 

αλάγθεο. Tα smartphones δηαζέηνπλ ηνπο θαηάιιεινπο αηζζεηήξεο θαη κπνξνχλ λα 

απνηειέζνπλ ηηο θαηάιιειεο πχιεο ππνζηήξημεο εθαξκνγψλ πνπ αλαθέξνληαη ζε επθπή 

ζπζηήκαηα κεηαθνξψλ. Οη ηχπνη δεδνκέλσλ πνπ κπνξνχλ λα κεηαδνζνχλ είλαη: πιεξνθνξίεο 

θπθινθνξίαο, φπσο ζέζε θαη θίλεζε άιισλ νρεκάησλ, πιεξνθνξίεο γηα ην φρεκα φπσο γηα 

παξάδεηγκα ηειεκαηηθή γηα πιεξνθνξίεο ηεο θαηάζηαζεο ηεο πγείαο ηνπ νρήκαηνο (αζχξκαηε 

πξφζβαζε ζηα δηαγλσζηηθά ζπζηήκαηα ηνπ νρήκαηνο), πιεξνθνξίεο πεξηβάιινληνο φπσο 
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ζπλζήθεο δξφκνπ, θαηξηθέο ζπλζήθεο, πξνεηδνπνίεζε εμφδνπ έμππλεο ισξίδαο (πξφθεηηαη γηα 

αλεξρφκελε ηερλνινγία), αλίρλεπζε ζπκβάλησλ, πιεξνθνξίεο ζπκπεξηθνξάο νδεγνχ (Σελ 

δπλαηφηεηα εληνπηζκνχ ησλ κεζπζκέλσλ νδεγψλ εξεχλεζε ν Dai, J. 2010. Σα πξνβιήκαηα 

ζέζεο ηνπ νρήκαηνο ζηε ισξίδα θαη ηα πξνβιήκαηα ειέγρνπ ηαρχηεηαο, φπσο ε αθαλφληζηε 

πέδεζε θαη ε απφηνκε επηηάρπλζε απνηεινχλ ελδείμεηο γηα πεξίπησζε κεζπζκέλνπ νδεγνχ θαη 

είλαη πιεξνθνξίεο πνπ πξέπεη λα ελζσκαησζνχλ ζε εθαξκνγέο ΙΣS γηα ηελ νδεγηθή αζθάιεηα 

ησλ ππφινηπσλ ρξεζηψλ. Η αλίρλεπζε πξαγκαηνπνηήζεθε κέζσ GPS θαη ηνπ επηηαρπλζηφκεηξνπ 

ησλ smartphones). Μέζσ ηεο κεηάδνζεο απηψλ ησλ πιεξνθνξηψλ ηα smartphones έρνληαο ηνλ 

ξφιν ησλ ππιψλ αηζζεηήξσλ θαη ζπκβάιινπλ ζηελ δηαρείξηζε ηεο θπθινθνξίαο φπσο ηελ 

αλίρλεπζε ηεο θπθινθνξηαθήο ζπκθφξεζεο θαη ηελ επαλαδξνκνιφγεζε ηεο θπθινθνξίαο, 

θαζψο θαη ηελ δηακφξθσζε νηθνινγηθήο νδήγεζεο θαη ηελ απνηξνπή επηθίλδπλεο νδεγεθήο 

ζπκπεξηθνξάο. 

 Aπφ ηελ έξεπλα ηνπ Alessandro Vacca 2015, γίλεηαη αλάιπζε ηεο ζπκπεξηθνξάο αιιαγήο 

δηαδξνκήο ζχκθσλα κε δεδνκέλα κεηαθηλήζεσλ πνπ ζπιιέρζεθαλ κέζσ GPS θαη ηελ 

ζπκπιήξσζε εκεξνινγίνπ δξαζηεξηνηήησλ αλά δηαδξνκή απφ ηνπο ζπκκεηέρνληεο. Η ζπιινγή 

ησλ δεδνκέλσλ έγηλε κέζσ smartphones ζε δείγκα κεηαθηλνχκελσλ ζηελ πεξηνρή Cagliari ηεο 

Ιηαιίαο γηα κεηαθηλήζεηο πνπ αθνξνχλ ηηο πξσηλέο ψξεο. ΢ηφρνο ήηαλ λα πξνζδηνξηζηεί πνηα 

θνηλσληθν-νηθνλνκηθά ραξαθηεξηζηηθά ηνπ αηφκνπ θαη πνηα ραξαθηεξηζηηθά ηεο δηαδξνκήο 

θαζνξίδνπλ ηελ επηινγή πνιιαπιψλ δηαδξνκψλ γηα ην ίδην ηαμίδη (πξνέιεπζε-πξννξηζκφο). Οη 

εθηηκήζεηο κνληέισλ logit έδεημαλ φηη ε επηινγή ελαιιαθηηθήο δηαδξνκήο έπεηηα απφ παξνρή 

πιεξνθνξηψλ εμαξηάηαη απφ ηνλ αξηζκφ ησλ θαλαξηψλ αλά ρηιηφκεηξν, ην πνζνζηφ ησλ νδψλ 

πνπ απνηεινχλ απηνθηλεηφδξνκν ζην ζχλνιν ηεο δηαδξνκήο, ηελ αληίιεςε ηνπ ρξφλνπ, ην θχιν, 

ηελ ειηθία, ην αηνκηθφ εηήζην εηζφδεκα, ηελ εκπεηξία νδήγεζεο. Γηαπηζηψζεθε φηη άηνκα κε 

πεξηζζφηεξε νδεγηθή εκπεηξία έρνπλ κεγαιχηεξε ηάζε ζηελ αιιαγή ηεο δηαδξνκή, επνκέλσο ε 

θαιχηεξε γλψζε ηνπ δηθηχνπ επεξεάδεη ηελ επηινγή ησλ δηαδξνκψλ ησλ κεηαθηλήζεσλ.  Δθηφο 

απφ ηελ εκπεηξία κπνξεί λα επεξεάζεη ηελ ζπκπεξηθνξά επηινγήο ησλ ρξεζηψλ θαη ε ζπλήζεηα. 

Δπηπιενλ έρεη ζεκαζία θαη ν ζθνπφο ηαμηδηνχ θαζψο ν κεηαθηλνχκελνο έρεη δηαθνξεηηθή 

επαηζζεζία ζηνλ παξάγνληα ηνπ ρξφλνπ θαη ηελ απφζηαζεο.     

 ΢χκθσλα κε ηελ έξεπλα ηνπ Haosheng Huanga 2014, ν πξνγξακκαηηζκφο ηεο δηαδξνκήο έρεη 

σο ζηφρν ηελ επηινγή κηαο βέιηηζηεο δηαδξνκήο απφ κηα πξνέιεπζε ζε έλαλ πξννξηζκφ. ΢ε 

θαζεκεξηλή βάζε νη άλζξσπνη ζπρλά ζπλαληνχλ πξνβιήκαηα ζρεδηαζκνχ ησλ δξνκνινγίσλ 

φηαλ θηάλνπλ ζε έλα λέν κέξνο. ΢πλήζσο, νη άλζξσπνη ζηξέθνληαη ζε ράξηεο γηα  ηελ 

θαζνδήγεζε ηνπο ή  ξσηάλε άιινπο αλζξψπνπο ζην πεξηβάιινλ γηα ζπκβνπιέο. Σα ηειεπηαία 

ρξφληα, ιφγσ ηεο ηαρείαο αλάπηπμεο γεσγξαθηθψλ ζπζηεκάησλ πιεξνθνξηψλ (GIS) θαη 

ρσξηθψλ βάζεσλ δεδνκέλσλ, φιν θαη πεξηζζφηεξνη άλζξσπνη αξρίδνπλ λα βαζίδνληαη ζε 

ππνινγηζηηθέο ππεξεζίεο ζρεδηαζκνχ δηαδξνκψλ φηαλ επηζθέπηνληαη λέα κέξε. Οξηζκέλεο 

δεκνθηιείο ππεξεζίεο απηνχ ηνπ είδνπο πεξηιακβάλνπλ ηα ζπζηήκαηα πινήγεζεο απηνθηλήησλ 

θαη ηνπο ζρεδηαζηέο δξνκνινγίσλ ζε ππεξεζίεο δηαδηθηπαθήο ραξηνγξάθεζεο (π.ρ. Google 

Maps θαη Bing Υάξηεο). Οη απνθάζεηο  ζηελ επηινγή δηαδξνκήο θαη ε ζπκπεξηθνξά ηνπ 
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κεηαθηλνχκελνπ εμαξηάηαη έληνλα απφ ζπλαηζζεκαηηθνχο παξάγνληεο.  Γηα παξάδεηγκα, κεξηθά 

πεξηβάιινληα κπνξεί λα αληηκεησπηζηνχλ σο αγρσηηθά ή κε αζθαιή θαη σο εθ ηνχηνπ λα 

απνθεπρζνχλ, ελψ άιια ζα κπνξνχζαλ λα ζεσξεζνχλ ειθπζηηθά. Πξνθεηκέλνπ λα πξνζθεξζνχλ 

νη θαηάιιειεο ππεξεζίεο γηα ηελ ππνζηήξημε ησλ ρξεζηψλ πξέπεη λα ιεθζνχλ ππφςε θαηά ηνλ 

πξνγξακκαηηζκφ δηαδξνκήο νη πξνηηκήζεηο ηνπο θαη νη ζπλαηζζεκαηηθέο ηνπο αληηδξάζεηο. Οη 

άλζξσπνη δελ απνθαζίδνπλ κφλν γηα ηε ζπληνκφηεξε δηαδξνκή, αιιά νη απνθάζεηο ηνπο ζπρλά 

επεξεάδνληαη απφ δηάθνξα ραξαθηεξηζηηθά ηνπ πεξηβάιινληνο, ηα νπνία κάιηζηα θξίλνληαη 

ππνθεηκεληθά απφ απηνχο βάζε ηνπ ραξαθηήξα θαη ηνπ ζπλαηζζήκαηνο ηνπο. Ωζηφζν, νη 

ζεκεξηλνί ππεχζπλνη ζρεδηαζκνχ δηαδξνκψλ ζπρλά απνηπγράλνπλ λα εμεηάζνπλ απηφ ην είδνο 

ζπλαηζζεκαηηθψλ απαληήζεσλ. Πνιινί απφ απηνχο ρξεζηκνπνηνχλ ηνλ θιαζηθφ αιγφξηζκν 

Dijkstra θαη ηνλ αιγφξηζκν A*, θαη παξέρνπλ ζηνπο ρξήζηεο ηε ζπληνκφηεξε ή ηαρχηεξε 

δηαδξνκή απφ ηελ πξνέιεπζε ζηνλ πξννξηζκφ. Βέβαηα έρνπλ πξνηαζεί νξηζκέλνη κέζνδνη 

ππνινγηζκνχ δηαδξνκψλ κε άιια ραξαθηεξηζηηθά, φπσο ν ειάρηζηνο αξηζκφο ζηξνθψλ θαη ε  

ειάρηζηε γσλία ζηξνθήο. Όκσο δελ έρεη δνζεί έκθαζε ζηελ ελζσκάησζε εληφο ηεο 

δξνκνιφγεζεο, ησλ απαληήζεσλ πνπ ζηεξίδνληαη ζην ζπλαίζζεκα, πξνθεηκέλνπ λα επηηεπρζεί 

ελίζρπζε ησλ εθαξκνγψλ ζρεδηαζκνχ δηαδξνκψλ. Αλαγλσξίδνληαο ηηο πξνθιήζεηο απηέο ε 

έξεπλα πξφηεηλε κηα κεζνδνινγία ελζσκάησζεο ησλ παξαγφλησλ απηψλ. Με έλαλ ηέηνην 

αιγφξηζκν δξνκνιφγεζεο, ν νπνίνο αμηνινγείηαη εκπεηξηθά απφ εξσηεζέληεο, εξεπλάηαη αλ ν 

ζπλππνινγηζκφο ηεο ζπλαηζζεκαηηθήο ζπκπεξηθνξάο ησλ αηφκσλ ζπκβάιεη ζηε βειηίσζε ησλ 

ππεξεζηψλ ζρεδηαζκνχ δηαδξνκψλ. Μέζσ ηεο έξεπλαο δηαπηζηψζεθε φηη ζπλαηζζεκαηηθέο 

αληηδξάζεηο θαζφξηζαλ ζε κεγαιχηεξν βαζκφ ηελ επηινγή δηαδξνκήο, απ‟φζν ν παξάγνληαο ηεο 

ζπληνκφηεξεο απφζηαζεο. Η ζπλαηζζεκαηηθή αληαπφθξηζε ησλ αλζξψπσλ νδεγεί ζε πην 

ηθαλνπνηεηηθά απνηειέζκαηα δξνκνιφγεζεο θαη ζπλεπψο ζπκβάιιεη ζηε βειηίσζε ηνπ 

ζρεδηαζκνχ ηεο δηαδξνκήο.  

 H έξεπλα ηνπ Sigal Kaplan 2012, θαηαδεηθλχεη ηε ζεκαζία ηεο ελζσκάησζεο ησλ 

ρσξνρξνληθψλ πεξηνξηζκψλ θαη ησλ ιαλζάλνλησλ ραξαθηεξηζηηθψλ ζηα κνληέια επηινγήο 

δηαδξνκήο, θαη ηε ζχλδεζε κεηαμχ ρσξνρξνληθψλ πεξηνξηζκψλ θαη ηεο εμνηθνλφκεζεο ρξφλνπ, 

ησλ ρσξηθψλ θαη ησλ κλεκνληθψλ ηθαλνηήησλ. ΢πγθεθξηκέλα ε απνκλεκφλεπζε κίαο δηαδξνκήο 

επεξεάδεη ηηο απνθάζεηο ηνπ κεηαθηλνχκελνπ ζε ζπλδπαζκφ κε ηελ επίδξαζε ηεο ζπλήζεηαο. Οη 

άλζξσπνη πξνηηκνχλ δηαδξνκέο ξνπηίλαο θαη δίλνπλ ιηγφηεξε πξνζνρή ζηελ αλαδήηεζε ηεο 

βέιηηζηεο ιχζεο φζνλ αθνξά ηελ εμνηθνλφκεζε ρξφλνπ Δπίζεο ε εμνηθείσζε κε ην πεξηβάιινλ 

ζπλεπάγεηαη ηελ επθνιφηεξε αμηνιφγεζε ηνπ ρξφλνπ δηαδξνκήο. Ο βαζκφο εμνηθείσζεο κε κία 

δηαδξνκή ζπλδέεηαη κε ηελ απνδνρή ηξνπνπνίεζε απηήο.  

 Καηά ηελ δηάξθεηα ηεο έξεπλαο ηνπ Aly M. Tawfik 2012, ζπκκεηέρνληεο θιήζεθαλ λα 

νδεγήζνπλ έλα εξεπλεηηθφ φρεκα γηα ην νδηθφ δίθηπν ηεο θνηιάδαο New River Valley ζηε 

Βηξηδίληα κε ηελ ππνρξέσζε λα θάλνπλ πέληε επηινγέο δηαδξνκήο θαη ζχκθσλα κε πιεξνθνξίεο 

απφ ράξηεο ηεο Google έπξεπε λα επηιέμνπλ αλάκεζα ζε ελαιιαθηηθέο γηα ηελ ίδηα πξνέιεπζε-

πξννξηζκφ. Όιεο νη επηινγέο ησλ νδεγψλ θαζψο θαη νη ζπλζήθεο νδήγεζεο θαηαγξάθεθαλ κέζσ 

GPS. Οη ζπκκεηέρνληεο έιαβαλ νδεγίεο λα ζπκπεξηθέξνληαη κε ηνλ ίδην ηξφπν φπσο θαη ζηελ 
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πξαγκαηηθή ηνπο δσή. ΢ε απηφ ην πείξακα θάζε ηαμίδη αληηπξνζψπεπε κία θαηάζηαζε επηινγήο 

θαη ζπλδεφηαλ κε κεηαβιεηέο πνπ ζρεηίδνληαη κε ηνλ ηξφπνο δσήο θαη ηνλ ηχπν 

πξνζσπηθφηεηαο. ΢ε πξψην ζηάδην δεκηνπξγήζεθαλ κνληέια πξφβιεςεο ηεο πξνζσπηθφηεηαο 

ηνπ αηφκνπ θαη  ηα απνηειέζκαηα απηψλ ελζσκαηψζεθαλ ζηα κνληέια πξφβιεςεο επηινγήο 

δηαδξνκψλ. Σα απνηειέζκαηα ήηαλ ηα εμήο : ηα δεκνγξαθηθά ζηνηρεία θαη ηα ζηνηρεία ηεο 

πξνζσπηθφηεηαο ηνπ νδεγνχ είραλ ζεκαληηθή επίδξαζε ζηελ επηινγή δηαδξνκήο. Οη νδεγνί πνπ 

νδεγνχλ πνιχ θαη είλαη πην ζίγνπξνη γηα ηελ θξίζε ηνπο ή είλαη πην έκπεηξνη, ελδηαθέξνληαη 

πεξηζζφηεξν λα ηθαλνπνηήζνπλ ηνλ παξάγνληα ηεο άλεζεο παξά ηνπ ρξφλνπ θαη ηεο 

ζπληνκφηεξεο δηαδξνκήο. Γηαπηζηψζεθε φηη ε εμσζηξέθεηα, ν ελζνπζηαζκφο, ε επεξεζηζηφηεηα, 

ε απηνπεηζαξρία, ε αλεθηηθφηεηα, ε ηάζε γηα εμεξεχλεζε ηνπ πεξηβάιινληνο, ε επζπλεηδεζία 

ζρεηίδνληαη κε ηελ δηάζεζε ηνπ νδεγνχ λα επαλεμεηάδεη ηα ραξαθηεξηζηηθά ησλ ελαιιαθηηθψλ 

δηαδξνκψλ θαη λα δνθηκάδεη ελαιιαθηηθέο ιχζεηο. Δπηπιένλ παξάγνληαο πνπ ππεηζέξρεηαη ζην 

πξφβιεκα είλαη ε εκθάληζε ζεκαηνδνηεκέλσλ δηαζηαπξψζεσλ, κε έληνλε ηελ εθδήισζε ηεο 

επηζπκίαο γηα απνθπγή απηψλ. 

 Η έξεπλα ηνπ Jou R. 2007, είρε ζηφρν λα δηεξεπλήζεη ηνλ ξφιν πνπ παίδνπλ νη πιεξνθνξίεο ζε 

πξαγκαηηθφ ρξφλν ζηηο επηινγέο ησλ νδεγψλ ζε δηαδξνκέο απηνθηλεηφδξνκσλ. Η έξεπλα 

πξαγκαηνπνηήζεθε γηα ην ηαμίδη αλάκεζα ζηε Σατπέη θαη ζηε Σατβάλ.  Σα άηνκα ηαμηλνκήζεθαλ 

αλάινγα κε ηελ ζπκπεξηθνξά ηνπο, ζε απηνχο πνπ πηνζεηνχλ κία ζπλήζε ζηξαηεγηθή 

δηεμαγσγήο ηνπ ηαμηδηνχ ηνπο θαη ζε απηνχο πνπ αλαζεσξνχλ ηελ δηαδξνκή ηνπο, επηιέγνληαο 

ηελ θαιχηεξε απφ ηηο ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο. Οη δχν ηχπνη (ζπλήζεο θαη θαιχηεξε δηαδξνκή) 

δηεξεπλήζεθαλ κέζσ ελφο πεηξάκαηνο δεδεισκέλεο πξνηίκεζεο θαηά ην νπνίνη νη εξσηεζέληεο 

ειάκβαλαλ έλα ζχλνιν πνηνηηθψλ θαη πνζνηηθψλ πιεξνθνξηψλ ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν. Οη 

πιεξνθνξίεο αθνξνχζαλ ηηο ζπλζήθεο θπθινθνξίαο ησλ ελαιιαθηηθψλ δηαδξνκψλ θαη δηλφηαλ ε 

επθαηξία αιιαγήο δηαδξνκήο ζε δηάθνξεο ηνπνζεζίεο. ΢ηε ζπλέρεηα δεκηνπξγήζεθαλ κνληέια 

Probit πξνθεηκέλνπ λα εθηηκεζνχλ νη παξάγνληεο πνπ επεξεάδνπλ ηε ζπκπεξηθνξά ζε 

δηάθνξνπο ζπλδπαζκνχο δεδνκέλσλ ηαμηδηνχ ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν. Σα απνηειέζκαηα έδεημαλ 

φηη είλαη πην πηζαλφ νη νδεγνί λα παξακείλνπλ ζηελ ηξέρνπζα δηαδξνκή αληί ζηε ζπλήζε 

δηαδξνκή, αλ ιάβνπλ πιεξνθνξίεο θίλεζεο ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν θαηά ηελ αξρή ηεο πνξείαο 

ηνπο. H επηξξνή απηψλ ησλ πιεξνθνξηψλ είλαη κεγαιχηεξε γηα δηαδξνκέο κε ρακειφηεξνπο 

ρξφλνπο ηαμηδηνχ. 

 

 ΢πκπεξαζκαηηθά νη πιεξνθνξίεο ησλ δηαδηθηπαθψλ ραξηψλ θαη ηδηαίηεξα απηέο πνπ αθνξνχλ 

ηελ θπθινθνξία ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν, θαίλεηαη λα επεξεάδνπλ ηηο ζπκπεξηθνξά ησλ 

κεηαθηλνχκελσλ. Οη νδεγνί ιακβάλνληαο ππφςε ηηο πιεξνθνξίεο ησλ δηαδηθηπαθψλ απηψλ 

εθαξκνγψλ κπνξεί λα νδεγεζνχλ ζε δηαθνξεηηθέο επηινγέο δηαδξνκψλ απφ απηέο πνπ 

αθνινπζνχλ εκπεηξηθά.  Κάπνηα απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά ησλ εθαξκνγψλ κεηαθίλεζεο πνπ 

πξνζειθχνπλ ηδηαίηεξα ηνπο ρξήζηεο είλαη ε  «turn by turn navigation», ε θσλεηηθή ιεηηνπξγία 

θαη νη πιεξνθνξίεο θπθινθνξίαο ζε πξαγκαηηθφ ρξφλν κε θχξηα ηελ εηδνπνίεζε ζπκβάλησλ, ηελ 

αλίρλεπζε ηεο θπθινθνξηαθήο ζπκθφξεζεο θαη ηε ιεηηνπξγία αλαδξνκνιφγεζεο. Η ηερλνινγία 
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ησλ smartphones κπνξεί πιένλ λα δψζεη ηελ δπλαηφηεηα επέθηαζεο ησλ παξερφκελσλ 

εξγαιείσλ πξνγξακκαηηζκνχ δηαδξνκήο θαη λα ζπκβάιεη ζηε δηακφξθσζε ηεο θπθινθνξηαθήο 

θαηάζηαζεο. Δπίζεο ππάξρνπλ πξννπηηθέο ψζηε νη εθαξκνγέο θπθινθνξίαο λα εληζρχζνπλ  ηελ 

νδηθή αζθάιεηα. Ήδε νη δπλαηφηεηεο πνπ πξνζθέξνπλ επεξεάδνπλ ζεκαληηθά ηηο επηινγέο ησλ 

νδεγψλ θαηά ηελ δηάξθεηα ηνπ ηαμηδηνχ ηνπο θαη θαηά ηνλ πξνγξακκαηηζκφ ηεο δηαδξνκήο ηνπο. 

Οη παξάγνληεο πνπ ζρεηίδνληαη κε ηηο επηινγέο ησλ αηφκσλ ζηηο κεηαθηλήζεηο θαη ηελ απνδνρή-

εθαξκνγή ησλ πιεξνθνξηψλ πνπ παξέρνπλ νη δηαδηθηπαθνί ράξηεο είλαη ηα ραξαθηεξηζηηθά ηεο 

δηαδξνκήο θαη ηα ραξαθηεξηζηηθά ηνπ αηφκνπ (δεκνγξαθηθά θαη απηά πνπ ζρεηίδνληαη κε ηελ 

κεηαθίλεζε). Μεξηθά απφ απηά είλαη ν αξηζκφο ησλ θαλαξηψλ αλά ρηιηφκεηξν, ην πνζνζηφ ησλ 

νδψλ πνπ απνηεινχλ απηνθηλεηφδξνκν ζην ζχλνιν ηεο δηαδξνκήο, , ν αξηζκφο ζξνθψλ ζηελ 

δηαδξνκή, ε αληίιεςε ηνπ αηφκνπ γηα ηνλ ρξφλνπ, ηελ άλεζε , ηελ αζθάιεηα, ην θχιν, ε ειηθία, 

ην εηζφδεκα, ην επίπεδν εθπαίδεπζεο, ε θαηνρή νρήκαηνο,  ε δηαλπφκελε απφζηαζε, ην κέζν 

κεηαθίλεζεο, ε εκπεηξία ηνπ νδεγνχ θ.α.  
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Κεφϊλαιο 3  

΢τατιςτικό θεωρητικό Τπόβαθρο  

3.1 Βαςικϋσ ϋννοιϋσ τησ ςτατιςτικόσ  

 

Πιεζπζκφο: 

O φξνο πιεζπζκφο αλαθέξεηαη ζην ζχλνιν ζην ζχλνιν ησλ παξαηεξήζεσλ ηνπ 

ραξαθηεξηζηηθνχ πνπ ελδηαθέξεη ηε ζηαηηζηηθή έξεπλα. Πξφθεηηαη γηα έλαλ ζχλνιν ζηνηρείσλ 

πνπ είλαη ηειείσο θαζνξηζκέλα.  

Γείγκα: 

O φξνο δείγκα αλαθέξεηαη ζε έλα ππνζχλνιν ηνπ πιεζπζκνχ. Οη πεξηζζφηεξεο ζηαηηζηηθέο 

έξεπλεο ζηεξίδνληαη ζε δείγκαηα, αθνχ νη ηδηφηεηεο ηνπ πιεζπζκνχ είλαη ζπλήζσο αδχλαην λα 

θαηαγξαθνχλ. Όια ηα ζηνηρεία πνπ αλήθνπλ ζην δείγκα αλήθνπλ θαη ζηνλ πιεζπζκφ, ρσξίο λα 

ηζρχεη ην αληίζηξνθν. Σα ζπκπεξάζκαηα πνπ ζα πξνθχςνπλ απφ ηε κειέηε ηνπ δείγκαηνο ζα   

ηζρχνπλ κε ηθαλνπνηεηηθή αθξίβεηα γηα νιφθιεξν ηνλ πιεζπζκφ κφλν έλαλ ην δείγκα είλαη 

αληηπξνζσπεπηηθφ ηνπ πιεζπζκνχ. 

Μεηαβιεηέο (variables): 

Με ηνλ φξν κεηαβιεηέο ελλννχληαη ηα ραξαθηεξηζηηθά πνπ ελδηαθέξνπλ λα κεηξεζνχλ θαη λα 

θαηαγξαθνχλ ζε έλα ζχλνιν αηφκσλ. Οη κεηαβιεηέο δηαθξίλνληαη ζηηο παξαθάησ θαηεγνξίεο 

(Μηιηηηάδεο Υαιηθηάο, 2015): 

(α) Πνηνηηθέο/θαηεγνξηθέο κεηαβιεηέο (qualitative variables). Eίλαη νη κεηαβιεηέο ησλ νπνίσλ νη  

δπλαηέο ηηκέο είλαη θαηεγνξίεο δηαθνξεηηθέο κεηαμχ ηνπο. Η ρξήζε αξηζκψλ γηα ηελ παξάζηαζε 

ηηκψλ κίαο ηέηνηαο κεηαβιεηήο είλαη θαζαξά ζπκβνιηθά θαη δελ έρεη έλλνηα κέηξεζεο. Οη 

πνηνηηθέο κεηαβιεηέο ιακβάλνπλ ηηκέο πνπ θαηεγνξηνπνηνχλ ηνλ πιεζπζκφ ζε θαηεγνξίεο. 

(β) Πνζνηηθέο κεηαβιεηέο (quantitative variables). Δίλαη νη κεηαβιεηέο κε ηηκέο απνθιεηζηηθά  

αξηζκνχο, πνπ φκσο έρνπλ ηε ζεκαζία ηεο κέηξεζεο. Οη πνζνηηθέο κεηαβιεηέο δηαθξίλνληαη κε 

ηε ζεηξά ηνπο ζε δχν θαηεγνξίεο, ηηο δηαθξηηέο θαη ηηο ζπλερείο. 

Μέηξα θεληξηθήο ηάζεο (measure of central tendency) : Γηα ηελ αλάιπζε ελφο δείγκαηνο 

ρ1,ρ2,..,ρλ  ε κέζε ηηκή ππνινγίδεηαη ζχκθσλα κε ηε ζρέζε 
1

( )i





 




  
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Mέηξα δηαζπνξάο θαη κεηαβιεηφηεηαο (measure of variability): 

Η δηαθχκαλζε (variance) :

2

2 1

( x)

( 1)

i

s







 








, ρξεζηκνπνηείηαη γηα ηελ κέηξεζε ησλ  απνζηάζεσλ 

απφ ηνλ κέζν φξν. 

Η ηππηθή απφθιηζε (standard deviation):s=(s
2
)
1/2

=(

2

1

( x)

( 1)

i







 







)
1/2

 , πξνζέγγηζε-εθηίκεζε ηεο 

κέζεο απφζηαζεο ησλ παξαηεξήζεσλ απφ ηνλ κέζν φξν ηνπο. 

Γηα ηελ πεξίπησζε ζπκκεηξηθά θαηαλεκεκέλνπ δείγκαηνο δεδνκέλσλ ζχκθσλα κε έλαλ 

εκπεηξηθφ θαλφλα πξνθχπηεη φηη ην δηάζηεκα: 

 (-s,+s) πεξηέρεη πεξίπνπ ην 68 % ησλ δεδνκέλσλ  

 (-2s,+2s) πεξηέρεη πεξίπνπ ην 95% ησλ δεδνκέλσλ  

 (-3s,+3s) πεξηέρεη πεξίπνπ ην 99% ησλ δεδνκέλσλ 

΢πληειεζηήο κεηαβιεηφηεηαο ( coefficient of variation): s/ x  εθθξάδεη ηελ ηππηθή απφθιηζε σο 

πνζνζηφ ηεο κέζεο ηηκήο.  

΢πλδηαθχκαλζε (covariance of the tow variables): 

Απνηειεί έλα κέηξν ηεο ζρέζεο κεηαμχ δχν πεξηνρψλ δεδνκέλσλ. 

1

( , ) [1/ (n 1)] [( )(yi y)]
i

Cov X Y i x





     

Mέηξα αμηνπηζηίαο: 

Δπίπεδν εκπηζηνζχλεο: H αλαινγία ησλ πεξηπηψζεσλ θαηά ηηο νπνίεο κία εθηίκεζε ζα είλαη 

ζσζηή. Τπνδειψλεη ην πνζνζηφ ηεο πηζαλφηεηαο λα είλαη αιεζήο ε εθηίκεζε ζε έλα 

θαζνξηζκέλν δηάζηεκα εκπηζηνζχλεο. Γηα παξάδεηγκα, γηα επίπεδν εκπηζηνζχλεο 90 ηνηο εθαηφ 

ππάξρνπλ 90 ηνηο εθαηφ πηζαλφηεηα ε εθηίκεζε πνπ πξνέθπςε απφ ηελ αλάιπζε ηνπ δείγκαηνο 

λα είλαη αμηφπηζηε. 

Δπίπεδν ζεκαληηθφηεηαο α: H αλαινγία ησλ πεξηπηψζεσλ θαηά ηηο νπνίεο έλα ζπκπέξαζκα είλαη 

εζθαικέλν, δειαδή ππνδειψλεη ην πνζνζηφ ηεο πηζαλφηεηαο λα είλαη εζθαικέλε ε εθηίκεζε. 

Γηα παξάδεηγκα, επίπεδν ζεκαληηθφηεηαο 10 ηνηο εθαηφ ζεκαίλεη φηη καθξνπξφζεζκα ε 

εθηίκεζε ζα είλαη ιαλζαζκέλε 10 ηνηο εθαηφ ησλ θνξψλ. 
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΢ηαηηζηηθά ζεκαληηθή δηαθνξά: 

Μηα ζηαηηζηηθά ζεκαληηθή δηαθνξά ζεκαίλεη φηη ππάξρεη κηθξή πηζαλφηεηα ε δηαθνξά κεηαμχ 

ηεο ηηκήο ηνπ δείγκαηνο θαη ηεο αληίζηνηρεο ηηκήο ηνπ πιεζπζκνχ λα νθείιεηαη ζηελ ηχρε θαη 

αληίζηξνθα. Όηαλ ινηπφλ έλα απνηέιεζκα δελ έρεη πξνέιζεη απφ ηπραίνπο παξάγνληεο ηφηε ιέκε 

φηη είλαη ζηαηηζηηθά ζεκαληηθφ. Αλ ε p-ηηκή ( πηζαλφηεηα ζθάικαηνο) είλαη κηθξφηεξε απφ ην 

επίπεδν ζεκαληηθφηεηαο (π.ρ., p <0,05, επίπεδν ζεκαληηθφηεηαο 5%), ηφηε ν εξεπλεηήο κπνξεί 

λα ζπκπεξάλεη φηη ε παξαηεξνχκελε επίδξαζε αληαλαθιά ζηελ πξαγκαηηθφηεηα ηα 

ραξαθηεξηζηηθά ηνπ πιεζπζκνχ. 

΢πληειεζηήο ζπζρέηηζεο (correlation coefficient): 

Ο βαζκφο ηεο γξακκηθήο ζπζρέηηζεο δχν κεηαβιεηψλ Υ θαη Τ κε δηαζπνξά ζρ
2
 θαη ζΤ

2
 

αληίζηνηρα θαη ζπλδηαζπνξά ζΥΤ=COV[X,Y] θαζνξίδεηαη κε ηνλ ζπληειεζηή ζπζρέηηζεο ξ, ν 

νπνίνο νξίδεηαη σο, ( / )(1/ )      . Ο ζπληειεζηήο ζπζρέηηζεο ξ εθθξάδεη ην βαζκφ θαη 

ηνλ ηξφπν πνπ νη δχν κεηαβιεηέο ζπζρεηίδνληαη. Γελ εμαξηάηαη απφ ηελ κνλάδα κέηξεζεο ησλ 

Υ θαη Τ θαη παίξλεη ηηκέο ζην δηάζηεκα [-1,1]. Σηκέο θνληά ζην 1 δειψλνπλ ηζρπξή ζεηηθή 

ζπζρέηηζε, ηηκέο θνληά ζην -1 δειψλνπλ ηζρπξή αξλεηηθή ζπζρέηηζε θαη ηηκέο θνληά ζην 0 

δειψλνπλ γξακκηθή αλεμαξηεζία ησλ Υ θαη Τ. Η εθηίκεζε ηνπ ζπληειεζηή ζπζρέηηζεο ξ 

γίλεηαη κε ηελ αληηθαηάζηαζε ζηελ αλσηέξσ εμίζσζε ηεο ζπλδηαζπνξάο ζΥΤ θαη ησλ δηαζπνξψλ 

ζΥ, ζΤ απφ φπνπ πξνθχπηεη ηειηθά ε έθθξαζε ηεο εθηηκήηξηαο  : 

2 2

1 1 1

ˆ ˆ ˆ ˆ( , ) [ ( )( )] / [ ( ) (y ) ]i i i i

i i i

r X Y x x y y x x y
  

  

      
 

Δίδε ππνζέζεσλ: 

΢ε θάζε έξεπλα δηαηππψλνληαη πάληα δχν ππνζέζεηο , ε κεδεληθή ππφζεζε H0 θαη ε 

ελαιιαθηηθή/πεηξακαηηθή ππφζεζε H1. H κεδεληθή ππφζεζε είλαη απηή πνπ ππνζηεξίδεη φηη δελ 

ππάξρεη ζρέζε κεηαμχ ησλ κεηαβιεηψλ πνπ κειεηψληαη. Γηαηππψλεηαη κε ζθνπφ λα 

ιεηηνπξγήζεη σο θξηηήξην ζχγθξηζεο γηα ηελ ελαιιαθηηθή ππφζεζε. ΢ηε δηαδηθαζία ειέγρνπ ησλ 

ππνζέζεσλ ειέγρεηαη ε κεδεληθή ππφζεζε έλαληη ηεο ελαιιαθηηθήο. Δάλ p >0.05 ηφηε δερφκαζηε 

ηελ H0 θαη απνξξίπηνπκε ηελ H1, δηαθνξεηηθά απνξξίπηνπκε ηελ Η0 θαη δερφκαζηε ηελ Η1. Η 

κεδεληθή ππφζεζε εμππεξεηεί σο πιαίζην αλαθνξάο γηα ηελ αμηνιφγεζε ησλ απνηειεζκάησλ 

ησλ δεηγκάησλ, ζχκθσλα κε απηή έλα δείγκα πξνέξρεηαη απφ έλαλ πιεζπζκφ κε κία 

ζπγθεθξηκέλε κέζε ηηκή. Δπνκέλσο ζχκθσλα κε ηελ Η0 αμηνινγείηαη έλαο ηζρπξηζκφο ζρεηηθά 

κε έλαλ πιεζπζκφ. Η ελαιιαθηηθή ππφζεζε ραξαθηεξίδεη ηελ θαηάζηαζε αλ ε κεδεληθή 

ππφζεζε είλαη ςεπδήο. Ο έιεγρνο ππνζέζεσλ μεθηλάεη κε ηελ ππφζεζε φηη ε κεδεληθή ππφζεζε 

είλαη ε ζσζηή.   
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Έιεγρνο ζηαηηζηηθψλ ππνζέζεσλ: 

Δίλαη ν ππνινγηζκφο ηεο ηηκήο ηεο πηζαλφηεηαο p (probability-value ή p-value). Η πηζαλφηεηα p 

είλαη ην κηθξφηεξν επίπεδν ζεκαληηθφηεηαο α πνπ νδεγεί ζηελ απφξξηςε ηεο κεδεληθήο 

ππφζεζεο Η0 έλαληη ηεο ελαιιαθηηθήο Η1. Η ηηκή απηή πνζνηηθνπνηεί ηελ ζηαηηζηηθή απφδεημε 

πνπ ππνζηεξίδεη ηελ ελαιιαθηηθή ππφζεζε. Γεληθά, φζν πην κηθξή είλαη ε ηηκή ηεο πηζαλφηεηαο 

p, ηφζν πεξηζζφηεξεο είλαη νη απνδείμεηο γηα ηελ απφξξηςε ηεο κεδεληθήο ππφζεζεο Η0 έλαληη 

ηεο ελαιιαθηηθήο Η1. Δάλ ε ηηκή p είλαη κηθξφηεξε ή ίζε ηνπ επηπέδνπ ζεκαληηθφηεηαο α, ηφηε ε 

κεδεληθή ππφζεζε Η0 απνξξίπηεηαη. 

Η ζεµαληηθφηεηα (significance) ινηπφλ εθθξάδεηαη κε ηελ ηηκή ηεο  p πνπ είλαη ε πηζαλφηεηα λα 

βξνχµε ζηνηρεία πνπ λα ζηεξίδνπλ ηελ αξρηθή ππφζεζε (µε χπαξμε ζρέζεο) αλ ε δηαδηθαζία 

επαλαιεθζεί πνιιέο θνξέο µε αλεμάξηεηα δείγµαηα. Αλ ε ηηµή p είλαη κηθξφηεξε απφ ην 

επίπεδν ζεκαληηθφηεηαο, ε πηζαλφηεηα ζηήξημεο ηεο αξρηθήο ππφζεζεο είλαη µηθξή. Δπνµέλσο 

ππάξρεη ζηαηηζηηθά ζεµαληηθή ζρέζε αλάµεζα ζηηο δχν µεηαβιεηέο πνπ εμεηάδνληαη.  

3.2 Λογιςτικό Παλινδρόμηςη  

 

  Σα κνληέια Παιηλδξφκεζεο απνηεινχλ βαζηθφ εξγαιείν θάζε ζηαηηζηηθήο αλάιπζεο πνπ 

αθνξά ηε δηεξεχλεζε πηζαλήο εμάξηεζεο κίαο κεηαβιεηήο απφθξηζεο/εμαξηεκέλε απφ κία ή 

πεξηζζφηεξεο επεμεγεκαηηθέο/αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο. Όηαλ ελδηαθεξφκαζηε λα εμεηάζνπκε 

σο κεηαβιεηή απφθξηζεο κία δίηηκε ή πνιχηηκε πνηνηηθή κεηαβιεηή θαη λα δηεξεπλήζνπκε θαηά 

πφζν επεξεάδεηαη απφ πνζνηηθά ή θαη πνηνηηθά ραξαθηεξηζηηθά (πνπ ζα νλνκάδνληαη 

αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο), εθαξκφδνπκε ην κνληέιν ηεο ινγηζηηθήο Παιηλδξφκεζεο. 

  Η ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε εξεπλά ην κε γξακκηθφ απνηέιεζκα κίαο εμαξηεκέλεο θαηεγνξηθήο 

κεηαβιεηήο αλαθνξηθά κε ηε δξάζε πνιιψλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ. Υαξαθηεξίδεηαη, 

αλαιφγσο ηεο θχζεο ησλ θαηεγνξηψλ ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο, απφ ηξεηο θαηεγνξίεο 

κνληέισλ, ηε δησλπκηθή παιηλδξφκεζε (κε δπν κφλν θαηεγνξίεο), ηελ ηαθηηθή (νη θαηεγνξίεο 

δηαηάζζνληαη κε απμεηηθή ηάζε) θαη ηελ νλνκαζηηθή (πνηνηηθέο θαηεγνξίεο). 

  Έηζη ινηπφλ ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε (Logistic regression) απνηειεί ζηελ νπζία έλα κνληέιν 

ηαμηλφκεζεο ησλ ηηκψλ κηαο κεηαβιεηήο απφθξηζεο Τ (response variable) κε βάζε ηε ζεσξία 

ησλ πηζαλνηήησλ. ΢ην κνληέιν απηφ ε κεηαβιεηή Τ ιακβάλεη θάπνηεο ηηκέο θαη ζηνρεχεηαη ε 

πξφβιεςε ηεο έθβαζεο απηήο απφ έλα πιήζνο πξνβιεπηηθψλ-επεμεγεκαηηθψλ κεηαβιεηψλ 

(explanatory variables) πνπ κπνξεί λα είλαη νλνκαζηηθέο, ηαθηηθέο ή πνζνηηθέο 

  Η ζεκαληηθφηεξε δηαθνξνπνίεζε κεηαμχ ινγηζηηθήο θαη γξακκηθήο παιηλδξφκεζεο βαζίδεηαη 

ζηε θχζε ηεο επηιεγκέλεο κεηαβιεηήο απφθξηζεο, ε νπνία ζηελ κελ πξψηε κπνξεί λα είλαη 

θαηεγνξηθή, (ηαθηηθή ή νλνκαζηηθή), ζηε δε δεχηεξε απνθιεηζηηθά πνζνηηθή. Δλψ θαηά ηελ 

θιαζηθή γξακκηθή παιηλδξφκεζε ε εθηίκεζε ησλ παξακέηξσλ α θαη bi γίλεηαη κε ηε κέζνδν ησλ 

ειάρηζησλ ηεηξαγψλσλ, θαηά ηε ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε ε εθηίκεζε ησλ παξακέηξσλ γίλεηαη 
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κε ηε κέζνδν ηνπ ιφγνπ πηζαλνθάλεηαο, δειαδή επηιέγνληαη νη πην πηζαλνθαλείο ηηκέο ησλ 

παξακέηξσλ, πξνθεηκέλνπ λα νδεγήζνπλ ζηα παξαηεξνχκελα απνηειέζκαηα. Ωο επαθφινπζν, ε 

πξψηε παξαδέρεηαη ηελ χπαξμε νκνηνγέλεηαο (νκνζθεδαζηηθφηεηαο) ζηα ππνιείκκαηα ησλ 

απνθξίζεσλ ελψ ζηε δεχηεξε αλαπηχζζεηαη πάληα εηεξνζθεδαζηηθφηεηα ζε θάζε πξνβιεπφκελε 

ηηκή εμαηηίαο ηνπ κεηαβαιιφκελνπ πνζνζηνχ δηαθχκαλζεο πνπ αλαινγεί ζε απηήλ. Αλ 

ρξεζηκνπνηεζεί ε κέζνδνο ησλ ειαρίζησλ ηεηξαγψλσλ, ε έιιεηςε ηεο ππφζεζεο ηεο 

θαλνληθφηεηαο έρεη σο απνηέιεζκα λα πξνθχπηνπλ δηαθνξεηηθέο εθηηκήηξηεο απφ φηη κε ηε 

κέζνδν ηεο κέγηζηεο πηζαλνθάλεηαο θαη νη εθηηκήηξηεο απηέο λα κελ είλαη απαξαίηεηα 

ακεξφιεπηεο θαη ζπλεπείο (ζην θαλνληθφ γξακκηθφ κνληέιν νη ηπραίεο κεηαβιεηέο ε ππνζέηνπκε 

φηη αθνινπζνχλ ηελ θαλνληθή θαηαλνκή κε κέζε ηηκή 0 θαη ζηαζεξή δηαθχκαλζε ζ
2
  θάηη ην 

νπνίν δελ κπνξνχκε λα θάλνπκε γηα ην κνληέιν ηεο Λνγηζηηθήο Παιηλδξφκεζεο). Σα ζηαηηζηηθά 

παθέηα ππνινγίδνπλ ηηο εθηηκήηξηεο κέγηζηεο πηζαλνθάλεηαο κε κία επαλαιεπηηθή (αξηζκεηηθή) 

κέζνδν. 

 Η ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε ππνινγίδεη ηελ πηζαλφηεηα επηηπρίαο κηαο ελέξγεηαο p πξνο ηελ 

πηζαλφηεηα απνηπρίαο q, ή κε κεηαηξνπή, ην πειίθν ηεο επλντθήο πηζαλφηεηαο (επηηπρεκέλεο 

έθβαζεο): p/q=p/(1-p). 

 ΢πλνςίδνληαο νη αλαιχζεηο ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο αμηνπνηνχληαη ζε πεξηπηψζεηο πνπ 

επηζπκνχκε λα εμεηάζνπκε εάλ θάπνηεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο κπνξνχλ λα πξνβιέςνπλ ηελ 

πηζαλφηεηα έλα άηνκν ή κία νκάδα αηφκσλ λα αλήθεη ζε θάπνηα απφ ηηο θαηεγνξίεο ηεο 

θαηεγνξηθήο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο. 

 

  Οη ππνζέζεηο ηεο Λνγηζηηθήο Παιηλδξφκεζεο είλαη νη αθφινπζεο : 

1) Γελ πξέπεη λα ππάξρνπλ αθξαίεο ηηκέο ζηα δεδνκέλα. 

2) Γελ πξέπεη λα ππάξρεη πςειή ζπζρέηηζε κεηαμχ ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ 

(ζπγγξακηθφηεηα). Κάηη ηέηνην κπνξεί λα ειεγρζεί είηε απφ ηνλ πίλαθα ζπζρεηίζεσλ είηε 

κε ηελ εθαξκνγή δηαγλσζηηθψλ ειέγρσλ. 

3) Πξέπεη λα ππάξρεη γξακκηθή ζρέζε κεηαμχ ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο (ινγάξηζκνο 

Οdds) θαη ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ.  

Βαζηθή πξνυπφζεζε είλαη ε κε ζπζρέηηζε ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ. Οη αλεμάξηεηεο 

κεηαβιεηέο πξέπεη λα είλαη γξακκηθψο αλεμάξηεηεο κεηαμχ ηνπο γηαηί δηαθνξεηηθά δελ είλαη 

δπλαηή ε εμαθξίβσζε ηεο επηξξνήο ηεο θάζε κεηαβιεηήο ζην απνηέιεζκα. ΢ηελ πεξίπησζε 

ζπζρέηηζεο δχν κεηαβιεηψλ εκθαλίδνληαη πξνβιήκαηα κεξνιεςίαο θαη επάξθεηαο. Έλα αθφκα 

ζεκαληηθφ θξηηήξην γηα ηελ απνδνρή ελφο κνληέινπ είλαη νη ηηκέο θαη ηα πξφζεκα ησλ 

ζπληειεζηψλ παιηλδξφκεζεο β. Πξέπεη αξρηθά λα ππάξρεη ινγηθή εξκελεία ησλ πξφζεκσλ ηνπο, 

δειαδή αλ ν ζπληειεζηήο έρεη ζεηηθφ πξφζεκν, ε αχμεζε ηεο ηηκήο ηεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηήο 

λα πξνθαιεί αχμεζε ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο θαη νκνίσο ην ίδην ζηελ αληίζηξνθε 

πεξίπησζε γηα αξλεηηθφ πξφζεκν. 
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  Ο ζπληειεζηήο β ηνπ x ή αιιηψο ζπληειεζηήο παιηλδξφκεζεο είλαη ε θιίζε ηεο επζείαο θαη 

έρεη κηα δηπιή ηδηφηεηα. Πξψηνλ, δειψλεη ηελ θαηεχζπλζε ηεο επηξξνήο ηεο αλεμάξηεηεο 

κεηαβιεηήο ζηελ εμαξηεκέλε. Γειαδή αλ ν ζπληειεζηήο έρεη ζεηηθφ πξφζεκν, ε αχμεζε ηεο 

ηηκήο ηεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηήο πξνθαιεί αχμεζε ηεο ηηκήο ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο θαη 

ην αληίζηξνθν γηα αξλεηηθφ πξφζεκν. Γεχηεξνλ, ε ηηκή ηνπ έρεη θπζηθή ζεκαζία, δειαδή 

εθθξάδεη ηελ κεηαβνιή ηεο κεηαβιεηήο Τ φηαλ ε κεηαβιεηή Υ κεηαβιεζεί θαηά κία κνλάδα. 

 H Λνγηζηηθή παιηλδξφκεζε γηα ηε ζσζηή εθαξκνγή απαηηεί κεγάιν δείγκα, πξνθεηκέλνπ λα 

παξάγεη αμηφπηζην απνηέιεζκα. Έλαο εκπεηξηθφο θαλφλαο αλαθέξεη φηη ην δείγκα ζα πξέπεη λα 

είλαη 30 θνξέο κεγαιχηεξν απφ ηνλ αξηζκφ ησλ παξακέηξσλ πνπ εθηηκά ην κνληέιν. 

Σα βήκαηα θαηαζθεπήο ελφο κνληέινπ Λνγηζηηθήο Παιηλδξφκεζεο είλαη: 

1) Aξρηθά πξνζδηνξίδεηαη ε θαηεγνξηθή εμαξηεκέλε κεηαβιεηή θαη ην ζχλνιν ησλ 

αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ πνπ ζα ζπκκεηέρνπλ ζηελ παιηλδξφκεζε.  

2) Έπεηηα δηεξεπλνχκε ηα δεδνκέλα γηα χπαξμε αζπλήζηζησλ πεηξακαηηθψλ κνλάδσλ ( 

χπαξμε αθξαίσλ ηηκψλ), ειέγρνπκε ηελ ηθαλνπνίεζε ησλ ππνζέζεσλ ηεο Λνγηζηηθήο 

Παιηλδξφκεζεο θαη δηεξεπλνχκε αλ ππάξρεη θάπνηα ζπγθεθξηκέλε ηηκή ε νπνία λα 

επεξεάδεη ππεξβνιηθά ηα απνηειέζκαηα.  

3) Σέινο εξκελεχνπκε ηα απνηειέζκαηα πνπ αθνξνχλ ηελ επίδξαζε θάζε αλεμάξηεηεο 

κεηαβιεηήο ζην κνληέιν   

 ΢ην εμεηαδφκελν κνληέιν παιηλδξφκεζεο δχλαηαη λα εθαξκνζηνχλ ηερληθέο βέιηηζηεο επηινγήο 

αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ πξνο έληαμε θαη δηαγλσζηηθά θξηηήξηα εγθπξφηεηαο θαη αμηνπηζηίαο 

κνληέινπ. 

 3.2.1 Μοντϋλο logit και λογιςτικό παλινδρόμηςη  

  

 Σα κνληέια Logit ρξεζηκνπνηνχληαη επξέσο ζηηο κεηαθνξέο, είλαη ηα πην δηαδεδνκέλα κνληέια 

δεδνκέλνπ φηη πεξηγξάθνληαη απφ κηα αλαιπηηθή ζρέζε θαη επηιχνληαη εχθνια. Σν φλνκα logit 

πξνέξρεηαη απφ logarithmic unit (ινγαξηζκνκνλάδα). Σν µνληέιν Logit µπνξεί λα 

αλαπαξαζηήζεη ηε ζπζηεµαηηθή δηαθνξνπνίεζε πξνηίµεζεο, ππφ ηελ έλλνηα ηεο απφθιηζεο 

πξνηίµεζεο πνπ ζρεηίδεηαη µε παξαηεξνχµελα ραξαθηεξηζηηθά πνπ αθνξνχλ ηνλ ιήπηε ηεο 

απφθαζεο, αιιά φρη ηπραία δηαθνξνπνίεζε πξνηίµεζεο.  

 Η δπαδηθή ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε απνηειεί κηα δησλπκηθή εμίζσζε ζηελ νπνία ε κεηαβιεηή 

απφθξηζεο Τ είλαη ην ηπραίν απνηέιεζκα εκθάληζεο κηαο απφ δχν δπλεηηθέο εθβάζεηο ηνπ ηχπνπ 

επηηπρία ή απνηπρία. Έηζη ινηπφλ ηα δησλπκηθά ινγηζηηθά κνληέια (Βinary logit models) 

ρξεζηκνπνηνχληαη φηαλ ε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή είλαη δπαδηθή. 
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3.2.1.1 Διωνυμικό λογιςτικό παλινδρόμηςη (Βinary Logistic) 

H δίηηκε ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε έρεη ηε κνξθή : 

1
(z)

1 1

z

z z

e
f

e e
 

 
 

,φπνπ z είλαη ε κεηαβιεηή εηζφδνπ θαη f(z) ην απνηέιεζκα απηήο. ΢ηα πιενλεθηήκαηα ηεο 

εμίζσζεο ζπγθαηαιέγεηαη ην γεγνλφο φηη ε κεηαβιεηή εηζφδνπ ιακβάλεη ζεηηθέο θαη αξλεηηθέο 

ηηκέο ελψ ην απνηέιεζκα απηήο f(z) πεξηνξίδεηαη ζε εχξνο ηηκψλ κεηαμχ 0 θαη 1. (Chao-

Ying,2010) Αλαιπηηθφηεξα, ε κεηαβιεηή z εθπξνζσπεί ηε δξάζε κηαο νκάδαο αλεμάξηεησλ 

κεηαβιεηψλ (ελψ ε f(z) πξνζδηνξίδεη ηελ πηζαλφηεηα ελφο ζπγθεθξηκέλνπ απνηειέζκαηνο ιφγσ 

ηεο δξάζεο ηεο νκάδαο απηήο. Η κεηαβιεηή z (ινγηζηηθή) εθθξάδεη επίζεο ην κέηξν ηεο νιηθήο 

ζπλεηζθνξάο φισλ ησλ 

ζπκκεηερνπζψλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ ζην κνληέιν θαη νξίδεηαη σο : 

0 1 1 2 2 ...z              

φπνπ β0 είλαη ην χςνο ηεο θιίζεο ηεο γξακκήο παιηλδξφκεζεο θαη ηζνχηαη κε ηελ ηηκή z φηαλ νη 

ηηκέο φισλ ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ ηζνχληαη κε 0, ελψ βi είλαη νη ζπληειεζηέο 

παιηλδξφκεζεο θαζέλαο απφ ηνπο νπνίνπο εθθξάδεη ην κέγεζνο ζπλεηζθνξάο ηεο αληίζηνηρεο 

κεηαβιεηήο. Θεηηθή ηηκή ηνπ ζπληειεζηή δειψλεη φηη ε επεμεγεκαηηθή κεηαβιεηή απμάλεη ηελ 

πηζαλφηεηα ηεο επηηπρεκέλεο έθβαζεο (λα ζπκβεί δειαδή ην γεγνλφο), αξλεηηθή ηηκή ζεκαίλεη 

φηη ε κεηαβιεηή κεηψλεη ηελ πηζαλφηεηα απηήο ηεο έθβαζεο. Τςειή ηηκή ηνπ ζπληειεζηή 

ζεκαίλεη φηη ε αλεμάξηεηε κεηαβιεηή (κπνξεί λα είλαη πνζνηηθή, δηρνηνκηθή ή πνιπκεξήο)  

επεξεάδεη πνιχ ηζρπξά ηελ πηζαλφηεηα λα ζπκβεί ην γεγνλφο ή κε, ελψ ρακειή ηηκή δειψλεη 

κηθξή επίδξαζε ηεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηήο ζηελ πηζαλφηεηα εκθάληζεο ηεο αλάινγεο 

έθβαζεο.  

 ΢πλνςίδνληαο, ε δησλπκηθή ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε ρξεζηκεχεη ζηελ πεξηγξαθή ηεο ζρέζεο 

πνπ αλαπηχζζεηαη κεηαμχ κηαο ή πεξηζζφηεξσλ αλεμάξηεησλ θαη κηαο δπαδηθήο κεηαβιεηήο 

απφθξηζεο εθθξαζκέλεο σο πηζαλφηεηα δπλάκελε λα πάξεη κία απφ δχν ηηκέο 0 ή 1.  

 Οη πηζαλφηεηεο πνπ ζπγθιίλνπλ ππέξ ηεο εκθάληζεο ελφο γεγνλφηνο εθθξάδνληαη σο ιφγνο 

δεχγνπο αθέξαησλ ηηκψλ φπνπ ν αξηζκεηήο πξνζδηνξίδεη ηελ πηζαλφηεηα πνπ έρεη ην 

πξνζδνθψκελν γεγνλφο λα ζπκβεί θαη ν παξνλνκαζηήο ηελ πηζαλφηεηα λα κε ζπκβεί. Έηζη, αλ p 

είλαη ε πηζαλφηεηα λα εκθαληζηεί ην γεγνλφο θαη 1-p ε πηζαλφηεηα λα κε ζπκβεί ηφηε ν ιφγνο 

ησλ πηζαλνηήησλ ζα είλαη p/(1-p). O ιφγνο απηφο ησλ πηζαλνηεηψλ νλνκάδεηαη odds ratio. Όηαλ 

odds>1 νη πηζαλφηεηεο λα ζπκβεί ην γεγνλφο απμάλνληαη, ελψ φηαλ odds<1 νη πηζαλφηεηεο 

κεηψλνληαη. 

΢ηε παξαπάλσ ζρέζε (logit) κπνξεί λα ελζσκαησζεί ην κνληέιν ηεο παιηλδξφκεζεο ζε 

ινγαξηζκηθή κνξθή σο εμήο : 

0 1 1 2 2log ( ) log ( ) ...
1

e

p
it p

p
            

  
(Udo, E. N., Akwukwuma, V,2019) 
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Σα ινγηζηηθά κνληέια εθηηκνχλ ηελ πηζαλφηεηα ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο λα ιακβάλεη ηελ 

ηηκή 1 (Τ=1), δειαδή ηελ πηζαλφηεηα φηη θάπνην γεγνλφο ζπκβαίλεη. Σα κνληέια απηά 

ππαθνχνπλ ζηε ζπλζήθε πηζαλφηεηαο εκθάληζεο Pr, 

0 1 1 2 2
1 2 ( ... )

1 1
Pr( 1| , ,..., )

1 1
k z

Y
e e           

     
  , 

0 1 1 2 2( ..1 . )2

1 1
( | ) 1

1
0 , ,..., 1

1ze
Pr

e
Y

          
    


 


 

 Η ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε ινηπφλ είλαη κε γξακκηθή κνξθήο θαη εμαλαγθάδεη ηηο 

πξνβιεπφκελεο ηηκέο λα θπκαίλνληαη κεηαμχ ηνπ 0 θαη 1 θαη ε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή είλαη 

δπαδηθή, δειαδή ε κεηαβιεηή απφθξηζεο ιακβάλεη ηελ ηηκή 1 κε πηζαλφηεηα επηηπρίαο p θαη ηελ 

ηηκή 0 κε πηζαλφηεηα απνηπρίαο 1-p. Λφγσ ηεο θχζεο ησλ ζπκκεηερνπζψλ κεηαβιεηψλ δε, 

απνπζηάδνπλ νη πξνυπνζέζεηο ηεο νκαιήο θαηαλνκήο ησλ ηηκψλ θαη ηεο νκνηνγελείο ησλ 

δηαθπκάλζεσλ ηνπο.  

3.2.1.2 Διατακτικό λογιςτικό παλινδρόμηςη (Ordinal Logistic) 

 

 Oη αλαιχζεηο δηαηαθηηθήο ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο αμηνπνηνχληαη ζε πεξηπηψζεηο πνπ 

επηζπκνχκε λα εμεηάζνπκε εάλ θάπνηεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο κπνξνχλ λα πξνβιέςνπλ ηελ 

πηζαλφηεηα έλα άηνκν ή κία νκάδα αηφκσλ λα αλήθεη ζε θάπνηα απφ ηηο θαηεγνξίεο ηεο 

θαηεγνξηθήο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο γηα παξάδεηγκα ζε κία απφ ηηο πέληε θαηεγνξίεο ηεο 

πεληαβάζκηαο θιίκαθαο κε δηαβαζκίζεηο 1=ιίγν, 2=ειάρηζηα, 3=κέηξηα,4=πνιχ,5=πάξα πνιχ 

πνπ απαληνχλ θαη απαληήζεηο ζηελ εξψηεζε πνπ αληηπξνζσπεχεη ε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή. 

 

H  δηαηαθηηθή παιηλδξφκεζε ζηε γεληθή ηεο κνξθή εθθξάδεηαη σο εμήο : 

1
(z)

1 1

z

z z

e
f

e e
 
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,φπνπ z είλαη ε κεηαβιεηή εηζφδνπ θαη f(z) ην απνηέιεζκα απηήο. ΢ηα πιενλεθηήκαηα ηεο 

εμίζσζεο ζπγθαηαιέγεηαη ην γεγνλφο φηη ε κεηαβιεηή εηζφδνπ ιακβάλεη ζεηηθέο θαη αξλεηηθέο 

ηηκέο ελψ ην απνηέιεζκα απηήο f(z) πεξηνξίδεηαη ζε εχξνο ηηκψλ κεηαμχ 0 θαη 1, δηφηη εθθξάδεη 

πηζαλφηεηα. Αλαιπηηθφηεξα, ε κεηαβιεηή z εθπξνζσπεί ηε δξάζε κηαο νκάδαο αλεμάξηεησλ 

κεηαβιεηψλ ,ελψ ε f(z) πξνζδηνξίδεη ηελ πηζαλφηεηα ελφο ζπγθεθξηκέλνπ απνηειέζκαηνο ιφγσ 

ηεο δξάζεο ηεο νκάδαο απηήο. Η κεηαβιεηή z (ινγηζηηθή) εθθξάδεη επίζεο ην κέηξν ηεο νιηθήο 

ζπλεηζθνξάο φισλ ησλ ζπκκεηερνπζψλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ ζην κνληέιν θαη νξίδεηαη σο : 

0 1 1 2 2 ...z            
 

Όπνπ , β0 : είλαη ε ζηαζεξά ηνπ κνληέινπ, δειαδή ε θιίζε ηεο γξακκήο παιηλδξφκεζεο 

βθ : είλαη νη παξακεηξηθέο εθηηκήηξηεο γηα ηηο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο, δειαδή νη ζπληειεζηέο
 

παιηλδξφκεζεο θαζέλαο απφ ηνπο νπνίνπο εθθξάδεη ην κέγεζνο ζπλεηζθνξάο ηεο αληίζηνηρεο 

κεηαβιεηήο 
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Υjk=1,….,K ην ζχλνιν ησλ εμαξηεκέλσλ κεηαβιεηψλ 

 

H πηζαλφηεηα έθβαζεο  εθθξάδεηαη σο Pk φπνπ k=1,2...Κ δηαβαζκίζεηο θαη ηζρχεη 

1 2

1
( ) ...

1
k z

P y k p p p
e

     


, k=1,2,...K 

Οη αζξνηζηηθέο πηζαλφηεηεο έθβαζεο αληηπξνζσπεχνπλ ηελ θαηάηαμε ηεο απφθξηζεο. Γηα έλα 

κνληέιν κε k δηαβαζκίζεηο 1,2...K ζα ηζρχεη, 

( 1) ( 2) ... ( ) 1P y P y P y K          
(Udo, E. N, 2019) 

Mία απφ ηηο βαζηθέο ζπλαξηήζεηο πνπ ρξεζηκνπνηνχληαη ζηηο ηαθηηθέο παιηλδξνκήζεηο, φπσο θαη 

ζηελ παξνχζα έξεπλα, είλαη ν ινγαξηζκηθφο ιφγνο ησλ πηζαλνηήησλ (logit): f(z)= log[z/(1-z)], ν 

νπνίνο ελδείθλπηαη φηαλ νη παξαηεξνχκελεο ζπρλφηεηεο ησλ δηαβαζκίζεσλ θαηαλέκνληαη 

νκνηφκνξθα κεηαμχ ηνπο θαη απνηειεί ηε ζπρλφηεξε επηινγή. Σα κνληέια Logit 

ρξεζηκνπνηνχληαη επξέσο ζηηο κεηαθνξέο, είλαη ηα πην δηαδεδνκέλα κνληέια δεδνκέλνπ φηη 

πεξηγξάθνληαη απφ κηα αλαιπηηθή ζρέζε θαη επηιχνληαη εχθνια. Σν φλνκα logit πξνέξρεηαη απφ 

logarithmic unit (ινγαξηζκνκνλάδα). Δπεηδή ην άζξνηζκα ησλ πηζαλνηήησλ ηζνχηαη κε 1 δελ 

κπνξεί εθ ησλ πξαγκάησλ λα ππνινγηζηεί ε πηζαλφηεηα ηεο ηειεπηαίαο θαηεγνξίαο. Έηζη, νη 

ινγάξηζκνη ησλ πηζαλνηήησλ επηηπρεκέλεο έθβαζεο γηα k-1 αζξνηζηηθέο πηζαλφηεηεο, δίλνληαη 

σο, 
( )

log [ ( )] log
1 ( )

e

P y k
it P y k

P y k


 

 
 

Aληίζηνηρα, 
( )

log [ ( )] log
1 ( )

e

P y k
it P y k

P y k


 

 
 

΢ρεηηθά ηηο ηηκέο ησλ ζπληειεζηψλ ηεο παιηλδξφκεζεο, απηέο θαηαδεηθλχνπλ ηε ζρέζε θαη ηε 

ηζρχ πνπ αλαπηχζζεηαη κεηαμχ ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ. Αξρηθά βαζηδφκαζηε ζηελ 

ππφζεζε φηη νη πηζαλφηεηεο έθβαζεο είλαη αλαινγηθέο (Xing Liu, 2009), πξάγκα πνπ ζεκαίλεη 

φηη νη αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο αζθνχλ ηζνδχλακν απνηέιεζκα ζε φιεο ηηο k-1 δηαβαζκίζεηο ηεο 

εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο. Ο ζπληειεζηήο θάζε αλεμάξηεηεο κεηαβιεηήο θαη γηα ζπγθεθξηκέλε 

θαηεγνξία k ηεο εμαξηεκέλεο, εθθξάδεη ηε κεηαβνιή ηνπ ινγαξίζκνπ ηεο απφθξηζεο ζε απηή 

ηελ θαηεγνξία ζπγθξηλφκελε σο πξνο ηελ θαηεγνξία αλαθνξάο Κ. 

 ΢χκθσλα κε ην θιαζζηθφ κνληέιν ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο (Udo, E. N., Akwukwuma, 

V,2019) γηα δηαηαθηηθέο κεηαβιεηέο, (cumulative logit model), αλ ε απφθξηζε Τ έρεη J 

δηαηεηαγκέλεο θαηεγνξίεο κε αληίζηνηρεο πηζαλφηεηεο p1,…,pJ θαη ππάξρνπλ επεμεγεκαηηθέο 

κεηαβιεηέο Υi, ζέηνπκε 

1 1 2 2

1 1

...( )
log [P(Y )] log log ( ) x ...
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Οη πηζαλφηεηεο ησλ θαηεγνξηψλ κπνξνχλ λα δνζνχλ επίζεο απφ ηηο ζρέζεηο: 

1
1 1 1,0 1 1

2 3
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2 2 2,0 1 1
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1 2 1
1 1,0 1 1

log ( ) log ( ) ...
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  
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΢ρεηηθά ηηο ηηκέο ησλ ζπληειεζηψλ ηεο δηαηαθηηθήο παιηλδξφκεζεο, απηέο θαηαδεηθλχνπλ ηε 

ζρέζε θαη ηε ηζρχ πνπ αλαπηχζζεηαη κεηαμχ ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ. Αξρηθά 

βαζηδφκαζηε ζηελ ππφζεζε φηη νη πηζαλφηεηεο έθβαζεο είλαη αλαινγηθέο, πξάγκα πνπ ζεκαίλεη 

φηη νη αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο αζθνχλ ηζνδχλακν απνηέιεζκα ζε φιεο ηηο k-1 δηαβαζκίζεηο ηεο 

εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο. Ο ζπληειεζηήο θάζε αλεμάξηεηεο κεηαβιεηήο θαη γηα ζπγθεθξηκέλε 

θαηεγνξία k ηεο εμαξηεκέλεο, εθθξάδεη ηε κεηαβνιή ηνπ ινγαξίζκνπ ηεο απφθξηζεο ζε απηή 

ηελ θαηεγνξία ζπγθξηλφκελε σο πξνο ηελ θαηεγνξία αλαθνξάο Κ. 

H πην ζπλεζηζκέλε κνξθή odds θαη OR θαηάιιειε γηα ηελ εξκελεία ησλ απνηειεζκάησλ ελφο 

κνληέινπ ordinal regression θαη ε νπνία ρξεζηκνπνηείηαη θαη ζηελ παξνχζα εξγαζία είλαη : 

1 1 2 2

1 1 2 2

1 1 2 2

1 1 2 2

1

1 exp[ ( x ... )( | ) ( | )

exp[ ( x ... )1 ( | ) ( | )

1 exp[ ( x ... )
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( | ) / ( | )
,

i i

i i

i i

k i i

j j
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x x

a x x

k

P Y k X P Y k X
έ OR







   

   

   

  

 

      
   

      

     

    

 

 


P( | ) / ( | )

exp( (1)) exp( )

exp( (0)) exp( )

1,...,K

1,..., J

j J j J

k j k j j

k j J k

Y k X P Y k X

a a
e
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k

J


 



 




 
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 (Kleinbaum, D. G., & Klein, M. 2010) 
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Άξα ν ινγάξηζκνο ηνπ ιφγνπ ζρεηηθψλ πηζαλνηήησλ (odds) γηα δχν δηαθνξεηηθέο ηηκέο ηεο Υ, 

έζησ x1 θαη x2 είλαη: 

            [
                        

                       
]       

     

     
           

δειαδή είλαη αλάινγνο ηεο δηαθνξάο  ελψ  ε  ζηαζεξά  αλαινγίαο  β  είλαη αλεμάξηεηε απφ ην j. 

Βαζηθή ππφζεζε ηνπ κνληέινπ απηνχ ινηπφλ είλαη ε ππφζεζε ησλ αλαινγηθψλ odds 

(proportional odds assumption), δειαδή φηη ν ζπληειεζηήο β είλαη θνηλφο γηα φια ηα logit, 

επνκέλσο νη k ζρεηηθέο πηζαλφηεηεο (odds) γηα θάζε κία απφ ηηο j θαηεγνξίεο δηαθέξνπλ κφλν ζε 

ζρέζε κε ηνπο ζηαζεξνχο φξνπο αj.(McCullagh, P, 1980) 

Odds ratio (OR) νξίδεηαη σο ν ζρεηηθφο ιφγνο ζπκπιεξσκαηηθψλ πηζαλνηήησλ λα ζπκβεί έλα 

ελδερφκελν ππφ µηα ζπλζήθε A πξνο ηνλ ιφγν ζπκπιεξσκαηηθψλ πηζαλνηήησλ λα ζπκβεί ην 

ίδην ελδερφκελν ππφ µηα άιιε ζπλζήθε Β. Άξα ην OR είλαη θνηλφ γηα φιεο ηηο θαηεγνξίεο ηεο 

εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο. 

Η ηηκή ηνπ ιφγνπ OR εξκελεχεηαη κε βάζε ηηο αθφινπζεο ηξεηο ζπλζήθεο, εθφζνλ 

πξνεγνπκέλσο έρεη δηαπηζησζεί ζηαηηζηηθή ζεκαληηθφηεηα ζην απνηέιεζκα (p<0,05): 

 Όηαλ OR=1 δελ παξαηεξείηαη πξφθιεζε αηηίνπ ζηελ έθβαζε ελφο απνηειέζκαηνο,  

 Όηαλ OR>1 ε πξφθιεζε ηνπ αηηίνπ ζρεηίδεηαη κε πςειή πηζαλφηεηα λα ζπκβεί επλντθφ 

απνηέιεζκα, 

 Όηαλ OR<1 ε πξφθιεζε ηνπ αηηίνπ ζρεηίδεηαη κε ρακειή πηζαλφηεηα εκθάληζεο ηεο 

επλντθήο έθβαζεο. 

Η ηηκή ηνπ ιφγνπ OR ζπλνδεχεηαη πάληα θαη απφ ηελ εθηίκεζε ηνπ ζηαηηζηηθνχ ζθάικαηνο, 

SE(standard error). 

 Γηα θάζε αλεμάξηεηε κεηαβιεηή ινηπφλ εθηηκάηαη κία κφλν παξάκεηξνο θαη έλαο ιφγνο 

πηζαλνηήησλ, γηα ηνλ ππνινγηζκφ ηνπ νπνίνπ ρξεζηκνπνηνχληαη νη αζξνηζηηθέο πηζαλφηεηεο 

(Πεηξίδεο Γ. 2015).  
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3.2.3 ΢υντελεςτϋσ τησ παλινδρόμηςησ 

 

 ΢ρεηηθά κε ηηο ηηκέο ησλ ζπληειεζηψλ ηεο παιηλδξφκεζεο, απηέο θαηαδεηθλχνπλ ηε ζρέζε θαη 

ηε ηζρχ πνπ αλαπηχζζεηαη κεηαμχ ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ. Οη ππνινγηζκνί ησλ 

ζπληειεζηψλ πξαγκαηνπνηνχληαη κε ηε κέζνδν ηεο κέγηζηεο πηζαλνθάλεηαο  (Maximum 

Likelihood Estimate – MLE).  

 

Αλ ζεσξήζνπκε ηελ αθφινπζε κεηαβιεηή 

 

              1 εάλ ην Αj έρεη επηιεγεί απφ ηνλ κεηαθηλνχκελν q 

gjq=  

             0 ζηηο ππφινηπεο πεξηπηψζεηο 

 

Σφηε ε γεληθή κνξθή ηεο ζπλάξηεζε ηεο πηζαλφηεηαο νξίδεηαη σο εμήο 

 

 

Δπνκέλσο ην πξφβιεκα ηνπ ππνινγηζκνχ ησλ παξακέηξσλ (ζπληειεζηψλ) ζ αλάγεηαη ζε έλα 

πξφβιεκα κεγηζηνπνίεζεο ηεο ζπλάξηεζεο L(ζ), πνπ κπνξεί λα επηιπζεί ππνινγίδνληαο ηηο 

κεξηθέο παξαγψγνπο σο πξνο ζ θαη εμηζψλνληαο ηηο κε 0. 

Η επίιπζε απινπνηείηαη αλ ινγαξηζκίζνπκε ηελ ζπλάξηεζε L(ζ). 

 

 

επνκέλσο ην πξφβιεκα επίιπζεο ησλ παξακέηξσλ ζ νξίδεηαη σο εμήο: 

 

 

 

Γηα ηελ επίιπζε ηνπ πξνβιήκαηνο δειαδή ηνλ πξνζδηνξηζκφ ησλ ηηκψλ ησλ ζπληειεζηψλ ζ θαη 

ησλ ζρεηηθψλ ζηαηηζηηθψλ παξακέηξσλ γηα ηελ αμηνιφγεζε ησλ απνηειεζκάησλ, απαηηείηαη 

εμεηδηθεπκέλν ινγηζκηθφ. 

 ΢ρεηηθά κε ην ηππηθφ ζθάικα ησλ ζπληειεζηψλ, ππνινγίδεηαη ην αζπκπησηηθφ ηππηθφ ζθάικα 

ην νπνίν φζν κηθξφηεξε ηηκή παξέρεη ηφζν αθξηβέζηεξε ζεσξείηαη ε εθηίκεζε. Oη ζπληειεζηέο 

ηνπ κνληέινπ, νη νπνίνη απνηεινχλ ζεκεηαθέο εθηηκήζεηο, ππφθεηληαη ζε έιεγρν γηα ηε 

ζεκαληηθφηεηά ηνπο ζην κνληέιν. Η ζηαηηζηηθή ζεκαληηθφηεηα ησλ ζπληειεζηψλ ησλ 

αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ ειέγρεηαη κε δχν θξηηήξηα (David W. Hosmer, Jr., Stanley Lemeshow, 

Rodney X. Sturdivant, 2013): 

 

 

 ( )
iq
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 Σν θξηηήξην ηνπ Wald,  

Ο δείθηεο απηφο ππνδειψλεη ηε ζεκαληηθφηεηα ηεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηήο. Όζν κεγαιχηεξε 

είλαη ε ηηκή ηνπ Wald ηφζν κεγαιχηεξε είλαη ε επηξξνή ηεο ζπγθεθξηκέλεο κεηαβιεηήο ζην 

ηειηθφ κνληέιν.  

z
SE

  

θαη ηεο εθάζηνηε ζηαζεξήο παξακέηξνπ,  

0z
SE


  

Όπνπ, SE ην ηππηθφ ζθάικα ηνπ βi 

 

Όηαλ ην επίπεδν ζεκαληηθφηεηαο είλαη ίζν κε 5%, ε ηηκή z ζπγθξίλεηαη κε ηελ ηηκή 1,96 ή 

πςσκέλε ζην ηεηξάγσλν κε ηε ζεσξεηηθή ηηκή ρ
 2

 (3,841). Σηκέο ηνπ z κεγαιχηεξεο απφ 1,96 

δείρλνπλ ζηαηηζηηθή ζεκαληηθφηεηα ηεο κεηαβιεηήο.  

 

Ο δείθηεο Wald ν νπνίνο είλαη αλάινγνο ηνπ t-test (θξηηήξην t ηεο θαηαλνκήο student) πνπ 

ρξεζηκνπνηείηαη ζηε γξακκηθή παιηλδξφκεζε. Μάιηζηα ε ζρέζε πνπ ηνπο ζπλδέεη είλαη ε εμήο: 

t=√WALD. Ο δείθηεο απηφο ινηπφλ αληηθαηνπηξίδεη ην επίπεδν ζην νπνίν ε κεηαβνιή ηνπ 

ζπζηεκαηηθνχ ζθάικαηνο είλαη ζηαηηζηηθψο ζεκαληηθή. Η νξηαθή ηηκή ηνπ Wald* γηα ηα 

δηάθνξα επίπεδα ζεκαληηθφηεηαο α είλαη ε ηηκή πέξα απφ ηελ νπνία απνξξίπηεηαη ε κεδεληθή 

ππφζεζε Hν. Αλ W>W*, ε κεδεληθή ππφζεζε Ην ( πνπ είλαη ε αξρηθή ππφζεζε ζχκθσλα κε ηελ 

νπνία ε αλεμάξηεηε κεηαβιεηή δελ επεξεάδεη ηελ εμαξηεκέλε) απνξξίπηεηαη θαη ην απνηέιεζκα 

ηνπ ειέγρνπ θξίλεηαη ζεκαληηθφ. Η ηηκή ηνπ Wald είλαη ηδηαίηεξα ρξήζηκε δηφηη ζπκβάιιεη ζην 

λα δηεμαρζνχλ ζπκπεξάζκαηα γηα ην αλ ε επηξξνή ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ ζηελ 

εμαξηεκέλε κεηαβιεηή είλαη ζηαηηζηηθψο ζεκαληηθή ή φρη. 

 

 Σν θξηηήξην ηνπ ιφγνπ ή ινγάξηζκνπ πηζαλνθάλεηαο -2LL (Likelihood ratio statistic), 

 

 Η πηζαλνθάλεηα έρεη ζεκαληηθφ ξφιν  ζηελ επηινγή ησλ κεηαβιεηψλ ησλ κνληέισλ ηεο 

ινγηζηηθήο αλάιπζεο παιηλδξφκεζεο. Γηα ηελ εθηίκεζε ηεο επηξξνήο ησλ παξακέηξσλ β 

ρξεζηκνπνηείηαη ε κέζνδνο ηεο κεγηζηνπνίεζεο ηεο πηζαλνθάλεηαο. Η ζπλάξηεζε ηεο 

πηζαλφηεηαο έθβαζεο ελφο γεγνλφηνο (likelihood) δείρλεη πφζν θαηάιιεια έλα παξαηεξνχκελν 

δείγκα πεξηγξάθεηαη απφ θάπνηεο ηηκέο παξακέηξσλ π.ρ. κέζνο φξνο, ηππηθή απφθιηζε. Άξα, ε 

κεγηζηνπνίεζε ηεο ζπλάξηεζεο ηεο πηζαλφηεηαο έθβαζεο θαζνξίδεη ηηο παξακέηξνπο εθείλεο 

πνπ είλαη νη πιένλ ηθαλέο λα παξάγνπλ ηα παξαηεξνχκελα ζηνηρεία. Δπηδηψθεηαη ινηπφλ κεγάιε 

πηζαλνθάλεηα δειαδή ε ηηκή ηνπ ινγαξίζκνπ ησλ ζπλαξηήζεσλ πηζαλνθάλεηα  

L = -2log(likelihood) λα είλαη φζν ην δπλαηφλ κηθξφηεξε.  (Marija J,2011) 
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Σν θξηηήξην ηνπ ιφγνπ ή ινγάξηζκνπ πηζαλνθάλεηαο -2LL, ειέγρεη έλα κηθξφηεξν κνληέιν S κε s 

ζπληειεζηέο θαη πηζαλνθάλεηα Ls πξνο έλα κεγαιχηεξν κνληέιν L κε s+k ζπληειεζηέο (ζπλήζσο 

k=1) θαη πηζαλνθάλεηα Ll θαη κε ηνλ πεξηνξηζκφ φηη νη παξάκεηξνη s απνηεινχλ κέξνο ηνπ 

ζπλφινπ ησλ παξακέηξσλ l: 

 

2log ( ) 2[log (Ls) log(L )] 2( )s
e e l s l

l

L
L L

L
        

Η ηηκή ηνπ θξηηεξίνπ ζπγθξίλεηαη κε ηε ζεσξεηηθή ηηκή ρ
 2

 

Δπνκέλσο πξέπεη                 
    γηα λα είλαη ζηαηηζηηθά ζεκαληηθφ ην απνηέιεζκα. 

φπνπ  
    ε ηηκή ηνπ θξηηεξίνπ x

2
 γηα b βαζκνχο ειεπζεξίαο ζε επίπεδν ζεκαληηθφηεηαο a. 

 Πην αλαιπηηθά γηα λα επηηεπρζεί πςειή πηζαλνθάλεηα πξνζπαζνχκε ν ινγάξηζκνο ησλ 

ζπλαξηήζεσλ πηζαλνθάλεηαο L = -log(likelihood) λα είλαη φζν ην δπλαηφλ κηθξφηεξνο θαη 

πξνηηκνχληαη ηα κνληέια κε κηθξφηεξν ινγάξηζκν ηεο ζπλάξηεζεο πηζαλνθάλεηαο L.  

3.2.4 Γραφικό απεικόνιςη του μοντϋλου λογιςτικόσ παλινδρόμηςησ  

 

 H ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε ρξεζηκνπνηείηαη γηα ηελ πξφβιεςε ηεο πηζαλφηεηαο εκθάληζεο ελφο 

γεγνλφηνο πξνζαξκφδνληαο ηα δεδνκέλα ηεο κειέηεο ζηελ εμίζσζε ηεο ινγηζηηθήο θακπχιεο. Η 

θακπχιε απηή έρεη ζηγκνεηδή κνξθή θαη ραξαθηεξίδεηαη απφ έλα ζηάδην εθζεηηθήο αλάπηπμεο 

ζην νπνίν ν ξπζκφο αχμεζεο επηβξαδχλεηαη βαζκηαία θαη πεξαηψλεηαη ζην αζπκπησηηθφ ζηάδην 

θνξεζκνχ ηεο αλάπηπμεο (ε επζεία βαίλεη ηειηθά παξάιιεια ζηνλ άμνλα Υ). Δπνκέλσο ε 

θακπχιε ηεο ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο είλαη πξνζεγγηζηηθά γξακκηθή ζηηο κεζαίεο ηηκέο θαη 

ινγαξηζκηθή ζηηο αθξαίεο. 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Διάγραμμα 2: Aναπαράςταςθ  του μοντζλου λογιςτικισ παλινδρόμθςθσ (Ρετρίδθσ Δ. 2015) 
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Παξαηεξείηαη φηη φηαλ ην x ηνπ δηαγξάκκαηνο (πνπ αληηζηνηρεί ζηελ ηηκή z) ηείλεη ζην ζεηηθφ 

άπεηξν ην Y γίλεηαη 1 , ελψ φηαλ ην ρ ηείλεη ζην αξλεηηθφ άπεηξν ην Τ γίλεηαη 0. Δίλαη 

erf(x)=f(z)=1/(1+e
-z

) 

Ιδηαίηεξα  ηα κνληέια δηαηαθηηθήο παιηλδξφκεζεο γξαθηθά απεηθνλίδνληαη φπσο ην παξαθάησ 

ζρήκα. ΢ε απηφ πνπ παξνπζηάδεηαη  ε θαηαλνκή ησλ logit γηα κηα δηαηαθηηθή κεηαβιεηή 

ηεζζάξσλ επηπέδσλ θαη γηα κηα αλεμάξηεηε κεηαβιεηή x. ΢ηε γιψζζα ηεο ζηαηηζηηθήο, ε 

ινγηζηηθή παιηλδξφκεζε ρξεζηκνπνηείηαη γηα ηελ πξφβιεςε ηεο πηζαλφηεηαο εκθάληζεο ελφο 

γεγνλφηνο πξνζαξκφδνληαο ηα δεδνκέλα ηεο κειέηεο ζηελ εμίζσζε ηεο ινγηζηηθήο θακπχιεο 

φπσο απηή παξνπζηάδεηαη ζην ζρήκα. 

 

Παξαηεξνχκε πσο γηα ζπγθεθξηκέλν j ε θακπχιε απφθξηζεο (response curve) είλαη ε θακπχιε 

ηεο ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο έρνληαο σο θαηεγνξίεο απφθξηζεο ηα απνηειέζκαηα.             

Βιέπνπκε πσο νη θακπχιεο γηα  j=1,2,3 έρνπλ ίδην ζρήκα αιιά απέρνπλ ε κηα απφ ηελ άιιε ζηνλ 

νξηδφληην άμνλα. Η θακπχιε απηή έρεη ζηγκνεηδή κνξθή θαη ραξαθηεξίδεηαη απφ έλα ζηάδην 

εθζεηηθήο αλάπηπμεο ζην νπνίν ν ξπζκφο αχμεζεο επηβξαδχλεηαη βαζκηαία θαη πεξαηψλεηαη ζην 

αζπκπησηηθφ ζηάδην θνξεζκνχ ηεο αλάπηπμεο (ε επζεία βαίλεη ηειηθά παξάιιεια ζηνλ άμνλα 

Υ). Η απεηθφληζε απηή ινηπφλ παξνπζηάδεη ηελ ππφζεζε ησλ αλαινγηθψλ odds. 

 

 

 

 

 

 

Διάγραμμα 3: Αναπαράςταςθ μοντζλου τακτικισ λογιςτικισ παλινδρόμθςθσ (Agresti 2007) 
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3.2.5 Μετρήσεις καλής προσαρμογής τοσ μοντέλοσ 

 

  ΢θνπφο ηνπ ειέγρνπ θαιήο πξνζαξκνγήο (test for goodness of fit) είλαη λα ειεγρζεί θαηά πφζνλ 

ην κνληέιν πνπ ππαηλίζζεηαη ε κεδεληθή ππφζεζε (φηη ε πηζαλφηεηα ηεο θάζε θαηεγνξίαο 

ηζνχηαη κε ηε ζπγθεθξηκέλε ηηκή) είλαη ην θαηάιιειν γηα ην πξφβιεκα πνπ κειεηάηαη. Με άιια 

ιφγηα ζέινπκε λα δνχκε αλ ην κνληέιν πνπ δίλεηαη ζηελ H0 κπνξεί λα πξνζαξκνζηεί ζηε 

ζπγθεθξηκέλε πεξίπησζε. 

  Οπνηνδήπνηε κνληέιν ινηπφλ κε k αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο πνπ επηιέγεηαη πξηλ απφ ηελ ηειηθή 

απνδνρή ηνπ ζα πξέπεη λα ειεγρζεί γηα ηελ πνηφηεηα ηεο αμηνπηζηίαο ηνπ κε ηελ εθαξκνγή 

νξηζκέλσλ θξηηεξίσλ.   

Ο έλεγχοσ χ2 του Pearson (chi-square) 

 

 Η ζπλνιηθή πνηφηεηα ηνπ κνληέινπ ειέγρεηαη κε ηνλ ζπληειεζηή πξνζαξκνγήο θαη σο θξηηήξην 

θαιήο πξνζαξκνγήο ρξεζηκνπνηείηαη ν γξακκηθφο ζπληειεζηήο ζπζρέηηζεο ρ
2 

ηνπ Pearson.  Ο 

ζπληειεζηήο απηφο εθθξάδεη ην πνζνζηφ ηεο κεηαβιεηφηεηαο κηαο κεηαβιεηήο απφ κηα άιιε 

κεηαβιεηή θαη ιακβάλεη ηηκέο κεηαμχ 0 θαη 1. Όζν πην θνληά ζην 1 βξίζθεηαη ε ηηκή ηνπ ρ
2
, 

ηφζν πην ηζρπξή είλαη ε ζρέζε κεηαμχ ησλ δχν κεηαβιεηψλ. ΢πλήζσο, ε ηηκή ηνπ ρ
2
 δελ μεπεξλά 

ην 0.45. Ωο εθ ηνχηνπ, εάλ ε ηηκή ηνπ ρ
2
 βξίζθεηαη πάλσ απφ ην 0.30 ζεσξείηαη ζηηο 

πεξηζζφηεξεο πεξηπηψζεηο απνδεθηή. 

  Ο έιεγρνο ρ
2
 ηνπ Pearson βαζίδεηαη ζηελ εθηίκεζε ησλ ππνιεηκκάησλ θαη πεξηγξάθεη ην 

κνληέιν πξνζαξκφδνληάο ην ζηα κεηξεκέλα ζηνηρεία. (Μurray R. Spiegel ,2000) Σν θξηηήξην 

ππνινγίδεηαη σο : 

2

2
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jy = ν αξηζκφο ησλ επηηπρεκέλσλ εθβάζεσλ γηα ηελ j κεηαβιεηή 

jm = ν αξηζκφο ησλ πξνζπαζεηψλ ή επαλαιεπηηθψλ κεηξήζεσλ γηα ηελ j κεηαβιεηή  

ˆ
jp =Δθηηκψκελε (πξνζαξκνζκέλε) πηζαλφηεηα γηα ηελ j κεηαβιεηή. 

(0)

jp = πηζαλφηεηα πνπ αληηζηνηρεί ζηε κεδεληθή ππφζεζε (δελ ππάξρεη δηαθνξά κεηαμχ ησλ 

παξαηεξνχκελσλ θαη αλακελφκελσλ ηηκψλ) 

jr = ηππνπνηεκέλν ππφιεηκκα ηνπ Pearson 
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Σν θξηηήξηα ρ
2
 ηνπ Pearson δείρλεη πφζν θαιά ηαηξηάδεη ην επηιεγκέλν κνληέιν ζηα ζηνηρεία ηεο 

κειέηεο .Τςειέο ηηκέο ρ
2
, φηαλ αληηζηνηρνχλ ζε αθξηβή πηζαλφηεηα ζθάικαηνο p, κηθξφηεξε ηεο 

ζεσξεηηθήο ηηκήο 0,05 , δείρλνπλ φηη ην κνληέιν δελ πεξηγξάθεη επαξθψο ηα ζηνηρεία. 

Η ππφζεζε πνπ ειέγρεηαη είλαη νη δύν κεηαβιεηέο λα κελ ζπζρεηίδνληαη. Αλ ε ζεκαληηθόηεηα 

(significance) ηνπ ζπληειεζηή ζπζρέηηζεο Pearson  < 0.05, ηόηε ε ππόζεζε Hν απνξξίπηεηαη, 

δειαδή νη εμεηαδφκελεο κεηαβιεηέο είλαη ζπζρεηηζκέλεο. 

  

 

Κριτήριο του λόγου πιθανοφάνειασ (likelihood ratio) 

 

 Μνληέια κε πνιιέο κεηαβιεηέο απνδεηθλχνληαη πην ζχλζεηα θαη απαηηείηαη έλα θξηηήξην, κε ην 

νπνίν λα απνθαζίδεηαη εάλ ε κείσζε ηνπ ινγαξίζκνπ πηζαλνθάλεηαο αληηζηαζκίδεηαη απφ ηελ 

αχμεζε ηεο πνιππινθφηεηαο ηνπ κνληέινπ. 

 Έλα πην γεληθφ θαη θαηάιιειν θξηηήξην είλαη ην θξηηήξην ηνπ ιφγνπ πηζαλνθάλεηαο (likelihood 

ratio). Σν θξηηήξην απηφ κπνξεί λα ρξεζηκνπνηεζεί ηφζν γηα ηελ εθηίκεζε ηεο ζηαηηζηηθήο 

αμηνπηζηίαο ησλ παξακέηξσλ ηνπ πξνηχπνπ πνπ πξναλαθέξζεθε φζν θαη γηα ηελ αμηνιφγεζε ηνπ 

ίδηνπ ηνπ πξνηχπνπ. ΢χκθσλα κε ην θξηηήξην απηφ ππνινγίδνληαη θαη ζπγθξίλνληαη νη 

ινγάξηζκνη ησλ ζπλαξηήζεσλ πηζαλνθάλεηαο γηα ην πξφηππν. Όηαλ ην κέγεζνο απηφ παίξλεη 

κεγάιεο ηηκέο απνξξίπηνπκε ηε κεδεληθή ππφζεζε θαη δερφκαζηε πσο νη πεξηνξηζκνί πνπ έρνπκε 

ζέζεη είλαη αιεζηλνί. 

 ΢ηε ζρέζε              , Ls είλαη ν ινγάξηζκνο πηζαλνθάλεηαο ηνπ κνληέινπ ρσξίο ηηο 

κεηαβιεηέο (null model) θαη Ll είλαη ν ινγάξηζκνο πηζαλνθάλεηαο ηνπ κνληέινπ κε ηηο 

κεηαβιεηέο. Αλ ηζρχεη ε ζρέζε αληζφηεηαο LRT>   
   , ηφηε ην κνληέιν κε ηηο κεηαβιεηέο είλαη 

ζηαηηζηηθά πξνηηκφηεξν απφ ην κνληέιν ρσξίο ηηο κεηαβιεηέο ζε επίπεδν ζηαηηζηηθήο 

ζεκαληηθφηεηαο α. 
 

Κριτήριο R2 

 

Έλα αθφκα θξηηήξην πνπ ρξεζηκνπνηείηαη γηα ηε κέηξεζε ηεο ζηαηηζηηθήο αμηνπηζηίαο είλαη ην 

θξηηήξην R
2
. Ο ζπληειεζηήο πξνζαξκνγήο R

2
 ρξεζηκνπνηείηαη σο θξηηήξην θαιήο πξνζαξκνγήο 

ησλ δεδνκέλσλ ζην κνληέιν ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο. O ζπληειεζηήο απηφο νλνκάδεηαη θαη 

ζπληειεζηήο πξνζδηνξηζκνχ (coefficient of determination) θαη νπζηαζηηθά κεηξά πφζε 

δηαθχκαλζε ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο θαηάθεξαλ λα εξκελεχζνπλ νη αλεμάξηεηεο 

κεηαβιεηέο θαη απνηειεί θαη ην πην απιφ κέηξν πνπ κεηξά ηελ ηθαλφηεηα ελφο ζπλφινπ 

παξαγφλησλ λα εξκελεχζνπλ έλα θαηλφκελν. Ο ζπληειεζηήο πξνζδηνξηζκνχ R
2
 είλαη ν ιφγνο 

ηεο δηαθχκαλζεο ησλ εθηηκεκέλσλ ηηκψλ ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο πξνο ηε δηαθχκαλζε ησλ 

πξαγκαηηθψλ ηηκψλ ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο θαη ππνινγίδεηαη σο εμήο :  
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^
2 1 (L(s) / L(l))R    

  

φπνπ, L(s)=L(κνληέιν κε ηηο k κεηαβιεηέο) , ελψ L(l)=κνληέιν ρσξίο ηηο k κεηαβιεηέο. 

Τπάξρνπλ θαη άιια κέηξα , φπσο ηνπ Pearson , ησλ Cox and Snell , ηνπ Nagelkerke, McFaddden  

πνπ ε ρξήζε ηνπο ελδείθλπηαη ζηελ πεξίπησζε ηεο ινγηζηηθήο παιηλδξφκεζεο. 

2

0

log
1 e M

MF

L k
R

L


   

Eπνκέλσο εθθξάδεη ην πνζνζηφ ηεο κεηαβιεηφηεηαο ηεο κεηαβιεηήο Τ πνπ εμεγείηαη απφ ηε 

κεηαβιεηφηεηα ηεο κεηαβιεηήο Υ, δειαδή ην πνζνζηφ ηεο δηαζπνξάο ησλ ηηµψλ ηεο 

εμαξηεµέλεο µεηαβιεηήο πνπ εμεγείηαη απφ ηελ επίδξαζε ησλ αλεμάξηεησλ θαη ιακβάλεη ηηκέο 

απφ 0 έσο 1. Όζν πην θνληά βξίζθεηαη ε ηηκή ηνπ R
2 

ζηελ κνλάδα, ηφζν πην ηζρπξή είλαη ε 

γξακκηθή ζρέζε εμάξηεζεο ησλ κεηαβιεηψλ Τ θαη Υ. Δπηζεκαίλεηαη φηη, ν ζπληειεζηήο R
2
 έρεη 

ζπγθξηηηθή αμία. Απηφ ζεκαίλεη φηη, δελ ππάξρεη ζπγθεθξηκέλε ηηκή ηνπ R
2
 πνπ θξίλεηαη σο 

απνδεθηή ή απνξξηπηέα, αιιά κεηαμχ δχν ή πεξηζζφηεξσλ κνληέισλ επηιέγεηαη σο 

θαηαιιειφηεξν εθείλν κε ηε κεγαιχηεξε ηηκή ηνπ R
2.
 

Σν R
2
 είλαη ν ζπληειεζηήο ζπζρέηηζεο κεηαμχ ηεο παξαηεξνχκελεο ηηκήο ηεο εμαξηεκέλεο 

κεηαβιεηήο θαη ηεο πξνβιεπφκελεο ηηκήο κε βάζε ην κνληέιν παιηλδξφκεζεο. Αλ ε ηηκή είλαη 

ίζε κε 1 , ηφηε ε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή κπνξεί λα πξνβιεθζεί ηέιεηα απφ ηηο αλεμάξηεηεο θαη ε 

κεδεληθή ππφζεζε φηη δελ ππάξρεη γξακκηθή ζρέζε κεηαμχ ησλ κεηαβιεηψλ απνξξίπηεηαη. Μία 

ηηκή θνληά ζην 0 δείρλεη φηη νη αλεμάξηεηεο κεηαβιεηέο δελ παξνπζηάδνπλ γξακκηθή ζπζρέηηζε 

κε ηελ εμαξηεκέλε. 

Άξα R
2
 = 1 ζεκαίλεη φηη νη εξκελεπηηθέο κεηαβιεηέο εμεγνχλ ην 100% ηεο δηαθχκαλζεο ηεο 

εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο θαη άξα έρνπκε έλα ηέιεην κνληέιν, R
2
 = 0 ζεκαίλεη φηη νη 

εξκελεπηηθέο κεηαβιεηέο δελ εμεγνχλ θαζφινπ ηελ δηαθχκαλζε ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο 

 

Κριτήριο Hosmer-Lemeshow 

 

Σν θξηηήξην Hosmer-Lemshow ειέγρεη θαηά πφζν νη εθηηκήζεηο ησλ κνληέισλ έρνπλ θαιή 

πξνζαξκνγή ζηα δεδνκέλα. Αθνξά ηνλ έιεγρν ηεο πνζνζηηαίαο θαηαλνκήο ησλ παξαηεξήζεσλ 

ζε νκάδεο, κε βάζε ηηο πξνβιεπφκελεο πηζαλφηεηεο. Απνηειεί εθδνρή ηνπ ζηαηηζηηθνχ θξηηήξην 

ρ
2
 ελφο πίλαθα 2xg παξαηεξνχκελσλ θαη αλακελφκελσλ ζπρλνηήησλ, φπνπ g είλαη ν αξηζκφο 

ησλ νκάδσλ κε βαζκνχο ειεπζεξίαο g-2 θαη ζεσξείηαη θξηηήξην ζεκαληηθήο βαξχηεηαο. Σν 

θξηηήξην εθηηκάηαη σο :  
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'kn =o αξηζκφο ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ ζηελ νκάδα k 

kO =o αξηζκφο ησλ απνθξίζεσλ κεηαμχ ησλ 'kn  κεηαβιεηψλ  

kp =κέζε ηηκή πηζαλφηεηαο ζε θάζε νκάδα 

΢πλήζσο ρξεζηκνπνηνχληαη 10 νκάδεο ίδηαο θιάζεο κεγέζνπο πηζαλνηήησλ (0-0,1) αθνχ 

πξνεγνπκέλσο θαηαηαγνχλ νη πηζαλφηεηεο κε αχμνπζα ηάμε. Σν θξηηήξην  2

HLG  ζπγθξίλεηαη κε 

ηελ ζεσξεηηθή ηηκή ρ
2
=15,507 

Αλ p_value<0.10 ζεκαίλεη φηη δελ ππάξρεη θαιή πξνζαξκνγή ηνπ κνληέινπ, δηαθνξεηηθά ην 

κνληέιν πξνζαξκφδεηαη ηθαλνπνηεηηθά ζηα δεδνκέλα.  

 

Οι ςυντελεςτέσ βi τησ εξίςωςησ 

 

Μεηά ηελ δηακφξθσζε ηνπ κνληέινπ ηα πξφζεκα θαη νη ηηκέο ησλ ζπληειεζηψλ β ηεο εμίζσζεο 

ρξεζηκνπνηνχληαη σο θξηηήξηα γηα ηελ αμηνιφγεζε ηνπ κνληέινπ. Οη ζπληειεζηέο ινηπφλ ηεο 

εμίζσζεο, ζα πξέπεη λα δίλνπλ ηελ δπλαηφηεηα ινγηθήο εξκελείαο ησλ πξφζεκσλ ηνπο. Σν 

ζεηηθφ πξφζεκν ηνπ ζπληειεζηή δειψλεη αχμεζε ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο κε ηελ αχμεζε 

ηεο αλεμάξηεηεο. Αληίζεηα, ην αξλεηηθφ πξφζεκν ζπλεπάγεηαη κείσζε ηεο εμαξηεκέλεο 

κεηαβιεηήο κε ηελ αχμεζε ηεο αλεμάξηεηεο. Η ηηκή ηνπ ζπληειεζηή ζα πξέπεη θαη απηή λα 

εξκελεχεηαη ινγηθά δεδνκέλνπ φηη, αχμεζε ηεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηήο (Υi) θαηά κία κνλάδα 

επηθέξεη αχμεζε ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο θαηά βi κνλάδεο. 
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Κεφϊλαιο 4  

Μεθοδολογικό πλαύςιο τησ ϋρευνασ 

4.1 ΢υλλογό υλικού 

 

  Γηα ηελ ζπιινγή δεδνκέλσλ εθαξκφζηεθε κηα απφ ηηο πιένλ δηαδεδνκέλεο ζήκεξα ηερληθέο 

ζηελ εκπεηξηθή έξεπλα, ην εξσηεκαηνιφγην. 

  Σν εξσηεκαηνιφγην απνηειεί κηα ηερληθή ζπιινγήο εξεπλεηηθψλ δεδνκέλσλ κε έλα έληππν ζην 

νπνίν ηφζν νη εξσηήζεηο φζν θαη νη απαληήζεηο είλαη ζην κεγαιχηεξν κέξνο ηνπο 

πξνθαζνξηζκέλεο. 

  Σν εξσηεκαηνιφγην βξίζθεηαη ζην Παξάξηεκα Ι. Σν πεξηερφκελν ηνπ ρσξίζηεθε ζε ηξία 

επηκέξνπο ηκήκαηα. Σν πξψην αθνξά ηα δεκνγξαθηθά ραξαθηεξηζηηθά, ην δεχηεξν ηα 

ραξαθηεξηζηηθά κεηαθίλεζεο θαη ην ηξίην ην Google maps θαη ηηο κεηαθηλήζεηο. Απηφ 

κνηξάζηεθε ζε 295 άηνκα πνπ απνηειεί θαη ην κέγεζνο ηνπ δείγκαηνο. Οη ζπκκεηέρνληεο έιαβαλ 

κέξνο ζηελ έξεπλα ζπκπιεξψλνληαο ειεθηξνληθά ην εξσηεκαηνιφγην κέζσ ηεο πιαηθφξκαο  

Google Forms.  

  Oη εξσηήζεηο ήηαλ α) θιεηζηνχ ηχπνπ, φπνπ ν εξσηψκελνο θαιείηε λα επηιέμεη κία απφ ηηο 

εθδνρέο πνπ παξαηίζεληαη, β) εκίθιεηζηεο , φπνπ έρνπλ πξνβιεθζεί κφλν νη βαζηθέο πηζαλέο 

απαληήζεηο θαη δηαηππψλεηαη κία θιεηζηή εξψηεζε, κε ηελ δπλαηφηεηα νη ινηπέο εθδνρέο ησλ 

απαληήζεσλ ηεο λα κπνξνχλ λα ζπκπιεξσζνχλ απφ ηνλ εξσηψκελν, γ) δηρνηνκηθέο εξσηήζεηο, 

νη νπνίεο κπνξνχλ λα πάξνπλ κφλν δχν εθδνρέο απαληήζεσλ, π.ρ. «λαη»-«φρη». δ) εξσηήζεηο 

πνιιαπιψλ απαληήζεσλ, φπνπ ν εξσηψκελνο κπνξεί λα επηιέμεη πεξηζζφηεξεο απφ κία απφ ηηο 

πξνβιεπφκελεο απαληήζεηο, ε) εξσηήζεηο δηαβαζκηζκέλεο θιίκαθαο, φπνπ ν εξσηψκελνο 

δεηείηαη λα βαζκνινγήζεη κε κηα ζπγθεθξηκέλε θιίκαθα κηα θαηεγνξία εξσηήζεσλ, απηέο 

πξνηηκήζεθαλ έλαληη ησλ δηρνηνκηθψλ εξσηήζεσλ ζηηο εξσηήζεηο γλψκεο, πξνθεηκέλνπ λα 

δνζνχλ ελδηάκεζεο δηαβαζκίζεηο,  λα αλαθηεζεί πεξηζζφηεξε πιεξνθνξία θαη λα απνθεπρζνχλ 

ζηξεβιψζεηο. 

 To εξσηεκαηνιφγην είλαη αλψλπκν θαη απεπζχλεηαη ζε δηάθνξεο ειηθηαθέο νκάδεο θαη 

ηνπνζεζίεο θαηνηθίαο εληφο θαη εθηφο Αζελψλ.  

4.2 Επεξεργαςύα και Ανϊλυςη δεδομϋνων μϋςω του ςτατιςτικού προγρϊμματοσ SPSS 

    

Έλα πνιχ θξίζηκν ζηάδην ηεο έξεπλαο απνηειεί ε επεμεξγαζία ησλ δεδνκέλσλ πνπ έρνπλ 

ζπιιερζεί. Σν ζηάδην απηφ πεξηιακβάλεη ηνλ έιεγρν ηνπ πιηθνχ πνπ έρεη ζπιιερζεί, ηελ 

θσδηθνγξάθεζε ησλ εξσηήζεσλ, ηελ θαηαρψξεζε ησλ ζηνηρείσλ ζην πξφγξακκα ζηαηηζηηθήο 

επεμεξγαζίαο θαη ηελ ζηαηηζηηθή αλάιπζε θαη παξνπζίαζε ησλ δεδνκέλσλ. ΢ηελ ζπγθεθξηκέλε 

έξεπλα επηιέρζεθε ην ινγηζκηθφ παθέην SPSS πξνθεηκέλνπ λα γίλεη ε ζηαηηζηηθή αλάιπζε ησλ 

εξεπλεηηθψλ δεδνκέλσλ. 
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4.2.1 Επεξεργαςύα δεδομϋνων 

4.2.1.1 Έλεγχοσ δεδομϋνων ειςόδου    

 

 Ωο έιεγρνο ηνπ πιηθνχ ελλνείηε ε εμέηαζε ησλ ζηνηρείσλ απφ άπνςε ιαζψλ θαη παξαιείςεσλ. 

Έγηλε ινηπφλ έιεγρνο θαηά πφζνλ ηα εξσηεκαηνιφγηα είλαη πιήξε ή είλαη ζην κεγαιχηεξν ηνπο 

κέξνο αζπκπιήξσηα. Δμεηάζηεθε επίζεο αλ νη απαληήζεηο πνπ έρνπλ δνζεί είλαη ζπκβαηέο κε 

ηηο εξσηήζεηο ή είλαη παξάινγεο θαη άζρεηεο πξνο ηελ εξψηεζε, ψζηε λα κελ ζπκπεξηιεθζνχλ 

ζην δείγκα. Σα παξαπάλσ πξαγκαηνπνηνχληαη θπξίσο κέζσ ηεο θξίζεο ηνπ εξεπλεηή αιιά θαη 

ζε ζπλδπαζκφ κε ηηο πιεξνθνξίεο πνπ ιακβάλνληαη κέζσ ηνπ πίλαθα ζπρλνηήησλ ζρεηηθά κε ην 

πνζνζηφ ησλ απαληήζεσλ ηεο θάζε εξψηεζεο θαη ησλ θελψλ απαληήζεσλ (missing values). 

4.2.1.2 Κωδικογρϊφηςη απαντόςεων  

  Η θσδηθνγξάθεζε αλαθέξεηαη ζε εθείλε ηε δηαδηθαζία, φπνπ ην ιεθηηθφ κίαο απάληεζεο 

κεηαηξέπεηαη ζε θσδηθφ, ζε γιψζζα δειαδή ε νπνία είλαη θαηαλνεηή απφ ην πξφγξακκα ηνπ 

ππνινγηζηή πνπ ζα αλαιάβεη ηε ζηαηηζηηθή επεμεξγαζία. Οη απαληήζεηο πνπ εηζήρζεζαλ ζην 

πξφγξακκα  έιαβαλ κνξθή αξηζκψλ, δειαδή αλαπαξαζηάζεθαλ κε έλαλ θσδηθφ πνπ απνηειεί 

θαη ηελ εθδνρή ηεο απάληεζεο πνπ νη ζπκκεηέρνληεο ζηελ έξεπλα έρνπλ επηιέμεη γηα θάζε 

εξψηεζε θαη  έηζη δεκηνπξγήζεθε έλα αξρείν δεδνκέλσλ ζην SPSS ην νπνίν είλαη νξγαλσκέλν 

ζε ζηήιεο πνπ αληηζηνηρνχλ ζε κεηαβιεηέο (Variables) θαη ζε γξακκέο πνπ αληηζηνηρνχλ ζε 

πεξηπηψζεηο (Cases), δειαδή ζηηο απαληήζεηο ηνπ θάζε ζπκκεηέρνληα ζηελ έξεπλα. Οη 

κεηαβιεηέο νξίδνληαη ζην παξάζπξν Data Editor, επηιέγνληαο ηελ έλδεημε Variable View. Γηα 

θάζε λέα κεηαβιεηή θαζνξίζηεθαλ ην φλνκα ηεο κεηαβιεηήο (Name), o ηχπνο ηεο κεηαβιεηήο 

(Type), ν αξηζκφο ησλ δεθαδηθψλ ςεθίσλ ηεο θάζε κεηαβιεηήο (Decimals), ην εχξνο ηνπ 

νλφκαηνο ηεο (Width), ε εηηθέηα ηεο κεηαβιεηήο (Label), νη ηηκέο ηεο κεηαβιεηήο (Values), ε 

θιίκαθα κέηξεζεο (Measure), νη ειιείπνπζεο ηηκέο (Missing Values) θαη ν ξφινο ηεο (Role).  

  ΢πγθεθξηκέλα γηα φιεο ηηο κεηαβιεηέο νξίζηεθε Σype Numeric, θαζψο φιεο oη απαληήζεηο 

έρνπλ κεηαηξαπεί ζε θσδηθνχο αξηζκνχο, ζην Decimal νξίζηεθαλ ζε φιεο ηηο κεηαβιεηέο κεδέλ 

δεθαδηθά ςεθία ιφγσ ηεο θχζεο ησλ απαληήζεσλ. ΢ην Label νξίζηεθε ε επεμήγεζε ηεο 

κεηαβιεηήο πνπ απνηειεί ηελ δηαηππσκέλε εξψηεζε ηνπ εξσηεκαηνινγίνπ, ζην πεδίν Values ν 

θσδηθφο πνπ παίξλεη θάζε εθδνρή ηεο κεηαβιεηήο. Αθφκα ζην Measure επηιέρζεθε ε θιίκαθα 

Nominal (νλνκαζηηθή) γηα ραξαθηεξηζηηθά ακηγψο πνηνηηθά θαη ησλ νπνίσλ νη ηηκέο ηνπο  απιά 

ηαμηλνκνχλ ηηο παξαηεξήζεηο , δειαδή νη ηηκέο ηνπο είλαη θσδηθνπνηεκέλεο πξνθεηκέλνπ λα 

θαηαηάμνπλ ηηο παξαηεξήζεηο ζε θαηεγνξίεο. Οη ηηκέο απηέο απιά νλνκάδνπλ ηηο παξαηεξήζεηο 

θαη δελ έρνπλ θαλέλα λφεκα ζχγθξηζεο, ρξεζηκνπνηείηαη κφλν γηα πξνζδηνξηζηηθνχο ζθνπνχο 

θαη δελ κπνξνχλ λα ηαμηλνκεζνχλ κε ινγηθφ ηξφπν απφ ηα κηθξφηεξα ζηα κεγαιχηεξα. ΢πλεπψο 

ζηελ νλνκαζηηθή θιίκαθα νη θσδηθνί πνπ έρνπλ αληηζηνηρηζηεί ζηηο δηάθνξεο θαηεγνξίεο, αλ θαη 

είλαη αξηζκεηηθνί δελ ππάξρεη θακία ζεηξά δηάηαμεο. Απφ ηελ άιιε νξίζηεθε Οrdinal (ηαθηηθή) 

θιίκαθα γηα ηηο ηηκέο ησλ ραξαθηεξηζηηθψλ πνπ ην αληηθείκελν ηνπο είλαη λα ηεξαξρήζνπλ ηηο 

παξαηεξήζεηο απφ ηε κηθξφηεξε ζηε κεγαιχηεξε. Σα δεδνκέλα απηά είλαη επίζεο πνηνηηθά, 
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δειψλνπλ κφλν ζεηξά ή θαηάηαμε, δειαδή κπνξνχλ λα ηεξαξρεζνχλ, αιιά δελ κπνξνχλ λα 

αθαηξεζνχλ ή λα δηαηξεζνχλ κεηαμχ ηνπο. Γηα ηηο απνχζεο ηηκέο ζχκθσλα κε ην System missing 

values πνπ έρεη εμ νξηζκνχ ην πξφγξακκα ηα θελά απνηειέζκαηα εκθαλίδνληαη σο ηειείεο (.) θαη 

δελ ιακβάλνληαη ππφςε θαηά ηελ αλάιπζε. Eπίζεο ζην Role δηαηεξήζεθε ε πξνεπηινγή Ιnput 

γηα ηηο κεηαβιεηέο πνπ πξφθεηηαη λα απνηειέζνπλ αλεμάξηεηεο ελψ ζε απηέο πνπ επηιέγνληαη σο 

εμαξηεκέλεο γηα ηελ πεξεηαίξσ αλάιπζε παιηλδξφκεζεο νξίδνληαη Target. 

 

Oη κεηαβιεηέο πνπ νξίζηεθαλ ζην SPSS παξνπζηάδνληαη ζην Παξάξηεκα ΙΙ  
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Eικόνα 46:Aπόςπαςμα Data View μετά τθν κωδικογράφθςθ των δεδομζνων 

 

 

Eικόνα 43: Απόςπαςμα Variable View 
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4.2.2 Ερευνητικά ερωτήματα 

 

Ο βασικός ερεσνητικός σκοπός ηεο παξνχζαο κειέηεο είλαη ε δηεξεχλεζε ηνπ πψο ε ρξήζε ηεο 

εθαξκνγήο Google maps επεξεάδεη ηηο  κεηαθηλήζεηο ησλ αηφκσλ, θαζψο θαη πσο επεξεάδεηαη ε 

ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο. 

Γηα ην ζθνπφ απηφ δηαηππψζεθαλ ηα παξαθάησ εξσηήκαηα:  

Κχξην εξεπλεηηθφ εξψηεκα: 

(α) πσο επεξεάδεηαη ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps απφ απηνχο πνπ 

ρξεζηκνπνηνχλ απηνθίλεην, απφ ηα δεκνγξαθηθά ραξαθηεξηζηηθά, δειαδή ην θχιν, ηελ ειηθία, 

ηελ θχξηα ελαζρφιεζε, ην επίπεδν εθπαίδεπζεο, ηνλ ηφπν δηακνλήο θαη εξγαζίαο θαη ην εηήζην 

νηθνλνκηθφ εηζφδεκα θαη απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά κεηαθίλεζεο, δειαδή ηελ θαηνρή δηπιψκαηνο 

νδήγεζεο, ηελ θαηνρή απηνθηλήηνπ, ηελ νδεγηθή εκπεηξία, ηνλ ηχπν νδήγεζεο (επαγγεικαηηθά ή 

κε), ηε ζπρλφηεηα ησλ κεηαθηλήζεσλ αλά ζθνπφ κεηαθίλεζεο, ηελ απφζηαζε κεηαθίλεζεο ζε 

εβδνκαδηαία βάζε, ηε ζπρλφηεηα ρξήζεο απηνθηλεηφδξνκσλ θαη πεξηθεξεηαθψλ νδψλ, ηελ 

επίδξαζε ηνπ θφζηνπο, ηνπ ρξφλνπ, ηεο άλεζεο θαη ηεο αζθάιεηαο ζηηο επηινγέο κεηαθίλεζεο, ηε 

ζπρλφηεηα ηαμηδηψλ εθηφο λνκνχ Αηηηθήο θαη ηνλ ιφγν ηαμηδηνχ.  

 

Γεπηεξεχνληα εξεπλεηηθά εξσηήκαηα 

(β) πσο επεξεάδεηαη ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηνπ Google maps απφ απηνχο πνπ ρξεζηκνπνηνχλ ηα 

κέζα καδηθήο κεηαθνξάο, απφ ηα δεκνγξαθηθά ραξαθηεξηζηηθά θαη απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά 

κεηαθίλεζεο, φπσο θαη ζην εξψηεκα (α) 

(γ) πψο επεξεάδεηαη ε ζπρλφηεηα αιιαγήο δηαδξνκήο βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ εθαξκνγή 

Google maps, απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά κεηαθίλεζεο, δειαδή ηε ζπρλφηεηα ησλ κεηαθηλήζεσλ 

αλά ζθνπφ κεηαθίλεζεο, ηελ απφζηαζε κεηαθίλεζεο ζε εβδνκαδηαία βάζε, ηε ζπρλφηεηα 

ρξήζεο απηνθηλεηφδξνκσλ θαη πεξηθεξεηαθψλ νδψλ, ηελ επίδξαζε ηνπ θφζηνπο, ηνπ ρξφλνπ, ηεο 

άλεζεο θαη ηεο αζθάιεηαο ζηηο επηινγέο κεηαθίλεζεο, ηε ζπρλφηεηα ηαμηδηψλ εθηφο λνκνχ 

Αηηηθήο θαη ηνλ ιφγν ηαμηδηνχ, θαζψο επίζεο ηνλ ηφπν δηακνλήο θαη ηνλ ηφπν εξγαζίαο; 

(δ) ην θαηά πφζν ην κέζν κεηαθίλεζεο (απηνθίλεην ή κέζν καδηθήο κεηαθνξάο) επεξεάδεη ηε 

ρξήζε ηεο εθαξκνγήο Google maps  έηζη φπσο απνηππψλεηαη απφ ηηο εξσηήζεηο 23, 25, 26, 27, 

28, 29, 30, 33, 34, 35, 36, 37, 38, 39, 44 ηνπ εξσηεκαηνινγίνπ. 
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4.2.3 ΢τατιςτικό ανϊλυςη 

 

Σα πεξηγξαθηθά ραξαθηεξηζηηθά φισλ ησλ κεηαβιεηψλ, πνπ πξνέθπςαλ απφ ην 

εξσηεκαηνιφγην, παξνπζηάδνληαη κε απφιπηεο (λ) θαη ζρεηηθέο ζπρλφηεηεο (%) θαζψο φιεο ηνπο 

ήηαλ πνηνηηθέο κεηαβιεηέο.  

Γηα ηε δηεξεχλεζε ησλ εξσηεκάησλ (α), (β) θαη (γ), ρξεζηκνπνηήζεθαλ κνληέια ινγηζηηθήο 

παιηλδξφκεζεο. Πην ζπγθεθξηκέλα, νη κεηαβιεηέο ζστλόηεηα τρήζες Google maps από όζοσς 

τρεζηκοποηούλ ασηοθίλεηο, ζστλόηεηα τρήζες Google maps από όζοσς τρεζηκοποηούλ ηα κέζα 

καδηθής κεηαθοράς θαη ε ζστλόηεηα αιιαγής δηαδροκής βάζεη πιεροθορηώλ από ηελ εθαρκογή 

Google maps,  απνηέιεζαλ ηηο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηέο. Καη νη ηξεηο απηέο κεηαβιεηέο ήηαλ 

δηαηάμηκεο θαηεγνξηθέο κεηαβιεηέο κε 5 επίπεδα πνπ απεηθφληδαλ ηε ζπρλφηεηα (θαζφινπ, ιίγν, 

κέηξηα, πνιχ, πάξα πνιχ).  Η κεζνδνινγία πνπ αθνινπζήζεθε γηα ηελ δεκηνπξγία βέιηηζηνπ 

κνληέινπ θαη ζηηο 3 πεξηπηψζεηο ήηαλ:  

(1)  Δπηινγή θαηάιιεινπ κνληέινπ βάζεη ηεο θχζεο ηεο εμαξηεκέλεο κεηαβιεηήο. Ωο 

θαηάιιειν κνληέιν ζεσξήζεθε ε Ordinal logistic regression. 

(2) Καηαζθεπή φισλ ησλ κνλνπαξαγνληηθψλ κνληέισλ. 

(3) Οη κεηαβιεηέο, ησλ νπνίσλ ηα p-value πνπ πξνέθπςαλ απφ ην βήκα (2) ήηαλ κηθξφηεξα 

απφ 0,20, εηζήρζεζαλ ζε έλα πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν (κνληέιν α). Ο έιεγρνο πνπ 

πξαγκαηνπνηήζεθε ήηαλ ην Likelihood Ratio Test θαη ειέγρζεθε ε ζπλεηζθνξά ηεο θάζε 

κεηαβιεηήο κε ην κεδεληθφ κνληέιν. 

(4) Διέγρζεθε ην θαηά πφζν ην κνληέιν απηφ πιεξνχζε ηελ πξνυπφζεζε ηεο 

αλαινγηθφηεηαο ησλ ιφγσλ ησλ ζπκπιεξσκαηηθψλ πηζαλνηήησλ (Test of parallel lines)..  

(5) ΢ηελ πεξίπησζε πνπ ε πξνυπφζεζε (4) πιεξνχληαλ, απφ ην πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν 

εμαηξέζεθαλ αξρηθά φιεο νη κεηαβιεηέο κε P-value>0,90 θαη δεκηνπξγήζεθε λέν 

πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν (κνληέιν β). ΢ηε ζπλέρεηα εμαηξέζεθαλ φιεο νη κεηαβιεηέο κε 

P-value>0.70. ε επηινγή ηνπ βέιηηζηνπ κνληέινπ έγηλε κε ηε ρξήζε ηνπ Likelihood Ratio 

Test.  

(6) ΢ηελ πεξίπησζε πνπ ε πξνυπφζεζε (4) δελ πιεξνχληαλ, ε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή 

ρσξίζηεθε ζε δχν επίπεδα ζπρλφηεηαο (θαζφινπ έσο κέηξηα, πνιχ έσο πάξα πνιχ) θαη 

εθαξκφζηεθε binary logistic regression. Γηα ηελ θαηαζθεπή ηνπ βέιηηζηνπ κνληέινπ θαη 

ζε απηήλ ηελ πεξίπησζε θαηαζθεπάζηεθαλ φια ηα κνλνπαξαγνληηθά κνληέια θαη 

επαλαιήθζεθαλ ηα βήκαηα (3) θαη (5). 

Γηα θάζε κνληέιν πνπ θαηαζθεπάζηεθε παξνπζηάδνληαη ηα p-values ησλ αλεμάξηεησλ 

κεηαβιεηψλ (εηδηθά γηα ηηο θαηεγνξηθέο κεηαβιεηέο εθηηκήζεθαλ κε Wald Test γηα ηνλ έιεγρν 

ηεο ζπλεηζθνξάο ηνπ ζπλφινπ ηεο θάζε κεηαβιεηήο ζην κνληέιν) θαζψο θαη ηα ραξαθηεξηζηηθά 

ησλ κνληέισλ (-2loglikelihood, chi-square test, df, p-value, pseudo-R
2
 values). ΢πγθεθξηκέλα, 
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γηα ηελ binary logistic regression, ρξεζηκνπνηήζεθε ην θξηηήξην ησλ Hosmer – Lemeshow, γηα 

ηνλ έιεγρν ηεο θαιήο πξνζαξκνγήο ησλ κνληέισλ. 

Γηα ην εξψηεκα (δ) παξνπζηάδνληαη νη απφιπηεο (λ) θαη ζρεηηθέο ζπρλφηεηεο (%) ησλ 

απαληήζεσλ ηνπ εξσηεκαηνινγίνπ αλά κέζν κεηαθίλεζεο (φζνη ρξεζηκνπνηνχλ κφλν 

απηνθίλεην, φζνη ρξεζηκνπνηνχλ κφλν κέζα καδηθήο κεηαθνξάο). Οη ζπζρεηίζεηο ειέγρζεθαλ κε 

Pearson Υ
2
 test ή ην exact test ηνπ Fisher.  

(1) Ωο επίπεδν ζηαηηζηηθήο ζεκαληηθφηεηαο ζε φινπο ηνπο ειέγρνπο ζεζπίζηεθε ην 10%. 

Όιεο νη αλαιχζεηο πξαγκαηνπνηήζεθαλ ζην ζηαηηζηηθφ παθέην SPSS, εθηφο ηνπ ειέγρνπ 

ησλ κνληέισλ κε ην Likelihood Ratio Test, πνπ πξαγκαηνπνηήζεθε κε ην πξφγξακκα 

Excel κέζσ ηεο εληνιήο CHISQ.DIST.RT(-2LLs+2LLf, dff – dfs), φπνπ s: saturated 

model (κηθξφ κνληέιν), f: full model (κεγάιν κνληέιν).  

 . 
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Κεφϊλαιο 5  

Αποτελϋςματα 
 

5.1 Περιγραφικϊ χαρακτηριςτικϊ δεύγματοσ  

 

΢ηε ζπλέρεηα παξνπζηάδνληαη  δηαγξακκαηηθά ηα απνηειέζκαηα ησλ απαληήζεσλ ηνπ 

εξσηεκαηνινγίνπ ην νπνίν βξίζθεηαη ζην παξάξηεκα1. Δπηπιένλ παξαθάησ θαίλνληαη θαη νη 

πίλαθεο θαηαλνκήο ζπρλνηήησλ ηεο θάζε εξψηεζεο. ΢ηνλ πίλαθα ζπρλνηήησλ ε ζηήιε 

Frequency δείρλεη ην πιήζνο ησλ δεδνκέλσλ πνπ αλήθνπλ ζε θάζε θαηεγνξία ησλ κεηαβιεηψλ 

θαη νη απφιπηνη απηνί αξηζκνί νλνκάδνληαη ζπρλφηεηεο. Η ζηήιε Percent εθθξάδεη ηελ ζρεηηθή 

ζπρλφηεηα, ζηε ζηήιε Valid Percent θαίλεηαη ε κεηαηξνπή ζε πνζνζηά επη ηνπ ζπλφινπ θαη 

είλαη ε πξαγκαηηθή ζπρλφηεηα (αλ δελ ππάξρνπλ ειιείπνπζεο ηηκέο ην Valid Percent ηαπηίδεηαη 

κε ην Percent δηφηη ηζρχεη Valid Percent=Frewquency/Valid cases), ελψ ην Cumulative Percent 

ππνινγίδεηαη κε βάζε ην Valid Percent  θαη είλαη ην αζξνηζηηθφ πνζνζηφ.  

 
Φύιν 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Άλδξαο 173 58,6 58,8 58,8 

Γπλαίθα 121 41,0 41,2 100,0 

Total 294 99,7 100,0  
Missing System 1 ,3   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 1: κατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 1 

 
Διάγραμμα 4: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 1 

Σν δείγκα απνηειείηαη απφ 295 άηνκα απφ απηά ην 41,2% είλαη γπλαίθεο θαη ην 58,9% άλδξεο. 

58.8% 

41.2% 

Φφλο 
 

Άνδρασ 

Γυναίκα 
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Ηιηθία 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid 18-30 118 40,0 40,1 40,1 

31-45 73 24,7 24,8 65,0 

46-64 97 32,9 33,0 98,0 

65+ 6 2,0 2,0 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

      

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 2: κατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 2 

 

 
Διάγραμμα 5: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 2 

 

Σν 40,1% ησλ εξσηεζέλησλ είλαη ειηθίαο 18-30 εηψλ , ην 24,8% είλαη 31-45 εηψλ, ηo 33,0% 

είλαη 46-64 εηψλ θαη ην 2,0% είλαη άλσ ησλ 65 εηψλ. 

 

 

 

 

 

 

 

40.1% 

24.8% 

33.0% 

2.0% 

Hλικία 
 

18-30

31-45

46-64

65+
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Kύξηα ελαζρόιεζε 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Φνηηεηήο 84 28,5 28,5 28,5 

Δξγαδόκελνο Μηζζσηόο 134 45,4 45,4 73,9 

Διεύζεξνο επαγγεικαηίαο 56 19,0 19,0 92,9 

Άλεξγνο 11 3,7 3,7 96,6 

Σπληαμηνύρνο 10 3,4 3,4 100,0 

Total 295 100,0 100,0  

Ρίνακασ 3: Κατανoμι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 3 

 

 
Διάγραμμα 6: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 3 

 

To 28,5% ησλ εξσηεζέλησλ είλαη θνηηεηέο, ην 45,4% είλαη εξγάδνληαη σο κηζζσηνί, ην 19,0% 

είλαη ειεχζεξνη επαγγεικαηίεο, ην 3,7% είλαη άλεξγνη θαη ην 3,4% ζπληαμηνχρνη. 

 

 

 

 

 

 

 

 

28.5% 

45.4% 

19.0% 

3.7% 3.4% 

Kφρια εναςχόλθςθ 

Φοιτθτισ 

Εργαηόμενοσ Μιςκωτόσ 

Ελεφκεροσ 
επαγγελματίασ 

Άνεργοσ 

΢υνταξιοφχοσ 
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Δπίπεδν εθπαίδεπζεο 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Υπνρξεσηηθή εθπαίδεπζε 1 ,3 ,3 ,3 

Απόθνηηνο ιπθείνπ 59 20,0 20,1 20,4 

Απόθνηηνο ΙΔΚ, ΤΔΙ 58 19,7 19,7 40,1 

Απόθνηηνο ΑΔΙ 88 29,8 29,9 70,1 

Μεηαπηπρηαθό/Γηδαθηνξηθό 88 29,8 29,9 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 4: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθ 4 

 

 
Διάγραμμα 7: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 4 

 

Παξαηεξείηαη φηη ην κεγαιχηεξν πνζνζηφ ηνπ δείγκαηνο αθνξά κνξθσκέλα άηνκα, 

ζπγθεθξηκέλα 29,9 % είλαη θάηνρνη κεηαπηπρηαθνχ/δηδαθηνξηθνχ, 19,7% είλαη απφθνηηνη ΑΔΙ, 

19,7% απφθνηηνη ΙΔΚ/ΣΔΙ, κφλν 20,1% αλήθνπλ ζηελ θαηεγνξία απφθνηηνη ιπθείνπ θαη 0,3% 

ζηελ ππνρξεσηηθή εθπαίδεπζε. 

 

 

 

0.3% 

20.1% 

19.7% 

29.9% 

29.9% 

Επίπεδο εκπαίδευςθσ 

Τποχρεωτικι εκπαίδευςθ 

Απόφοιτοσ λυκείου 

Απόφοιτοσ ΙΕΚ, ΣΕΙ 

Απόφοιτοσ ΑΕΙ 

Μεταπτυχιακό/Διδακτορι
κό 
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Σόπνο δηακνλήο 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Βόξεηα Πξνάζηηα Αζελώλ 96 32,5 33,9 33,9 

Νόηηα Πξνάζηηα Αζελώλ 50 16,9 17,7 51,6 

Γπηηθά Πξνάζηηα Αζελώλ 28 9,5 9,9 61,5 

Αλαηνιηθά Πξνάζηηα 

Αζελώλ 
34 11,5 12,0 73,5 

Αζήλα Κέληξν 49 16,6 17,3 90,8 

Δθηόο Αζελώλ 26 8,8 9,2 100,0 

Total 283 95,9 100,0  

Missing System 12 4,1   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 5:Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 5 

 

 
Διάγραμμα 8: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 5 

 

To 33,9% ηνπ δείγκαηνο θαηνηθνχλ ζηα Βφξεηα πξνάζηηα Αζελψλ, 17,3% ζηα Νφηηα πξνάζηηα, 

17,3% ζην Κέληξν ηεο Αζήλαο, 12,0% ζηα Αλαηνιηθά πξνάζηηα, 9,9% ζηα Γπηηθά πξνάζηηα  

θαη εθηφο Αζελψλ 9,2%.   

 

 

 

33.9% 

17.7% 9.9% 

12.0% 

17.3% 

9.2% 

Tόποσ διαμονισ 

Βόρεια Προάςτια Ακθνϊν 

Νότια Προάςτια Ακθνϊν 

Δυτικά Προάςτια Ακθνϊν 

Ανατολικά Προάςτια 
Ακθνϊν 

Ακινα Κζντρο 

Εκτόσ Ακθνϊν 
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Σνπνζεζία Δξγαζίαο 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Βόξεηα Πξνάζηηα Αζελώλ 75 25,4 28,6 28,6 

Νόηηα Πξνάζηηα Αζελώλ 22 7,5 8,4 37,0 

Γπηηθά Πξνάζηηα Αζελώλ 14 4,7 5,3 42,4 

Αλαηνιηθά Πξνάζηηα 

Αζελώλ 
31 10,5 11,8 54,2 

Αζήλα Κέληξν 83 28,1 31,7 85,9 

Δθηόο Αζελώλ 30 10,2 11,5 97,3 

Γελ εξγάδνκαη 7 2,4 2,7 100,0 

Total 262 88,8 100,0  

Missing System 33 11,2   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 6: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 6 

 

 
Διάγραμμα 9: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 6 

To κεγαιχηεξν πνζνζηφ ηνπ δείγκαηνο εξγάδεηαη ζην θέληξν ηεο Αζήλαο κε πνζνζηφ 31,7%, 

ζηα Βφξεηα πξνάζηηα Αζελψλ εξγάδεηαη ην 28,6% , ζηα Αλαηνιηθά ην 11,8%, 8,4% ζηα 

28.6% 

8.4% 

5.3% 

11.8% 

31.7% 

11.5% 

2.7% 

Τοποκεςία Εργαςίασ 

Βόρεια Προάςτια Ακθνϊν 

Νότια Προάςτια Ακθνϊν 

Δυτικά Προάςτια Ακθνϊν 

Ανατολικά Προάςτια 
Ακθνϊν 

Ακινα Κζντρο 

Εκτόσ Ακθνϊν 

Δεν εργάηομαι 
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Αλαηνιηθά πξνάζηηα, κφλν 5,3 % ζηα Γπηηθά πξνάζηηα, ελψ 11,5 % εξγάδνληαη εθηφο Αζελψλ. 

Δπηπιένλ 2,7 % δελ εξγάδνληαη. 

 

Αηνκηθό Eηήζην εηζόδεκα 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid 0-6.000€ 102 34,6 35,7 35,7 

6.001-12.000€ 49 16,6 17,1 52,8 

12.001-20.000€ 49 16,6 17,1 69,9 

20.001-30.000€ 40 13,6 14,0 83,9 

>30.000€ 46 15,6 16,1 100,0 

Total 286 96,9 100,0  

Missing System 9 3,1   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 7: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 7 

 
Διάγραμμα 10: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 7 

 

To 35,7% ηνπ δείγκαηνο έρεη ρακειφ αηνκηθφ εηήζην εηζφδεκα 0-6.000€ ,ζηηο ππφινηπεο 

θαηεγνξίεο ππάξρεη κηα αξθεηά νκνηφκνξθε θαηαλνκή ησλ απαληήζεσλ, αθνχ 17,1% έρεη 

αηνκηθφ εηήζην εηζφδεκα 6.0001-12.000€, 17,1% έρεη 12.001-20.000€, 14,0% 20.0001-30.000€ 

θαη 16,1%  πάλσ απφ 30.000€. Σν δείγκα δειαδή απνηειείηαη θπξίσο απφ ρακειφ έσο κέηξην 

αηνκηθφ εηήζην εηζφδεκα.   

 

 

35.7% 

17.1% 
17.1% 

14.0% 

16.1% 

Ατομικό Eτιςιο ειςόδθμα 

0-6.000€ 

6.001-12.000€ 

12.001-20.000€ 

20.001-30.000€ 

>30.000€ 
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Δίζαη θάηνρνο δηπιώκαηνο νδήγεζεο; [Μνηνζπθιέηαο] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 110 37,3 63,6 63,6 

Ναη 63 21,4 36,4 100,0 

Total 173 58,6 100,0  
Missing System 122 41,4   
Total 295 100,0   

 
Δίζαη θάηνρνο δηπιώκαηνο νδήγεζεο; [Απηνθηλήηνπ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 43 14,6 14,8 14,8 

Ναη 248 84,1 85,2 100,0 

Total 291 98,6 100,0  
Missing System 4 1,4   
Total 295 100,0   

 
Δίζαη θάηνρνο δηπιώκαηνο νδήγεζεο; [Φνξηεγνύ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 125 42,4 94,7 94,7 

Ναη 7 2,4 5,3 100,0 

Total 132 44,7 100,0  
Missing System 163 55,3   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 8: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 8 

 
Διάγραμμα 11: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 8 

  To κεγαιχηεξν πνζνζηφ ηνπ δείγκαηνο είλαη θάηνρνο δηπιψκαηνο απηνθηλήηνπ κε πνζνζηφ 

84,1% 
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Ναι Όχι 
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Δίζαη θάηνρνο απηνθηλήηνπ; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 88 29,8 29,9 29,9 

Ναη 206 69,8 70,1 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 9: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 9 

 
Διάγραμμα 12: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 9 

 

 

 

To κεγαιχηεξν πνζνζηφ ηνπ δείγκαηνο είλαη θάηνρνο απηνθηλήηνπ θαη θαηαιακβάλεη  πνζνζηφ 

70,1% 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

29.9% 

70.1% 

Eίςαι κάτοχοσ αυτοκινιτου; 

Όχι 

Ναι 
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Πνηα είλαη ε νδεγηθή ζνπ εκπεηξία (ζε ρξόληα); 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid 0-2 68 23,1 23,4 23,4 

2-5 33 11,2 11,3 34,7 

5-10 23 7,8 7,9 42,6 

10+ 167 56,6 57,4 100,0 

Total 291 98,6 100,0  

Missing System 4 1,4   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 10: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 10 

 
Διάγραμμα 13: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 10 

 

΢ην ξαβδφγξακκα ν θαηαθφξπθνο άμνλαο y δειψλεη ην πιήζνο ησλ παξαηεξήζεσλ. 

Πάλσ απφ ην κηζφ δείγκα έρεη πνιπεηή νδεγηθή εκπεηξία πνπ μεπεξλά ηα 10 έηε, 

θαηαιακβάλνληαο πνζνζηφ  56,6% (167 παξαηεξήζεηο). 
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Οδεγείο επαγγεικαηηθά; (ηαμί, κεηαθνξέο θηι) 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 287 97,3 98,3 98,3 

Nαί 5 1,7 1,7 100,0 

Total 292 99,0 100,0  

Missing System 3 1,0   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 11: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 11 

 

 
Διάγραμμα 14: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 11 

 

 

Mφλν 1,7% ηνπ δείγκαηνο νδεγεί επαγγεικαηηθά σο νδεγφο ηαμί ή κεηαθνξέαο θηι. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1.7% 

98.3% 

Οδθγείσ επαγγελματικά; 
 (ταξί, μεταφορζσ κτλ)  

Nαί 

Όχι 
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Με πνηό κέζν πξαγκαηνπνηείο θπξίσο ηηο θαζεκεξηλέο ζνπ κεηαθηλήζεηο αλά ζθνπό 

κεηαθίλεζεο;  [Δξγαζία] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Απηνθίλεην 168 56,9 59,2 59,2 

Μνηνζπθιέηα 20 6,8 7,0 66,2 

Γεκόζηεο ζπγθνηλσλίεο 76 25,8 26,8 93,0 

Πνδήιαην 3 1,0 1,1 94,0 

Πεξπάηεκα 17 5,8 6,0 100,0 

Total 284 96,3 100,0  
Missing System 11 3,7   
Total 295 100,0   

 

 
Με πνηό κέζν πξαγκαηνπνηείο θπξίσο ηηο θαζεκεξηλέο ζνπ κεηαθηλήζεηο αλά ζθνπό 

κεηαθίλεζεο;  [Αγνξέο] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Απηνθίλεην 152 51,5 54,1 54,1 

Μνηνζπθιέηα 21 7,1 7,5 61,6 

Γεκόζηεο ζπγθνηλσλίεο 72 24,4 25,6 87,2 

Tαμί 1 ,3 ,4 87,5 

Πνδήιαην 1 ,3 ,4 87,9 

Πεξπάηεκα 34 11,5 12,1 100,0 

Total 281 95,3 100,0  
Missing System 14 4,7   
Total 295 100,0   

 

 
Με πνηό κέζν πξαγκαηνπνηείο θπξίσο ηηο θαζεκεξηλέο ζνπ κεηαθηλήζεηο αλά ζθνπό 

κεηαθίλεζεο;  [Αλαςπρή] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Απηνθίλεην 184 62,4 64,3 64,3 

Μνηνζπθιέηα 9 3,1 3,1 67,5 

Γεκόζηεο ζπγθνηλσλίεο 55 18,6 19,2 86,7 

Tαμί 3 1,0 1,0 87,8 

Πνδήιαην 5 1,7 1,7 89,5 

Πεξπάηεκα 30 10,2 10,5 100,0 

Total 286 96,9 100,0  
Missing System 9 3,1   
Total 295 100,0   
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Με πνηό κέζν πξαγκαηνπνηείο θπξίσο ηηο θαζεκεξηλέο ζνπ κεηαθηλήζεηο αλά ζθνπό 
κεηαθίλεζεο;  [Άιιν] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Απηνθίλεην 93 31,5 46,0 46,0 

Μνηνζπθιέηα 7 2,4 3,5 49,5 

Γεκόζηεο ζπγθνηλσλίεο 48 16,3 23,8 73,3 

Tαμί 3 1,0 1,5 74,8 

Πνδήιαην 5 1,7 2,5 77,2 

Πεξπάηεκα 46 15,6 22,8 100,0 

Total 202 68,5 100,0  
Missing System 93 31,5   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 12: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 12 

 

Διάγραμμα 15: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 12 

Παξαηεξείηαη φηη ην απηνθίλεην ρξεζηκνπνηείηαη απφ ην κεγαιχηεξν κέξνο ηνπ δείγκαηνο, κε 

θζίλνπζα ζεηξά  πξψηα γηα αλαςπρή χζηεξα γηα εξγαζία , αγνξέο θαη άιινπο ζθνπνχο. Γηα ηηο 

ζπγθνηλσλίεο ηζρχεη φηη ρξεζηκνπνηνχληαη αξρηθά κε ζθνπφ ηελ εξγαζία , χζηεξα γηα αγνξέο, γηα 

αλαςπρή θαη γηα άιινπο ζθνπνχο. Η πεδνπνξία ιακβάλεη ρψξα θπξίσο γηα αγνξέο θαη άιινπο 

ζθνπνχο, χζηεξα γηα αλαςπρή θαη ειάρηζηα γηα εξγαζία.  Η κνηνζπθιέηα ρξεζηκνπνηείηαη 

θπξίσο γηα αγνξέο θαη εξγαζία απφ ηα άηνκα ηνπ δείγκαηνο, ελψ ην πνδήιαην θαη ην ηαμί 

ρξεζηκνπνηνχληαη κεδακηλά γηα θάζε ζθνπφ κεηαθίλεζεο. ΢πλνπηηθά ην απηνθίλεην σο φρεκα 

απνηειεί ην θπξίαξρν κέζν γηα θάζε ζθνπφ κεηαθίλεζεο θαη αθνινπζνχλ νη δεκφζηεο 

ζπγθνηλσλίεο  θαη ην ιηγφηεξν ην πεξπάηεκα.   
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Δπέιεμε ηελ ζπρλόηεηα εβδνκαδηαίσο κε ηελ νπνία πξαγκαηνπνηείο 
κεηαθηλήζεηο κε  απηνθίλεην αλά ζθνπό κεηαθίλεζεο ( θάζε αξηζκόο 

αληηζηνηρεί ζε θνξέο ηελ εβδνκάδα) [Δξγαζία] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid 0 82 27,8 28,9 28,9 

1 17 5,8 6,0 34,9 

2 24 8,1 8,5 43,3 

3 17 5,8 6,0 49,3 

4 10 3,4 3,5 52,8 

5 77 26,1 27,1 79,9 

6 10 3,4 3,5 83,5 

7 47 15,9 16,5 100,0 

Total 284 96,3 100,0  
Missing System 11 3,7   
Total 295 100,0   

 
Δπέιεμε ηελ ζπρλόηεηα εβδνκαδηαίσο κε ηελ νπνία πξαγκαηνπνηείο 
κεηαθηλήζεηο κε  απηνθίλεην αλά ζθνπό κεηαθίλεζεο ( θάζε αξηζκόο 

αληηζηνηρεί ζε θνξέο ηελ εβδνκάδα) [Αγνξέο] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid 0 55 18,6 19,3 19,3 

1 82 27,8 28,8 48,1 

2 57 19,3 20,0 68,1 

3 32 10,8 11,2 79,3 

4 16 5,4 5,6 84,9 

5 15 5,1 5,3 90,2 

6 9 3,1 3,2 93,3 

7 19 6,4 6,7 100,0 

Total 285 96,6 100,0  
Missing System 10 3,4   
Total 295 100,0   

 
Δπέιεμε ηελ ζπρλόηεηα εβδνκαδηαίσο κε ηελ νπνία πξαγκαηνπνηείο 
κεηαθηλήζεηο κε  απηνθίλεην αλά ζθνπό κεηαθίλεζεο ( θάζε αξηζκόο 

αληηζηνηρεί ζε θνξέο ηελ εβδνκάδα) [Αλαςπρή] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid 0 47 15,9 16,6 16,6 

1 72 24,4 25,4 42,0 

2 64 21,7 22,6 64,7 

3 44 14,9 15,5 80,2 

4 14 4,7 4,9 85,2 

5 11 3,7 3,9 89,0 

6 10 3,4 3,5 92,6 

7 21 7,1 7,4 100,0 

Total 283 95,9 100,0  
Missing System 12 4,1   
Total 295 100,0   
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Δπέιεμε ηελ ζπρλόηεηα εβδνκαδηαίσο κε ηελ νπνία πξαγκαηνπνηείο 
κεηαθηλήζεηο κε  απηνθίλεην αλά ζθνπό κεηαθίλεζεο ( θάζε αξηζκόο 

αληηζηνηρεί ζε θνξέο ηελ εβδνκάδα) [Άιιν] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid 0 45 15,3 22,1 22,1 

1 40 13,6 19,6 41,7 

2 39 13,2 19,1 60,8 

3 28 9,5 13,7 74,5 

4 17 5,8 8,3 82,8 

5 8 2,7 3,9 86,8 

6 5 1,7 2,5 89,2 

7 22 7,5 10,8 100,0 

Total 204 69,2 100,0  
Missing System 91 30,8   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 13: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 13 

 
Διάγραμμα 16: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 13 

 

Σν κεγαιχηεξν κέξνο ηνπ δείγκαηνο πξαγκαηνπνηεί κεηαθηλήζεηο κε απηνθίλεην θαη κε ζθνπφ 

ηελ εξγαζία 5 θνξέο ηελ εβδνκάδα, ηηο αγνξέο κία θνξά ηελ εβδνκάδα, ηελ αλαςπρή κία θνξά 

ηελ εβδνκάδα. 
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Πόζα ρηιηόκεηξα δηαλύεηο εκεξεζίσο θαηά κέζν όξν; 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid <10 92 31,2 31,3 31,3 

10-20 76 25,8 25,9 57,1 

20-30 48 16,3 16,3 73,5 

30-50 39 13,2 13,3 86,7 

50+ 39 13,2 13,3 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 14: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 14 

 
Διάγραμμα 17: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 14 

 

Απφ ηα 295 άηνκα ηνπ δείγκαηνο απάληεζαλ 92 πσο δηαλχνπλ εκεξεζίσο θάησ απφ 10 

ρηιηφκεηξα , ελψ 39 άηνκα δηαλχνπλ πεξηζζφηεξν απφ 50 ρηιηφκεηξα.  
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Πόζα ρηιηόκεηξα δηαλύεηο εβδνκαδηαίσο θαηά κέζν όξν; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Kάησ απν 50 80 27,1 27,3 27,3 

50-100 92 31,2 31,4 58,7 

100+ 121 41,0 41,3 100,0 

Total 293 99,3 100,0  

Missing System 2 ,7   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 15: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 15 

 
Διάγραμμα 18: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 16 

 

 

 

Aπν ηα 295 άηνκα ηνπ δείγκαηνο ηα 121 δηαλχνπλ πάλσ απφ 100 ρηιηφκεηξα ηελ εβδνκάδα. 
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Πόζν ζπρλά ρξεζηκνπνηείο ηηο παξαθάησ νδηθέο αξηεξίεο ; [Απηνθηλεηόδξνκνπο κε 
δηόδηα] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 24 8,1 8,3 8,3 

Σπάληα 112 38,0 38,6 46,9 

Μεξηθέο θνξέο 76 25,8 26,2 73,1 

Σπρλά 41 13,9 14,1 87,2 

Πνιύ ζπρλά 37 12,5 12,8 100,0 

Total 290 98,3 100,0  
Missing System 5 1,7   
Total 295 100,0   

 
Πόζν ζπρλά ρξεζηκνπνηείο ηηο παξαθάησ νδηθέο αξηεξίεο ; [Πεξηθεξεηθνί νδνί] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 18 6,1 6,3 6,3 

Σπάληα 66 22,4 23,1 29,4 

Μεξηθέο θνξέο 75 25,4 26,2 55,6 

Σπρλά 81 27,5 28,3 83,9 

Πνιύ ζπρλά 46 15,6 16,1 100,0 

Total 286 96,9 100,0  
Missing System 9 3,1   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 16: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 16 

 
Διάγραμμα 19 : ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 16 

Ο αξηζκφο ησλ απαληήζεσλ γηα «πνιχ ζπρλή» ρξήζε θαη ρξήζε «κεξηθέο θνξέο» είλαη ηεο ίδηαο 

ηάμεο ηφζν γηα  ηνπο απηνθηλεηνδξφκσλ κε δηφδηα φζν θαη γηα  ηηο πεξηθεξεηαθνχο νδνχο. Η 

δηαθνξά ζπλαληάηαη ζηηο απαληήζεηο «΢πάληα» θαη  «΢πρλά» κε αξηζκφ αηφκσλ 112 θαη 76 
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Ρόςο ςυχνά χρθςιμοποιείσ τισ παρακάτω 
οδικζσ αρτθρίεσ ; 

Ποτζ ΢πάνια Μερικζσ φορζσ ΢υχνά Πολφ ςυχνά 
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ζηνπο απηνθηλεηφδξνκνπο , 66 θαη 81 ζηνπο πεξηθεξεηαθνχο νδνχο αληίζηνηρα. Γελ 

παξαηεξείηαη θάπνηα μεθάζαξε πξνηίκεζε αλάκεζα ζηηο δχν απηέο νδηθέο αξηεξίεο. 

 
Πόζν  επεξεάδνπλ ηηο επηινγέο ζνπ γηα κεηαθίλεζε νη παξαθάησ παξάγνληεο; 

[Κόζηνο] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 15 5,1 5,1 5,1 

Λίγν 50 16,9 17,1 22,3 

Μέηξηα 84 28,5 28,8 51,0 

Πνιύ 99 33,6 33,9 84,9 

Πάξα πνιύ 44 14,9 15,1 100,0 

Total 292 99,0 100,0  
Missing System 3 1,0   
Total 295 100,0   

 

 
Πόζν  επεξεάδνπλ ηηο επηινγέο ζνπ γηα κεηαθίλεζε νη παξαθάησ παξάγνληεο; 

[Υξόλνο] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 4 1,4 1,4 1,4 

Λίγν 18 6,1 6,1 7,5 

Μέηξηα 45 15,3 15,3 22,8 

Πνιύ 134 45,4 45,6 68,4 

Πάξα πνιύ 93 31,5 31,6 100,0 

Total 294 99,7 100,0  
Missing System 1 ,3   
Total 295 100,0   

 

 
Πόζν  επεξεάδνπλ ηηο επηινγέο ζνπ γηα κεηαθίλεζε νη παξαθάησ παξάγνληεο; 

[Άλεζε] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 8 2,7 2,8 2,8 

Λίγν 25 8,5 8,7 11,4 

Μέηξηα 82 27,8 28,4 39,8 

Πνιύ 120 40,7 41,5 81,3 

Πάξα πνιύ 54 18,3 18,7 100,0 

Total 289 98,0 100,0  
Missing System 6 2,0   
Total 295 100,0   
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Πόζν  επεξεάδνπλ ηηο επηινγέο ζνπ γηα κεηαθίλεζε νη παξαθάησ παξάγνληεο; 

[Αζθάιεηα] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 12 4,1 4,2 4,2 

Λίγν 18 6,1 6,2 10,4 

Μέηξηα 47 15,9 16,3 26,6 

Πνιύ 116 39,3 40,1 66,8 

Πάξα πνιύ 96 32,5 33,2 100,0 

Total 289 98,0 100,0  
Missing System 6 2,0   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 17: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 17 

 
Διάγραμμα 20: ΢αυδογράμματα ερϊτθςθσ 17 

 

O παξάγνληαο ηνπ ρξφλνπ θαη ηεο αζθάιεηαο θαίλεηαη πσο επεξεάδνπλ πεξηζζφηεξν ηηο επηινγέο 

κεηαθίλεζεο ησλ αηφκσλ ηνπ δείγκαηνο, έπεηηα επεξεάδεη πνιχ ε άλεζε θαη ηειεπηαία ην 

θφζηνο κε ηηο δηαθνξέο φκσο λα είλαη κηθξέο. 
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Ρόςο  επθρεάηουν τισ επιλογζσ ςου για 
μετακίνθςθ οι παρακάτω παράγοντεσ;  

Κακόλου Λίγο Μζτρια Πολφ Πάρα πολφ 
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Πόζν ζπρλά ηαμηδεύεηο εθηόο λνκνύ θαηνηθίαο; 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Ληγόηεξν απν κία θνξά ηνλ 
ρξόλν 

10 3,4 3,4 3,4 

Μία θνξά ηνλ ρξόλν 23 7,8 7,8 11,2 

Μία θνξά ην εμάκελν 65 22,0 22,0 33,2 

Μία θνξά ην ηξίκελν 86 29,2 29,2 62,4 

Κάζε κήλα 62 21,0 21,0 83,4 

Πεξηζζόηεξν απν κία θνξά 
ηνλ κήλα 

49 16,6 16,6 100,0 

Total 295 100,0 100,0  
Ρίνακασ 18: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 18 

 

 
Διάγραμμα 21 : ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 19 

 

AΠν ηα 295 άηνκα ηνπ δείγκαηνο ηα 86 απάληεζαλ φηη ηαμηδεχνπλ εθηφο λνκνχ θαηνηθίαο κηα 

θνξά ην ηξίκελν, κία θνξά ην εμάκελν ηαμηδεχνπλ  65, θάζε κήλα νη 62, πεξηζζφηεξν απφ κηα 

θνξά ηνλ κήλα 49, κηα θνξά ηνλ ρξφλν 23 θαη κφλν 10 απάληεζαλ ιηγφηεξν απφ κία θνξά ηνλ 

ρξφλν. 
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Ρόςο ςυχνά ταξιδεφεισ εκτόσ νομοφ κατοικίασ; 
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Γηα πνηό ιόγν ηαμηδεύεηο θπξίσο εθηόο λνκνύ θαηνηθίαο; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Γηα επαγγεικαηηθό ζθνπό 79 26,8 28,6 28,6 

Γηα δηαθνπέο 184 62,4 66,7 95,3 

νηθνγελεηαθέο ππνρξεώζεηο 13 4,4 4,7 100,0 

Total 276 93,6 100,0  

Missing System 19 6,4   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 19: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 19 

 

 

 
Διάγραμμα 22 : Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 19 

 

Tα πεξηζζφηεξα άηνκα ηνπ δείγκαηνο απάληεζαλ πσο ηαμηδεχνπλ εθηφο λνκνχ θαηνηθίαο γηα 

δηαθνπέο, απφ ηνπο ππφινηπνπο αξθεηνί απάληεζαλ γηα επαγγεικαηηθφ ζθνπφ θαη ειάρηζηνη γηα 

νηθνγελεηαθνχο ιφγνπο, πνπ αθνξά ηα άηνκα πνπ δηακέλνπλ εθηφο ηνπ ηφπνπ θαηαγσγήο ηνπο.  

 

 

 

 

 

28.6% 

66.7% 

4.7% 

Για ποιό λόγο ταξιδεφεισ κυρίωσ 
εκτόσ νομοφ κατοικίασ; 

Για επαγγελματικό ςκοπό 

Για διακοπζσ 

οικογενειακζσ 
υποχρεϊςεισ 
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Δίζαη θάηνρνο θηλεηνύ πνπ δηαζέηεη ηελ εθαξκνγή Google maps; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 26 8,8 8,8 8,8 

Ναί 268 90,8 91,2 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 20: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 20 

 
Διάγραμμα 23: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 20 

 

To 91,2% ηνπ δείγκαηνο είλαη θάηνρνο θηλεηνχ πνπ δηαζέηεη ηελ εθαξκνγή Google maps. 

 

 

 

 

 

 

 

 

91.2% 

8.8% 

Ζιςαι κάτοχοσ κινθτοφ  που διακζτει 
τθν εφαρμογι google maps; 

Ναι 

Όχι 
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Πόζν ρξήζηκν ζεσξείο ην Google maps; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 3 1,0 1,0 1,0 

Λίγν 7 2,4 2,4 3,4 

Μέηξηα 21 7,1 7,1 10,5 

Πνιύ 69 23,4 23,5 34,0 

Πάξα πνιύ 194 65,8 66,0 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 21: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 21 

 
Διάγραμμα 24: : Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 21 

Oη πεξηζζφηεξνη εξσηεζέληεο ζεσξνχλ ην Google maps πάξα πνιχ ρξήζηκν θαη κφλν 3 άηνκα 

πηζηεχνπλ φηη δελ είλαη θαζφινπ ρξήζηκν.  

 

 

 

 

 

 

 

0

50

100

150

200

Κακόλου Λίγο Μζτρια Πολφ Πάρα πολφ 

Ρόςο χριςιμο κεωρείσ το google 
maps; 
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Δκπηζηεύεζαη ην Google maps; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 3 1,0 1,0 1,0 

Λίγν 6 2,0 2,0 3,1 

Μέηξηα 35 11,9 11,9 15,0 

Πνιύ 142 48,1 48,3 63,3 

Πάξα πνιύ 108 36,6 36,7 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 22: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 22 

 
Διάγραμμα 25: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 22 

 

Oη πεξηζζφηεξνη εξσηεζέληεο εκπηζηεχνληαη ην Google maps πνιχ θαη πάξα πνιχ, κφλν 3 άηνκα 

δελ ην εκπηζηεχνληαη θαζφινπ. 
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Xξεζηκνπνηείο ην Google maps αλ δελ γλσξίδεηο κηα δηαδξνκή; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 3 1,0 1,0 1,0 

Σπάληα 11 3,7 3,8 4,8 

Μεξηθέο θνξέο 16 5,4 5,5 10,3 

Σπρλά 67 22,7 22,9 33,2 

Πνιύ Σπρλά 195 66,1 66,8 100,0 

Total 292 99,0 100,0  

Missing System 3 1,0   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 23: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 23 

 

 

Διάγραμμα 26 : ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 23 

 

 

Οη πεξηζζφηεξνη εξσηεζέληεο ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ ζπρλά ην Google maps ζηελ πεξίπησζε πνπ 

δελ γλσξίδνπλ κία δηαδξνκή.   
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΢πκβνπιεύεζαη ην Google maps πξνθεηκέλνπ λα αθνινπζήζεηο κηα λέα ζπληνκόηεξε 

δηαδξνκή  όηαλ έρεηο πίεζε ρξόλνπ ή έρεηο αξγήζεη; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 28 9,5 9,6 9,6 

Σπάληα 36 12,2 12,3 21,8 

Μεξηθέο θνξέο 53 18,0 18,1 39,9 

Σπρλά 91 30,8 31,1 71,0 

Πνιύ ζπρλά 85 28,8 29,0 100,0 

Total 293 99,3 100,0  

Missing System 2 ,7   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 24: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 24 

 
Διάγραμμα 27: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 24 

Aπηνί πνπ απάληεζαλ «ζπρλά» θαη «πνιχ ζπρλά» γηα ην εάλ ζπκβνπιεχνληαη ην Google maps 

γηα λα αθνινπζήζνπλ λέα δηαδξνκή φηαλ έρνπλ πίεζε ρξφλνπ ή έρνπλ αξγήζεη, απνηεινχλ ηελ 
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 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

101 
 

πιεηνςεθία θαη είλαη παξφκνηνπ πιήζνπο. Μφλν 28 άηνκα απάληεζαλ φηη δελ ην 

ζπκβνπιεχνληαη θαζφινπ γηα απηφ ην ζθνπφ. 

 

 

Πνηά παξάκεηξν ρξεζηκνπνηείο γηα ηελ επηινγή ηεο δηαδξνκήο ζνπ ζην Google maps; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Φηιηνκεηξηθή Απόζηαζε 64 21,7 21,9 21,9 

Φξόλνο 204 69,2 69,9 91,8 

Ύπαξμε δηνδίσλ 24 8,1 8,2 100,0 

Total 292 99,0 100,0  

Missing System 3 1,0   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 25: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 25 

 
Διάγραμμα 28: : Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 25 

 

H παξάκεηξνο πνπ ρξεζηκνπνηεί ην 69,9% ησλ αηφκσλ πνπ απαξηίδνπλ ην δείγκα, είλαη ν 

ρξφλνο, ην 21,9% νξίδνπλ ηελ ρηιηνκεηξηθή απφζηαζε θαη ην ππφινηπν 8,2% ηελ χπαξμε 

δηνδίσλ. 
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Ροιά παράμετρο χρθςιμοποιείσ για 
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google maps; 

Χιλιομετρικι Απόςταςθ 
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Υπαρξθ διοδίων 
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Πνηα/έο από ηηο παξαθάησ επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ 

Google maps;[απνθπγή απηνθηλεηόδξνκσλ] 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 275 93,2 95,2 95,2 

Ναη 14 4,7 4,8 100,0 

Total 289 98,0 100,0  
Missing System 6 2,0   
Total 295 100,0   

 
 

Πνηα/εο από ηηο παξαθάησ επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ 
Google maps;[απνθπγή δηνδίσλ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 194 65,8 67,1 67,1 

Ναί 95 32,2 32,9 100,0 

Total 289 98,0 100,0  
Missing System 6 2,0   
Total 295 100,0   

 

 
Πνηα/έο από ηηο παξαθάησ επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ 

Google maps;[απνθπγή πνξζκείσλ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 277 93,9 95,8 95,8 

Ναί 12 4,1 4,2 100,0 

Total 289 98,0 100,0  
Missing System 6 2,0   
Total 295 100,0   

 

 
Πνηα/εο από ηηο παξαθάησ επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ 

Google maps;[δελ γλσξίδσ ηελ ξύζκηζε] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 240 81,4 83,3 83,3 

Ναη 48 16,3 16,7 100,0 

Total 288 97,6 100,0  
Missing System 7 2,4   
Total 295 100,0   
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Πνηα/εο από ηηο παξαθάησ επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ 

Google maps;[Καλέλα από ηα παξαπάλσ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 161 54,6 55,9 55,9 

Ναη 127 43,1 44,1 100,0 

Total 288 97,6 100,0  
Missing System 7 2,4   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 26: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 26 

 
Διάγραμμα 29: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 26 

 

Παξαηεξείηαη φηη ην 16,2% ηνπ δείγκαηνο δελ γλσξίδεη ηελ ξχζκηζε πνπ αθνξά ηηο επηινγέο 

δηαδξνκήο ηνπ Google maps, ελψ ην 42,9% ηελ γλσξίδεη θαη αιιά δελ ηελ ρξεζηκνπνηεί. Απφ 

ηνπο ππφινηπνπο ην 32% νξίδεη ηελ απνθπγή ησλ δηνδίσλ, 4,1% ηελ απνθπγή πνξζκείσλ θαη 

4,7% ηελ απνθπγή ησλ απηνθηλεηφδξνκσλ. 
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Υξεζηκνπνηείο ην Google maps πξνθεηκέλνπ λα απνθύγεηο κηα δηαδξνκή κε δηόδηα; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 89 30,2 30,6 30,6 

Σπάληα 56 19,0 19,2 49,8 

Μεξηθέο θνξέο 67 22,7 23,0 72,9 

Σπρλά 56 19,0 19,2 92,1 

Κάζε θνξά 23 7,8 7,9 100,0 

Total 291 98,6 100,0  

Missing System 4 1,4   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 27: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 27 

 
Διάγραμμα 30: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 27 

 

Μφλν 23 άηνκα απάληεζαλ πσο ρξεζηκνπνηνχλ θάζε θνξά ην Google maps πξνθεηκέλνπ λα 

απνθχγνπλ ηα δηφδηα, ελψ 89 άηνκα δελ ηνλ θάλνπλ πνηέ απηφ. ΢ηηο απαληήζεηο «΢πάληα» θαη 

«΢πρλά» έρνπλ ίζν αξηζκφ απαληήζεσλ θαη ε θαηεγνξία «Μεξηθέο θνξέο» είλαη θνληά ζε απηέο. 
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Πνηόλ ηξόπν θαη ζε ηη βαζκό  πξνηηκάο λα ελεκεξώλεζαη ζρεηηθά κε ηελ θίλεζε 

ζηνπο δξόκνπο;  [Google maps] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 28 9,5 10,1 10,1 

Σπάληα 36 12,2 12,9 23,0 

Μεξηθέο θνξέο 63 21,4 22,7 45,7 

Σπρλά 71 24,1 25,5 71,2 

Πνιύ ζπρλά 80 27,1 28,8 100,0 

Total 278 94,2 100,0  
Missing System 17 5,8   
Total 295 100,0   

 

 
Πνηόλ ηξόπν θαη ζε ηη βαζκό  πξνηηκάο λα ελεκεξώλεζαη ζρεηηθά κε ηελ θίλεζε 

ζηνπο δξόκνπο;  [Άιιε δηαδπθηπαθή εθαξκνγή] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 116 39,3 47,2 47,2 

Σπάληα 52 17,6 21,1 68,3 

Μεξηθέο θνξέο 37 12,5 15,0 83,3 

Σπρλά 29 9,8 11,8 95,1 

Πνιύ ζπρλά 12 4,1 4,9 100,0 

Total 246 83,4 100,0  
Missing System 49 16,6   
Total 295 100,0   

 

 
Πνηόλ ηξόπν θαη ζε ηη βαζκό  πξνηηκάο λα ελεκεξώλεζαη ζρεηηθά κε ηελ θίλεζε 

ζηνπο δξόκνπο;  [Ραδηόθσλν] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 75 25,4 28,7 28,7 

Σπάληα 56 19,0 21,5 50,2 

Μεξηθέο θνξέο 71 24,1 27,2 77,4 

Σπρλά 38 12,9 14,6 92,0 

Πνιύ Σπρλά 21 7,1 8,0 100,0 

Total 261 88,5 100,0  
Missing System 34 11,5   
Total 295 100,0   
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Πνηόλ ηξόπν θαη ζε ηη βαζκό  πξνηηκάο λα ελεκεξώλεζαη ζρεηηθά κε ηελ θίλεζε 
ζηνπο δξόκνπο;  [Άιιν] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 124 42,0 65,6 65,6 

Σπάληα 37 12,5 19,6 85,2 

Μεξηθέο θνξέο 19 6,4 10,1 95,2 

Σπρλά 5 1,7 2,6 97,9 

Πνιύ ζπρλά 4 1,4 2,1 100,0 

Total 189 64,1 100,0  
Missing System 106 35,9   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 28: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 28 

 
Διάγραμμα 31: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 28 

 

Παξαηεξείηαη φηη ην Google maps πξνηηκάηαη απφ ηα άηνκα ηνπ δείγκαηνο πεξηζζφηεξν απφ 

άιινπο ηξφπνπο  ψζηε λα ελεκεξψλνληαη γηα ηελ θίλεζε ζην δξφκν. Μάιηζηα έρεη πεξηζζφηεξεο 

απαληήζεηο ζηηο θαηεγνξίεο «Πνιχ ΢πρλά» έσο «΢πάληα» θαη ιηγφηεξεο ζηελ θαηεγνξία «Πνηέ», 

ζε ζρέζε κε ηηο άιιεο δηαδηθηπαθέο εθαξκνγέο θαη ην ξαδηφθσλν. Δπίζεο ε πνξεία ηνπ 

ξαβδνγξάκκαηνο είλαη αχμνπζα γηα ην Google maps ζε αληίζεζε κε ηηο άιιεο επηινγέο.  
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Αιιάδεηο ηε δηαδξνκή ζνπ βαζηδόκελνο ζε πιεξνθνξίεο από ην Google map; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 21 7,1 7,2 7,2 

Σπάληα 28 9,5 9,7 16,9 

Μεξηθέο θνξέο 86 29,2 29,7 46,6 

Σπρλά 111 37,6 38,3 84,8 

Πνιύ Σπρλά 44 14,9 15,2 100,0 

Total 290 98,3 100,0  

Missing System 5 1,7   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 29: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 29 

 
Διάγραμμα 32: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 29 

 

Mφλν 21 άηνκα απάληεζαλ φηη δελ αιιάδνπλ πνηέ δηαδξνκή βαζηδφκελνη ζηηο πιεξνθνξίεο ηνπ 

Google maps. Μηθξφ είλαη θαη ην πνζνζηφ φζσλ απάληεζαλ «΢πάληα». Οη πεξηζζφηεξεο 

απαληήζεηο δφζεθαλ ζηελ επηινγή «΢πρλά» θαη  «Μεξηθέο θνξέο», ελψ «Πνιχ ζπρλά» 

απάληεζαλ 44 άηνκα. 
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Αιιάδεηο κέζν γηα ηελ δηαδξνκή ζνπ βαζηδόκελνο ζε πιεξνθνξίεο από ην Google 

maps; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 88 29,8 30,4 30,4 

Σπάληα 55 18,6 19,0 49,5 

Μεξηθέο θνξέο 62 21,0 21,5 70,9 

Σπρλά 57 19,3 19,7 90,7 

Πνιύ ζπρλά 27 9,2 9,3 100,0 

Total 289 98,0 100,0  

Missing System 6 2,0   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 30: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 30 

 
Διάγραμμα 33 : ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 30 

 

Σα πεξηζζφηεξα άηνκα απάληεζαλ φηη δελ αιιάδνπλ πνηέ κέζν βαζηδφκελνη ζηηο πιεξνθνξίεο 

απφ ην Google maps. Mφλν 27 άηνκα απάληεζαλ «Πνιχ ΢πρλά». Σν πιήζνο ησλ απαληήζεσλ 

ζηηο θαηεγνξίεο «΢πρλά» έσο «΢πάληα» είλαη παξαπιήζην.   
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΢πκβνπιεύεζαη ηνλ ρξόλν άθημεο πνπ αλαγξάθεηαη ζηηο ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο ; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 19 6,4 6,5 6,5 

Σπάληα 30 10,2 10,3 16,8 

Μεξηθέο θνξέο 67 22,7 22,9 39,7 

Σπρλά 107 36,3 36,6 76,4 

Κάζε θνξά 69 23,4 23,6 100,0 

Total 292 99,0 100,0  

Missing System 3 1,0   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 31: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 31 

 
Διάγραμμα 34 : ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 31 

 

Μφλν 19 άηνκα απάληεζαλ φηη δελ ζπκβνπιεχνληαη πνηέ ηνλ ρξφλν άθημεο πνπ αλαγξάθεηαη 

ζηηο ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο ηνπ Google maps θαη 30 «΢πάληα», αληίζεηα 107 άηνκα απάληεζαλ 

«΢πρλά», ελψ ν αξηζκφο ηνλ απαληήζεσλ «Κάζε θνξά» θαη «Μεξηθέο θνξέο» είλαη θνληηλφο. 

 

 

0

20

40

60

80

100

120

Ποτζ ΢πάνια Μερικζσ 
φορζσ 

΢υχνά Κάκε φορά 

Συμβουλεφεςαι τον χρόνο άφιξθσ 
που αναγράφεται ςτισ εναλλακτικζσ 

διαδρομζσ ; 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

110 
 

 

Oξίδεηο ηελ ώξα/εκεξνκελία κεηαθίλεζεο (αλαρώξεζε/άθημε) ζην Google maps γηα 

λα βξεηο ηελ θαιύηεξε δηαδξνκή πξνηνύ αλαρσξήζεηο; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 64 21,7 24,2 24,2 

Σπάληα 70 23,7 26,4 50,6 

Μεξηθέο θνξέο 51 17,3 19,2 69,8 

Σπρλά 37 12,5 14,0 83,8 

Πνιύ ζπρλά 43 14,6 16,2 100,0 

Total 265 89,8 100,0  

Missing System 30 10,2   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 32: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 32 

 
Διάγραμμα 35 : ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 32 

 

Oη απαληήζεηο ζε απηή ηελ εξψηεζε δελ παξνπζηάδνπλ κεγάιεο δηαθνξέο ζε θάζε θαηεγνξία. 

Σηο ιηγφηεξεο απαληήζεηο έρεη ε θαηεγνξία «΢πρλά» θαη ηηο πεξηζζφηεξεο ε θαηεγνξία 

«΢πάληα». 

 

 

0

20

40

60

80

Ποτζ ΢πάνια Μερικζσ 
φορζσ 

΢υχνά Πολφ 
ςυχνά 

Oρίηεισ τθν ϊρα/θμερομθνία 
μετακίνθςθσ (αναχϊρθςθ/άφιξθ) 
ςτο google maps για να βρείσ τθν 

καλφτερθ διαδρομι προτοφ 
αναχωριςεισ; 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

111 
 

 

΢πκβνπιεύεζαη ην Google maps ζε πεξίπησζε πνπ έρεηο ραζεί; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 6 2,0 2,1 2,1 

Σπάληα 6 2,0 2,1 4,1 

Μεξηθέο θνξέο 18 6,1 6,2 10,3 

Σπρλά 84 28,5 28,8 39,0 

Κάζε θνξά 178 60,3 61,0 100,0 

Total 292 99,0 100,0  

Missing System 3 1,0   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 33: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 33 

 
Διάγραμμα 36:ραβδόγραμμα ερϊτθςθσ 33 

 

Oη πεξηζζφηεξνη εξσηεζέληεο απάληεζαλ πσο ζπκβνπιεχνληαη ην Google maps θάζε θνξά πνπ 

ράλνληαη. Μφλν 6 άηνκα απάληεζαλ «Πνηέ» θαη 6 «΢πάληα». 
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Έρεηο ελεξγνπνηήζεη λα ιακβάλεηο  εηδνπνηήζεηο ηνπ Google maps ζρεηηθά κε ηε ζπρλή 

δηαδξνκή πνπ δηαλύεηο ; ( πιεξνθνξίεο ζρεηηθά κε ηελ θπθινθνξία, ηηο θαζπζηεξήζεηο ή ηπρόλ 

πξνβιήκαηα θαηά κήθνο ηεο ζπρλήο δηαδξνκήο, θαζώο θαη ρξόλνπο κεηαβίβαζεο ζηνλ 

πξννξηζκό) 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 120 40,7 41,0 41,0 

Ναη 77 26,1 26,3 67,2 

Γελ γλσξίδσ ηελ ξύζκηζε 96 32,5 32,8 100,0 

Total 293 99,3 100,0  

Missing System 2 ,7   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 34: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 34 

 
Διάγραμμα 37: Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 34 

 

΢ηελ εξψηεζε γηα ηνλ εάλ ην άηνκν έρεη ελεξγνπνηήζεη λα ιακβάλεη  εηδνπνηήζεηο ηνπ Google 

maps ζρεηηθά κε ηε ζπρλή δηαδξνκή πνπ δηαλχεη, δειαδή πιεξνθνξίεο ζρεηηθά κε ηελ 

θπθινθνξία, ηηο θαζπζηεξήζεηο ή ηπρφλ πξνβιήκαηα θαηά κήθνο ηεο ζπρλήο δηαδξνκήο, θαζψο 

θαη ρξφλνπο κεηαβίβαζεο ζηνλ πξννξηζκφ ηνπ, θαίλεηαη πσο νη πεξηζζφηεξνη απάληεζαλ φρη θαη 

φηη ην 26,3% δελ γλσξίδεη ηελ ξχζκηζε. 

 

 

 

32.8% 

41.0% 

26.3% 

Ζχεισ ενεργοποιιςει να λαμβάνεισ  
ειδοποιιςεισ του google maps ςχετικά με 

τθ ςυχνι διαδρομι που διανφεισ;  

Δεν γνωρίηω τθ ρφκμιςθ Όχι Nαι 
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Υξεζηκνπνηείο ηελ επηινγή πνπ πξνζθέξεη ην Google maps γηα πξνζζήθε 
πνιιαπιώλ πξννξηζκώλ ; (ζπληνκόηεξε ζπλνιηθή δηαδξνκή δηαδνρηθώλ 

πξννξηζκώλ) 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 41 13,9 19,7 19,7 

Σπάληα 49 16,6 23,6 43,3 

Μεξηθέο θνξέο 56 19,0 26,9 70,2 

Σπρλά 42 14,2 20,2 90,4 

Πνιύ ζπρλά 20 6,8 9,6 100,0 

Total 208 70,5 100,0  
Missing System 87 29,5   
Total 295 100,0   

 
Γελ γλσξίδσ ηε ξύζκηζε : Πνιιαπιέο δηαδξνκέο 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid άιιν 208 70,5 70,5 70,5 

Γελ γλσξίδσ ηε ξύζκηζε 87 29,5 29,5 100,0 

Total 295 100,0 100,0  
Ρίνακασ 35: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 35 

 
Διάγραμμα 38: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 35  

 

Oη πεξηζζφηεξνη εξσηψκελε δελ γλσξίδνπλ ηελ ξχζκηζε πνιιαπιψλ πξννξηζκψλ, πνπ αθνξά 

ηελ ζπληνκφηεξε ζπλνιηθή δηαδξνκή δηαδνρηθψλ πξννξηζκψλ . Απφ φζνπο ηελ γλσξίδνπλ ιίγνη 

είλαη απηνί πνπ ηελ ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ ζπρλά ελψ ζηηο θαηεγνξίεο «Πνηέ» σο «΢πρλά» νη 

απαληήζεηο έρνπλ θαηαλεκεζεί νκνηφκνξθα. 
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΢πκβνπιεύεζαη ην Google maps γηα ηελ επηινγή ηεο δηαδξνκήο ζνπ ζε πεξίπησζε 

απεξγηαθώλ θηλεηνπνηήζεσλ θάπνησλ ΜΜΜ ; (επηινγή από ηηο ελαιιαθηηθέο 

δηαδξνκέο) 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 81 27,5 27,8 27,8 

Σπάληα 41 13,9 14,1 41,9 

Μεξηθέο θνξέο 60 20,3 20,6 62,5 

Σπρλά 67 22,7 23,0 85,6 

Κάζε θνξά 42 14,2 14,4 100,0 

Total 291 98,6 100,0  

Missing System 4 1,4   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 36: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 36 

 
Διάγραμμα 39: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 36 

 

Σν πιήζνο ησλ απαληήζεσλ ζε απηή ηελ εξψηεζε είλαη παξαπιήζην γηα θάζε θαηεγνξία. Βέβαηα 

ηηο πεξηζζφηεξεο απαληήζεηο ζπγθέληξσζε ε θαηεγνξία «Πνηέ » θαη ηηο ιηγφηεξεο ε θαηεγνξία 

«Κάζε θνξά». 
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τισ εναλλακτικζσ διαδρομζσ) 
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Oι περιςςότεροι ερωτθκζντεσ χρθςιμοποιοφν το Google maps όταν δεν γνωρίηουν μια διαδρομι.  

 
Πόζν ζπρλά ρξεζηκνπνηείο ηελ εθαξκνγή Google maps; [γηα κεηαθηλήζεηο κε 

απηνθίλεην ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 13 4,4 4,5 4,5 

Λίγν 36 12,2 12,4 16,9 

Μέηξηα 53 18,0 18,3 35,2 

Πνιύ 107 36,3 36,9 72,1 

Πάξα πνιύ 81 27,5 27,9 100,0 

Total 290 98,3 100,0  
Missing System 5 1,7   
Total 295 100,0   

 

 
Πόζν ζπρλά ρξεζηκνπνηείο ηελ εθαξκνγή Google maps; [γηα κεηαθηλήζεηο κε 

δεκόζηεο ζπγθνηλσλίεο (επηινγή δηαδνρηθώλ ζπθνηλσληώλ )] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 97 32,9 34,3 34,3 

Λίγν 63 21,4 22,3 56,5 

Μέηξηα 48 16,3 17,0 73,5 

Πνιύ 40 13,6 14,1 87,6 

Πάξα πνιύ 35 11,9 12,4 100,0 

Total 283 95,9 100,0  
Missing System 12 4,1   
Total 295 100,0   

 

 

 
Πόζν ζπρλά ρξεζηκνπνηείο ηελ εθαξκνγή Google maps; [γηα κεηαθηλήζεηο πεδόο] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 57 19,3 20,0 20,0 

Λίγν 73 24,7 25,6 45,6 

Μέηξηα 69 23,4 24,2 69,8 

Πνιύ 50 16,9 17,5 87,4 

Πάξα πνιύ 36 12,2 12,6 100,0 

Total 285 96,6 100,0  
Missing System 10 3,4   
Total 295 100,0   
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Πόζν ζπρλά ρξεζηκνπνηείο ηελ εθαξκνγή Google maps; [γηα κεηαθηλήζεηο κε 

άιιν κέζν ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 113 38,3 40,4 40,4 

Λίγν 63 21,4 22,5 62,9 

Μέηξηα 46 15,6 16,4 79,3 

Πνιύ 31 10,5 11,1 90,4 

Πάξα πνιύ 27 9,2 9,6 100,0 

Total 280 94,9 100,0  
Missing System 15 5,1   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 37: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 37 

 
Διάγραμμα 40: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 37 

 

Oη πεξηζζφηεξνη εξσηεζέληεο ρξεζηκνπνηνχλ «πνιχ» θαη «πάξα πνιχ» ζπρλά ην Google maps 

γηα κεηαθηλήζεηο κε απηνθίλεην, ελψ απηνί πνπ ην ρξεζηκνπνηνχλ ζε ηέηνηα ζπρλφηεηα γηα 

κεηαθηλήζεηο κε δεκφζηεο ζπγθνηλσλίεο θαη  πεδνί είλαη ιηγφηεξνη ζε ζρέζε κε απηνχο πνπ ην 

ρξεζηκνπνηνχλ απφ «θαζφινπ» έσο «ιίγν», κε ηελ ζπρλφηεηαο ρξήζε θαηά ηελ πεδνπνξία λα 

ππεξέρεη ζπγθξηηηθά ησλ δχν. 
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Αθνινπζείο ηηο πιεξνθνξίεο ηνπ Google maps γηα ηελ ζπληνκόηεξε δηαδξνκή; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Πνηέ 6 2,0 2,0 2,0 

Σπάληα 17 5,8 5,8 7,8 

Μεξηθέο θνξέο 68 23,1 23,1 31,0 

Σπρλά 126 42,7 42,9 73,8 

Πνιύ ζπρλά 77 26,1 26,2 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 38: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 38 

 

 
Διάγραμμα 41: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 38 

 

Oη πεξηζζφηεξνη εξσηεζέληεο αθνινπζνχλ ζπρλά ηηο πιεξνθνξίεο ηνπ Google maps γηα ηελ 

ζπληνκφηεξε δηαδξνκή ελψ κφλν 6 άηνκα απάληεζαλ φηη δελ ηηο αθνινπζνχλ πνηέ.  
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Λακβάλεηο ππόςε ηηο πιεξνθνξίεο ηνπ Google maps γηα ηελ θπθινθνξηαθή 

θαηάζηαζε πξηλ ηελ επηινγή ηεο δηαδξνκήο; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 24 8,1 8,2 8,2 

Λίγν 39 13,2 13,3 21,4 

Μέηξηα 63 21,4 21,4 42,9 

Πνιύ 83 28,1 28,2 71,1 

Πάξα πνιύ 85 28,8 28,9 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 39: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 39 

 
Διάγραμμα 42: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 39 

 

Σα πνζνζηά ησλ αηφκσλ πνπ απάληεζαλ φηη ιακβάλνπλ ππφςε ηηο πιεξνθνξίεο ηνπ Google 

maps γηα ηελ θπθινθνξηαθή θαηάζηαζε πξηλ επηιέμνπλ δηαδξνκή, είλαη παξφκνηα γηα ηηο 

θαηεγνξίεο «πνιχ» θαη «πάξα πνιχ» θαη κάιηζηα απνηεινχλ θαη ηελ πιεηνςεθία ησλ 

απαληήζεσλ. Μφλν 24 άηνκα δελ ιακβάλνπλ θαζφινπ ππφςε ηηο πιεξνθνξίεο απηέο.  
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΢πκβνπιεύεζαη ην Google maps πξνθεηκέλνπ λα αθνινπζήζεηο κηα λέα δηαδξνκή  

όηαλ γλσξίδεηο όηη απηή πνπ ρξεζηκνπνηείο ζπρλά έρεη θπθινθνξηαθή 

ζπκθόξεζε; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 24 8,1 8,2 8,2 

Λίγν 43 14,6 14,6 22,8 

Μέηξηα 63 21,4 21,4 44,2 

Πνιύ 96 32,5 32,7 76,9 

Πάξα πνιύ 68 23,1 23,1 100,0 

Total 294 99,7 100,0  

Missing System 1 ,3   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 40: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 40 

 
Διάγραμμα 43: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 40 

 

Πάλσ απφ ην κηζφ δείγκα απάληεζε φηη ζπκβνπιεχεηαη «πνιχ» θαη «πάξα πνιχ» ην Google 

maps ψζηε λα αθνινπζήζεη κία λέα δηαδξνκή φηαλ απηή πνπ ρξεζηκνπνηεί ζπρλά έρεη 

θπθινθνξηαθή ζπκθφξεζε.  Μφλν 24 άηνκα απάληεζαλ φηη δελ ην ζπκβνπιεχνληαη θαζφινπ γηα 

απηφ ην ζθνπφ. 
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Συμβουλεφεςαι το google maps 
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χρθςιμοποιείσ ςυχνά ζχει κυκλοφοριακι 
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΢ηηο ξπζκίζεηο  επηινγήο δεκόζηαο ζπγθνηλσλίαο πνπ πξνζθέξεη ην Google maps νξίδεηο  

πξνηηκώκελν κέζν ;  (Λεσθνξείν, Σξέλν, Σξακ/Πξναζηηαθόο , Τπόγεηνο ΢ηδεξόδξνκνο) 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 105 35,6 36,0 36,0 

Nαη 104 35,3 35,6 71,6 

Γελ γλσξίδσ ηε ξύζκηζε 83 28,1 28,4 100,0 

Total 292 99,0 100,0  

Missing System 3 1,0   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 41: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 41 

 
Διάγραμμα 44 : : Κυκλικό διάγραμμα (pie) ερϊτθςθσ 41 

 

Γελ ππάξρεη θάπνηα απάληεζε πνπ λα ππεξέρεη έληνλα έλαληη ησλ άιισλ. Σν 36,0% ησλ αηφκσλ 

δελ νξίδνπλ πξνηηκψκελν κέζν Λεσθνξείν, Σξέλν, Σξακ/Πξναζηηαθφο, Τπφγεηνο 

΢ηδεξφδξνκνο) ζην Google maps, αληίζεηα 35,6%  νξίδνπλ. 28,4% Γελ γλσξίδνπλ ηελ ξχζκηζε.  
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Στισ ρυκμίςεισ  επιλογθσ δθμόςιασ 
ςυγκοινωνίασ που προςφζρει το 

google maps ορίηεισ  προτιμϊμενο 
μζςο ;   

Nαι 

Όχι 

Δεν γνωρίηω τθ ρφκμιςθ 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

121 
 

Λακβάλεηο ππόςε ζνπ ζηνλ πξνγξακκαηηζκό ηεο δηαδξνκήο ζνπ ηηο εηδνπνηήζεηο 

ηνπ Google maps γηα ηα δξνκνιόγηα ηξέλσλ; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 104 35,3 46,8 46,8 

Λίγν 42 14,2 18,9 65,8 

Μέηξηα 35 11,9 15,8 81,5 

Πνιύ 28 9,5 12,6 94,1 

Πάξα πνιύ 13 4,4 5,9 100,0 

Total 222 75,3 100,0  

Missing System 73 24,7   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 42: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 42 

 
Διάγραμμα 45 : ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 42 

 

Παξαηεξείηαη φηη ηα πεξηζζφηεξα άηνκα δελ ιακβάλνπλ θαζφινπ ππφςε ηνπο ζην 

πξνγξακκαηηζκφ ηεο δηαδξνκήο ηνπο ηηο εηδνπνηήζεηο ηνπ Google maps γηα ηα δξνκνιφγηα ησλ 

ηξέλσλ. Μφλν 13 άηνκα ιακβάλεη απηέο ηηο πιεξνθνξίεο ππφςε ηνπ. 
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για τα δρομολόγια τρζνων; 
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΢ηηο ξπζκίζεηο  επηινγήο δεκόζηαο ζπγθνηλσλίαο πνπ πξνζθέξεη ην Google 

maps πνηέο/ πνηά επηινγή/εο νξίδεηο ; [Bέιηηζηε δηαδξνκή] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 146 49,5 50,3 50,3 

Nαη 144 48,8 49,7 100,0 

Total 290 98,3 100,0  
Missing System 5 1,7   
Total 295 100,0   

 

 
΢ηηο ξπζκίζεηο  επηινγήο δεκόζηαο ζπγθνηλσλίαο πνπ πξνζθέξεη ην Google 

maps πνηέο/ πνηά επηινγή/έο νξίδεηο ; [Ληγόηεξεο κεηεπηβάζεηο] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 233 79,0 80,1 80,1 

Nαη 58 19,7 19,9 100,0 

Total 291 98,6 100,0  
Missing System 4 1,4   
Total 295 100,0   

 

 
΢ηηο ξπζκίζεηο  επηινγήο δεκόζηαο ζπγθνηλσλίαο πνπ πξνζθέξεη ην Google 

maps πνηέο/ πνηά επηινγή/έο νξίδεηο ; [Ληγόηεξν πεξπάηεκα] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 253 85,8 86,9 86,9 

Ναη 38 12,9 13,1 100,0 

Total 291 98,6 100,0  
Missing System 4 1,4   
Total 295 100,0   

 

 
΢ηηο ξπζκίζεηο  επηινγεο δεκόζηαο ζπγθνηλσλίαο πνπ πξνζθέξεη ην Google 

maps πνηέο/ πνηά επηινγή/έο νξίδεηο ; [Γελ γλσξίδσ ηελ ξύζκηζε ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 242 82,0 83,2 83,2 

Ναη 49 16,6 16,8 100,0 

Total 291 98,6 100,0  
Missing System 4 1,4   
Total 295 100,0   
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΢ηηο ξπζκίζεηο  επηινγήο δεκόζηαο ζπγθνηλσλίαο πνπ πξνζθέξεη ην Google 

maps πνηέο/ πνηά επηινγή/έο νξίδεηο ; [ Kαλέλα από ηα παξαπάλσ] 

 Frequency Percent Valid Percent 
Cumulative 

Percent 

Valid Όρη 236 80,0 81,1 81,1 

Ναη 55 18,6 18,9 100,0 

Total 291 98,6 100,0  
Missing System 4 1,4   
Total 295 100,0   

Ρίνακασ 43: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 43 

 
Διάγραμμα 46: ΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 43 

 

Oη πεξηζζφηεξνη εξσηεζέληεο νξίδνπλ ηε βέιηηζηε δηαδξνκή ζηηο ξπζκίζεηο δεκφζηαο 

ζπγθνηλσλίαο ηνπ Google maps. 49 άηνκα απάληεζαλ φηη δελ γλσξίδνπλ ηελ ξχζκηζε θαη κφλν 

38 άηνκα νξίδνπλ ην ιηγφηεξν πεξπάηεκα. Οη επηινγέο «ιηγφηεξεο κεηεπηβάζεηο», «δελ γλσξίδσ 

ηελ ξχζκηζε» θαη «θαλέλα απν  ηα παξαπάλσ» έρνπλ θνληηλφ αξηζκφ απαληήζεσλ.  
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Πόζν απαξαίηεην είλαη ην Google maps ζηελ θαζεκεξηλόηεηα ζνπ; 

 Frequency Percent Valid Percent 

Cumulative 

Percent 

Valid Καζόινπ 6 2,0 2,1 2,1 

Διάρηζηα 31 10,5 10,6 12,7 

Μέηξηα 73 24,7 25,0 37,7 

Πνιύ 96 32,5 32,9 70,5 

Πάξα πνιύ 86 29,2 29,5 100,0 

Total 292 99,0 100,0  

Missing System 3 1,0   

Total 295 100,0   

Ρίνακασ 44: Kατανομι ςυχνοτιτων ερϊτθςθσ 44 

 
Διάγραμμα 47:΢αβδόγραμμα ερϊτθςθσ 44 

Mφλν 6 άηνκα απάληεζαλ φηη δελ ζεσξνχλ θαζφινπ απαξαίηεην ην Google maps, νη 

πεξηζζφηεξνη απάληεζαλ απν «Μέηξηα» σο «Πάξα πνιχ» 
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5.2  Κύριο ερευνητικό ερώτημα 

 

Σν θαηά πφζν επεξεάδεηαη ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps απφ φζνπο 

ρξεζηκνπνηνχλ απηνθίλεην βάζεη δεκνγξαθηθψλ ραξαθηεξηζηηθψλ ή ραξαθηεξηζηηθψλ 

κεηαθίλεζεο (φπσο απηά νξίδνληαη ζην εξσηεκαηνιφγην), ειέγρζεθε αξρηθά κε ordinal logistic 

regression.  

Καηαζθεπάζηεθαλ φια ηα κνλνπαξαγνληηθά κνληέια (έλα κνλνπνξαγνληηθφ κνληέιν πεξηέρεη 

κνλν ηελ εμαξηεκέλε θαη κηα αλεμάξηεηε κεηαβιεηή) κε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή ηε ζπρλφηεηα 

ρξήζεο ηνπ Google maps απφ φζνπο ρξεζηκνπνηνχλ απηνθίλεην θαη κε αλεμάξηεηεο ηηο 

αθφινπζεο κεηαβιεηέο: θχιν, ειηθία, εξγαζία, ηφπνο θαηνηθίαο, ηφπνο εξγαζίαο, εηζφδεκα, 

δίπισκα κνηνζπθιέηαο, δίπισκα απηνθηλήηνπ, δίπισκα θνξηεγνχ, εκπεηξία νδήγεζεο, 

επαγγεικαηηθή νδήγεζε, ζπρλφηεηα κεηαθηλήζεσλ εβδνκαδηαία κε απηνθίλεην γηα εξγαζία, 

αγνξέο, δηαζθέδαζε, άιιν, εβδνκαδηαία απφζηαζε,  ζπρλφηεηα ρξήζεο απηνθηλεηφδξνκσλ κε 

δηφδηα ή πεξηθεξεηαθψλ νδψλ, έληαζε επηξξνήο θφζηνπο, ρξφλνπ, άλεζεο θαη αζθάιεηαο ζηελ 

επηινγή ηεο κεηαθίλεζεο, ε ζπρλφηεηα ηαμηδηψλ εθηφο Αηηηθήο θαη νη ιφγνη ηαμηδηψλ εθηφο 

Αηηηθήο. Όζεο απφ απηέο ηηο κεηαβιεηέο είραλ p-value<0.20, εηζήρζεζαλ ζην πνιππαξαγνληηθφ 

κνληέιν.  

Σα P-value φισλ ησλ κνλνπαξαγνληηθψλ κνληέισλ, φπσο θαη ην πσο απηά δηακνξθψζεθαλ ζην 

πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν, παξνπζηάδνληαη ζηνλ Πίλαθαο 45. 

Ρίνακασ 45 : Mονοπαραγοντικά μοντζλα και πολυπαραγοντικό μοντζλο τακτικισ λογιςτικισ παλινδρόμθςθσ  πρϊτου 
ερευνθτικοφ ερωτιματοσ 

Ordinal logistic models P-value των 
μονοπαραγοντικϊν 
μοντζλων 

P-values του 
πολυπαραγοντικοφ 
μοντζλου α 

GENDER 0,924 - 

AGE 0,666 - 

JOB 0,322 - 

EDUCATION 0,12 0,571 

RESIDENCE 0,317 - 

JOB_LOCATION 0,433 - 

INCOME 0,195 0,294 

CAR_OWNER <0,001 0,314 

DRIVING_EXPERIENCE 0,017 0,994 

DRIVING_PROFESSIONALLY 0,754 - 

FREQUENCY_JOB <0,001 0,284 

FREQUENCY_SHOPPING <0,001 0,24 

FREQUENCY_FUN 0,018 0,36 

FREQUENCY_OTHER 0,003 0,329 
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Ordinal logistic models P-value των 
μονοπαραγοντικϊν 
μοντζλων 

P-values του 
πολυπαραγοντικοφ 
μοντζλου α 

DISTANCE_PER_DAY 0,326 - 

DISTANCE_PER_WEEK 0,0025 0,145 

FREQUENCY_HIGHWAY 0,0015 0,568 

FREQUENCY_RING_ROAD 0,003 0,57 

INFLUENCE_COST 0,293 - 

INFLUENCE_TIME 0,001 0,216 

INFLUENCE_COMFORT <0,001 0,286 

INFLUENCE_SAFETY 0,003 0,186 

TRIP_FREQUENCY 0,344 - 

REASON_FOR_TRIP 0,482 - 

 
 

 

Διέγρζεθε, επίζεο, αλ ηθαλνπνηείηαη ε ζπλζήθε ηεο αλαινγηθφηεηαο ησλ ιφγσλ 

ζπκπιεξσκαηηθψλ πηζαλνηήησλ ζην πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν α (Πίλαθαο 46). Απφ απηφλ ηνλ 

έιεγρν πξνέθπςε φηη ε πξνυπφζεζε ηεο αλαινγηθφηεηαο παξαβηάδεηαη (p-value=0,008<0,10) θαη 

δελ κπνξεί λα εθαξκνζηεί ordinal κνληέιν, νπφηε ε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή ηξνπνπνηήζεθε ζε 

δίηηκε κε ηηκέο «θαζφινπ έσο κέηξηα» (0: θαηεγνξία αλαθνξάο) θαη «πνιχ έσο πάξα πνιχ» (1), 

κε ζθνπφ λα εθαξκνζηεί ινγαξηζκηζηηθή παιηλδξφκεζε. 

Ρίνακασ 46: Ζλεγχοσ αναλογικϊν ODDS πρϊτου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ 

Test of Parallel Lines
a
 

Model -2 Log 

Likelihood 

Chi-Square df Sig. 

Null Hypothesis 477,785    

General 324,196
b
 153,590

c
 114 ,008 

The null hypothesis states that the location parameters (slope coefficients) 
are the same across response categories. 
a. Link function: Logit. 
b. The log-likelihood value cannot be further increased after maximum 
number of step-halving. 
c. The Chi-Square statistic is computed based on the log-likelihood value of 
the last iteration of the general model. Validity of the test is uncertain. 

 

Γηα ηελ επηινγή κνληέινπ ινγαξηζκηζηηθήο παιηλδξφκεζεο, ειέγρζεθαλ φια ηα 

κνλνπαξαγνληηθά κνληέια θαη ζην πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν εηζήρζεζαλ φιεο νη κεηαβιεηέο κε 

p-value<0,20 (κνληέιν α). Γηα ηελ επηινγή ηνπ βέιηηζηνπ κνληέινπ απφ ην Μνληέιν α 

εμαηξέζεθαλ φιεο νη κεηαβιεηέο πνπ είραλ πνιχ κεγάια p-value (>0,90) (κνληέιν β). Γηα ηελ 

επηινγή αλάκεζα ζε απηά ηα δχν κνληέια ρξεζηκνπνηήζεθε ην likelihood ratio test θαη σο 
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βέιηηζην πξνέθπςε ην κνληέιν β (p-value=0,282). Έλα ηξίην κνληέιν (κνληέιν γ) 

θαηαζθεπάζηεθε αθνχ αθαηξέζεθαλ φιεο κεηαβιεηέο κε p-value>0,70. Απφ ηε ζχγθξηζε ηνπ 

κνληέινπ β θαη γ, κε ην likelihood ratio test, επηιέρζεθε σο βέιηηζην ην κνληέιν γ (p-

value=0.744). Η δηαδηθαζία απηή επαλαιήθζεθε (εμαηξέζεθαλ δειαδή εθ λένπ νη κεηαβιεηέο κε 

p-value>0.70) θαη θαηαζθεπάζηεθε ην κνληέιν δ θαη απφ ηε ζχγθξηζή ηνπ κε ην γ πξνέθπςε σο 

βέιηηζην ην γ (p-value<0,001).  

΢ηνλ Πίλαθαο 477 παξνπζηάδνληαη ηα p-value φισλ ησλ κνλνπαξαγνληηθψλ θαη 

πνιππαξαγνληηθψλ κνληέισλ. ΢ηνλ Πίλαθα 48, παξνπζηάδνληαη ηα βαζηθά ζηαηηζηηθά ησλ 

κνληέισλ φπσο ε πηζαλνθάλεηα, ε ηηκή ηνπ ζηαηηζηηθνχ θξηηεξίνπ Υ
2
, νη βαζκνί ειεπζεξίαο ηνπ 

κνληέινπ, ν βαζκφο ζεκαληηθφηεηάο ηνπ θαη ν ζηαηηζηηθφο έιεγρνο θαιήο πξνζαξκνγήο ησλ 

Hosmer & Lemeshow. ΢ηνλ Πίλαθα 49 παξνπζηάδνληαη νη έιεγρνη likelihood ratio γηα ηελ 

επηινγή ηνπ βέιηηζηνπ κνληέινπ, πνπ ππνινγίζηεθαλ κέζσ ηνπ Excel (ειέγρεηαη αλ 

ζπλεηζθέξνπλ νη επηπιένλ κεηαβιεηέο ηνπ κνληέινπ, αλ p_value<0,1 ηφηε δερφκαζηε ηελ 

ελαιιαθηηθή ππφζεζε, δειαδή φηη ηα δχν κνληέια δηαθέξνπλ θαη δηαηεξείηαη ην κνληέιν κε ηηο 

επηπιένλ κεηαβιεηέο, δηαθνξεηηθά θξαηάκε ην εκθσιηαζκέλν κνληέιν κε ην νπνίν γίλεηαη 

ζχγθξηζε θαη πεξηέρεη ηηο  ιηγφηεξεο κεηαβιεηέο).    

Ρίνακασ 47 : P-value μονοπαραγοντικϊν και πολυπαραγοντικϊν μοντζλων διωνυμικισ παλινδρόμθςθσ πρϊτου 
ερευνθτικοφ ερωτιματοσ    

Binary logistic regression P-value των 
μονοπαραγοντικϊν 

μοντζλων 

P-value 
του 

μοντζλου 
α 

P-value 
του 

μοντζλου 
β 

P-value 
του 

μοντζλου 
γ 

P-value 
του 

μοντζλου 
δ 

GENDER 0,811     

AGE 0,781     

JOB 0,262     

EDUCATION 0,033 0,641 0,723   

RESIDENCE 0,583     

JOB_LOCATION 0,536     

INCOME 0,155 0,123 0,128 0,151 0,078 

CAR_OWNER 0,003 0,401 0,383 0,393 0,539 

DRIVING_EXPERIENCE 0,141 0,979    

DRIVING_PROFESSIONALLY 0,714     

FREQUENCY_JOB 0,024 0,339 0,422 0,324 0,551 

FREQUENCY_SHOPPING 0,011 >0,999    

FREQUENCY_FUN 0,471     

FREQUENCY_OTHER 0,187 0,584 0,596 0,747  

DISTANCE_PER_WEEK 0,007 0,006 0,009 0,011 0,032 

FREQUENCY_HIGHWAY 0,172 0,941    

FREQUENCY_RING_ROAD 0,049 0,251 0,085 0,078 0,158 
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Binary logistic regression P-value των 
μονοπαραγοντικϊν 

μοντζλων 

P-value 
του 

μοντζλου 
α 

P-value 
του 

μοντζλου 
β 

P-value 
του 

μοντζλου 
γ 

P-value 
του 

μοντζλου 
δ 

INFLUENCE_COST 0,500     

INFLUENCE_TIME 0,154 0,493 0,764   

INFLUENCE_COMFORT 0,021 0,460 0,612 0,515 0,520 

INFLUENCE_SAFETY 0,025 0,262 0,123 0,075 0,049 

TRIP_FREQUENCY 0,271     

REASON_FOR_TRIP 0,691     

 
Ρίνακασ 48: Bαςικά ςτατιςτικά των μοντζλων του πρϊτου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ  

 ΜΟΝΤΕΛΟ 
Α 

ΜΟΝΤΕΛΟ 
Β 

ΜΟΝΤΕΛΟ Γ ΜΟΝΤΕΛΟ Δ 

Overall model 

-2LOG LIKELIHOOD  166,842 176,6 180,901 261,938 

Χ2 (Β.Ε.) 47,955 (37) 44,337 (29) 40,793 (22) 45,387 (21) 

P-VALUE 0,017 0,034 0,009 0,002 

Pseudo R
2
 

COX & SNELL R2 0,242 0,222 0,205 0,168 

NAGELKERKE R2 0,340 0,311 0,288 0,236 

Hosmer & Lemeshow test 

X2 (DF) 7,647 (8) 6,614 (8) 9,178 (8) 7,758 (8) 

P-VALUE 0,469 0,579 0,328 0,457 

 

Ρίνακασ 49 : ζλεγχοι likelihood ratio για τθν επιλογι του βζλτιςτου μοντζλου 

Likelihood ratio  test X2 Df P-value 

α ζναντι β 9,758 8 0,282 

β ζναντι γ 4,301 7 0,744 

γ ζναντι δ 81,037 1 <0,001 

 

 

 

΢ηνλ Πίλαθα 50, παξνπζηάδεηαη ην βέιηηζην κνληέιν. Η εμίζσζε ηνπ κνληέινπ είλαη σο εμήο: 
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Ρίνακασ 50 : Bζλτιςτο μοντζλο πρϊτου  ερευνθτικοφ ερωτιματοσ 

 B S.E. Wald df Sig. Exp(B) 90% C.I.for EXP(B) 

Lower Upper 

 

income   6,732 4 ,151    

income(1) ,399 ,597 ,447 1 ,504 1,490 ,559 3,975 

income(2) -,336 ,623 ,290 1 ,590 ,715 ,256 1,992 

income(3) -1,283 ,642 3,985 1 ,046 ,277 ,096 ,798 

income(4) -,115 ,687 ,028 1 ,868 ,892 ,288 2,762 

car_owner(1) -,533 ,623 ,730 1 ,393 ,587 ,211 1,637 

frequency_job ,105 ,106 ,973 1 ,324 1,110 ,933 1,322 

frequency_other ,033 ,103 ,104 1 ,747 1,034 ,873 1,224 

distance_per_week 
  

8,969 2 ,011    

distance_per_week(1) 1,549 ,544 8,102 1 ,004 4,705 1,923 11,514 

distance_per_week(2) ,415 ,511 ,660 1 ,417 1,515 ,653 3,514 

frequency_ring_road 
  

8,391 4 ,078 
   

frequency_ring_road(1) 1,091 ,808 1,825 1 ,177 2,977 ,789 11,238 

frequency_ring_road(2) 1,959 ,823 5,669 1 ,017 7,090 1,832 27,433 

frequency_ring_road(3) 1,972 ,831 5,633 1 ,018 7,183 1,832 28,169 

frequency_ring_road(4) 1,246 ,899 1,922 1 ,166 3,477 ,793 15,248 

influence_comfort 
  

3,260 4 ,515 
   

influence_comfort(1) 2,912 1,913 2,317 1 ,128 18,391 ,791 427,638 

influence_comfort(2) 2,142 1,813 1,396 1 ,237 8,518 ,432 168,072 
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 B S.E. Wald df Sig. Exp(B) 90% C.I.for EXP(B) 

Lower Upper 

influence_comfort(3) 2,587 1,796 2,076 1 ,150 13,293 ,693 254,920 

influence_comfort(4) 2,605 1,841 2,002 1 ,157 13,537 ,655 279,825 

influence_safety 
  

8,513 4 ,075 
   

influence_safety(1) -1,219 1,812 ,452 1 ,501 ,296 ,015 5,823 

influence_safety(2) -1,228 1,736 ,500 1 ,479 ,293 ,017 5,092 

influence_safety(3) ,163 1,692 ,009 1 ,923 1,177 ,073 19,020 

influence_safety(4) ,120 1,697 ,005 1 ,943 1,128 ,069 18,400 

Constant -3,953 1,971 4,023 1 ,045 ,019 
  

Variable(s) entered: income, car_D_L, car_owner, frequency_job, frequency_other, distance_per_week, frequency_ring_road, 
influence_comfort, influence_safety. 

Η ζηήιε Β είλαη νη εθηηκήζεηο ησλ  ζπληειεζηψλ ηεο παιηλδξφκεζεο, αξλεηηθέο ηηκέο δειψλνπλ 

φηη θαζψο απμάλεηαη ε αλεμάξηεηε κεηαβιεηή κεηψλνληαη νη πηζαλφηεηεο λα πάξεη ηελ ηηκή 1  ε 

εμαξηεκέλε θαη αληίζηξνθα. Η ζηήιε S.E απνηειεί ην ηππηθφ ζθάικα ηεο εθηίκεζεο, ε ζηήιε df 

είλαη νη βαζκνί ειεπζεξίαο ( αξηζκφο παξακέηξσλ κνληέινπ, δειαδή αξηζκφο ησλ θαηεγνξηψλ 

ηεο θάζε κεηαβιεηήο κείνλ έλα). Η ζηήιε Sig ( p_value) δείρλεη ηελ ζηαηηζηηθή ζεκαληηθφηεηα 

ηεο θάζε κεηαβιεηήο ζπλνιηθά θαη θάζε θαηεγνξίαο ηεο κεηαβιεηήο (φπνηα θαηεγνξία έρεη 

Sig>0,1 πνπ νξίδεηαη απφ ην επίπεδν ζεκαληηθφηεηαο 90% , ζεκαίλεη φηη έρεη ίδηα ζπκπεξηθνξά 

κε ηελ θαηεγνξία αλαθνξάο. Ωο θαηεγνξία αλαθνξάο νξίδεηαη ε κεγαιχηεξε θαηεγνξία) 

΢ηαηηζηηθά ζεκαληηθή κεηαβιεηή είλαη απηή πνπ έρεη sig<0,1. Η ζηήιε Δxp(B) είλαη ην εθζεηηθφ 

ησλ Β θαη απνηειεί νπζηαζηηθά ην ΟR (Odds ratio) , δειαδή ηνλ ιφγν ησλ αλαινγηθψλ νdds, κε 

αξηζκεηή ην νdds ηεο θαηεγνξίαο ηεο κεηαβιεηήο ζηελ νπνία αλαθέξεηαη ε γξακκή  θαη 

παξαλνκαζηή ην odds ηεο θαηεγνξίαο αλαθνξάο ηεο κεηαβιεηήο. Γηα κε θαηεγνξηθέο 

κεηαβιεηέο πςψλεηαη απεπζείαο ε ηηκή ηνπ Β πνπ αλαγξάθεηαη ζηνλ πίλαθα , δηαθνξεηηθά 

πςψλεηαη ε δηαθνξά ησλ ζπληειεζηψλ ηεο εμεηαδφκελεο θαηεγνξίαο κε ηελ θαηεγνξία 

αλαθνξάο, ε νπνία φκσο έρεη ζπληειεζηή 0 . Απηφ πξνθχπηεη απφ ηνλ νξηζκφ ηνπ ΟR θαη ηελ 

επίιπζε ησλ log(odds) ζχκθσλα κε ηελ εμίζσζε ηεο παιηλδξφκεζεο. Σα ζπκπεξάζκαηα ηνπ 

κνληέινπ πξνθχπηνπλ απφ ηελ ζηήιε απηή γηα φζεο ππνθαηεγνξίεο είλαη ζηαηηζηηθά ζεκαληηθέο. 

Η ζηήιεο Lower θαη Upper απνηεινχλ δηαζηήκαηα  εκπηζηνζχλεο , δίλνληαο ηελ ίδηα 

πιεξνθνξία κε ην p_value.  

Mία κεηαβιεηή ηνπ βέιηηζηνπ κνληέινπ ε νπνία είλαη κε ζηαηηζηηθά ζεκαληηθή ζην ζχλνιν δελ 

πξέπεη λα αθαηξεζέη (David W. Hosmer, Jr., Stanley Lemeshow, Rodney X. Sturdivant, 2013, 

Udo, E. N., Akwukwuma 2019, θαη Σζαγξήο Μηραήι, 2014), θαζψο ζπλεηζθέξεη ζην κνληέιν 

βειηηψλνληαο ηα ζηαηηζηηθά ηνπ (θαιχηεξε πξνζαξκνγή ηνπ κνληέινπ ζηα δεδνκέλα). Δπίζεο 

θάλεη θαιχηεξε ηελ εκθάληζε κίαο άιιεο κεηαβιεηήο ε νπνία είλαη ζηαηηζηηθά ζεκαληηθή ππν 
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ηελ επίδξαζε απηήο. Όκσο ε κε ζηαηηζηηθή κεηαβιεηή (ζπλνιηθά) δελ εξκελεχεηαη εθηφο εάλ 

πξφθεηηαη γηα ππνθαηεγνξία (ζηαηηζηηθά ζεκαληηθή κεηαβιεηή ζην ζχλνιν ηεο κε κε ζηαηηζηηθά 

ζεκαληηθέο ππνθαηεγνξίεο). ΢ε απηή ηελ πεξίπησζε ε κε ζηαηηζηηθά ζεκαληηθή ππνθαηεγνξία 

δειψλεη ίδηα ζπκπεξηθνξά κε ηελ θαηεγνξία αλαθνξάο. Γειαδή ε πηζαλφηεηα έλα άηνκν λα 

ρξεζηκνπνηεί απφ πνιχ έσο πάξα πνιχ ην Google maps γηα απηήλ ηελ θαηεγνξία απηή, είλαη ίδηα 

κε ηελ πηζαλφηεηα λα ηελ ρξεζηκνπνηεί θάπνηνο πνπ αλήθεη ζηελ θαηεγνξία αλαθνξάο. ΢πλεπψο 

γηα φιεο ηηο κε ζηαηηζηηθά ζεκαληηθέο ππνθαηεγνξίεο κίαο κεηαβιεηήο ε πηζαλφηεηα λα 

ρξεζηκνπνηνχλ απφ πνιχ έσο πάξα πνιχ ην  Google maps είλαη ε ίδηα. Καηά ηελ εξκελεία ηνπ 

κνληέινπ, γίλεηαη ζχγθξηζε κεηαμχ κίαο θαηεγνξίαο κίαο κεηαβιεηήο ζηαηηζηηθά ζεκαληηθήο κε 

ηελ αληίζηνηρε θαηεγνξίαο αλαθνξάο. Μαζεκαηηθά φπσο θαίλεηαη θαη ζην Παξάξηεκα ΙV, γηα 

θάζε εμεηαδφκελν δεχγνο, θαηά ηνλ ππνινγηζκφ ηνπ OR φιεο νη ππφινηπεο κεηαβιεηέο ηνπ 

κνληέινπ απινπνηνχληαη άξα καδί θαη νη κε ζηαηηζηηθά ζεκαληηθνί φξνη απαιείθνληαη απφ ηελ 

εμίζσζε. 

Ο ζηαζεξφο φξνο (Constant) ηεο εμίζσζεο απνηειεί θαη απηφο έλα odds θαη αθνξά ζε κία 

επίδξαζε φηαλ φιεο νη θαηεγνξίεο ησλ κεηαβιεηψλ είλαη θαηεγνξίεο αλαθνξάο. Ο φξνο απηφο 

δελ εξκελεχεηαη. Σα ζεηηθά πξφζεκα ησλ ζπληειεζηψλ ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ ηεο 

ζπλάξηεζεο lnOdds δειψλνπλ φηη ηα αληίζηνηρα Odds>1 άξα ε πηζαλφηεηα θάπνηνο λα 

ρξεζηκνπνηεί ην Google maps απφ πνιχ έσο πάξα πνιχ γηα κία ππνθαηεγνξία κίαο κεηαβιεηήο 

είλαη κεγαιχηεξε ζε ζρέζε κε ηελ θαηεγνξία αλαθνξάο. (κεηαμχ ησλ επηπέδσλ ηεο αλεμάξηεηεο 

κεηαβιεηήο ππάξρεη αχμνπζα ζρέζε). Αληίζεηα ηα αξλεηηθά πξφζεκα δειψλνπλ φηη ην Οdds 

παίξλεη ηηκή απφ 0-1. ΢πλεπψο ε πηζαλφηεηα ρξήζεο ηνπ Google maps απφ πνιχ έσο πάξα πνιχ 

είλαη κηθξφηεξε ζε ζρέζε κε ηελ θαηεγνξία αλαθνξάο (θζίλνπζα ζρέζε κεηαμχ ησλ επηπέδσλ 

ηεο αλεμάξηεηεο κεηαβιεηήο). 

Γηα ηελ εξκελεία ηνπ κνληέινπ: 

΢ην κνληέιν εηζήρζεζαλ νη κεηαβιεηέο: εηζφδεκα, θάηνρνο δηπιψκαηνο απηνθηλήηνπ, θάηνρνο 

απηνθηλήηνπ, ζπρλφηεηα κεηαθηλήζεσλ κε απηνθίλεην ζηελ εξγαζία, απφζηαζε πνπ δηαλχεηαη 

εβδνκαδηαία, ζπρλφηεηα ρξήζεο πεξηθεξεηαθψλ νδψλ, επίδξαζε ζηελ επηινγή κεηαθίλεζεο 

βάζεη άλεζεο, επίδξαζε ζηελ επηινγή κεηαθίλεζεο βάζεη αζθάιεηαο. Απφ ηηο κεηαβιεηέο απηέο 

ζηαηηζηηθά ζεκαληηθέο ήηαλ νη απφζηαζε πνπ δηαλχεηαη εβδνκαδηαία (p-value=0,011), ε 

ζπρλφηεηα ρξήζεο πεξηθεξεηαθψλ νδψλ (p-value=0,078) θαη ε επίδξαζε ζηελ επηινγή 

κεηαθίλεζεο βάζεη αζθάιεηαο (p-value=0,075), ππνδειψλνληαο φηη επηδξνχλ ζηε ζπρλφηεηα 

ρξήζεο ηνπ Google maps φζσλ ρξεζηκνπνηνχλ απηνθίλεην.  

Πην ζπγθεθξηκέλα, φζνη δηαλχνπλ 50 έσο 100 ρικ θαηά κέζν φξν ηελ εβδνκάδα ζε ζρέζε κε 

φζνπο δηαλχνπλ πεξηζζφηεξα απφ 100 ρικ έρνπλ 4,705 θνξέο κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα (ζηήιε 

Δxp(B)) λα  ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ έσο πάξα πνιχ ηελ εθαξκνγή Google maps κε ην απηνθίλεην 

θξαηψληαο ηηο ηηκέο ησλ ππφινηπσλ κεηαβιεηψλ ζηαζεξέο. ( ζην Παξάξηεκα V παξνπζηάδεηαη 
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αλαιπηηθά ε καζεκαηηθή επαμήγεζε). Δπίζεο, φζνη ρξεζηκνπνηνχλ «κεξηθέο θνξέο» ή «ζπρλά» 

ηηο πεξηθεξεηαθέο νδνχο ζε ζρέζε κε φζνπο ηηο ρξεζηκνπνηνχλ «πνιχ ζπρλά» έρνπλ 7,09 θαη 

7,183 θνξέο, αληίζηνηρα, κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα λα  ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ έσο πάξα πνιχ ηελ 

εθαξκνγή Google maps κε ην απηνθίλεην θξαηψληαο ηηο ηηκέο ησλ ππφινηπσλ κεηαβιεηψλ 

ζηαζεξέο. Γηα ηηο ππφινηπεο θαηεγνξίεο ησλ θαηεγνξηθψλ κεηαβιεηψλ πνπ ππάξρνπλ ζην 

κνληέιν ζεσξείηαη φηη ε πηζαλφηεηα λα  ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ έσο πάξα πνιχ ηελ εθαξκνγή 

Google maps είλαη ίδηα αλάκεζα ζηηο θαηεγνξίεο. ΢ε φιεο ηηο παξαπάλσ πεξηπηψζεηο ζεσξνχκε 

φηη νη ηηκέο ησλ ππφινηπσλ κεηαβιεηψλ ζην κνληέιν δηαηεξνχληαη ζηαζεξέο αλάκεζα ζηηο 

νκάδεο ζχγθξηζεο.   

5.3  Δευτερεύοντα  ερευνητικϊ ερωτόματα 

5.3.1  Ερώτημα β 

Σν θαηά πφζν επεξεάδεηαη ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps απφ φζνπο 

ρξεζηκνπνηνχλ κέζα καδηθήο κεηαθνξάο βάζεη δεκνγξαθηθψλ ραξαθηεξηζηηθψλ ή 

ραξαθηεξηζηηθψλ κεηαθίλεζεο (φπσο απηά νξίδνληαη ζην εξσηεκαηνιφγην), ειέγρζεθε αξρηθά 

κε ordinal logistic regression.  

Καηαζθεπάζηεθαλ φια ηα κνλνπαξαγνληηθά κνληέια κε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή ηε ζπρλφηεηα 

ρξήζεο ηνπ Google maps απφ φζνπο ρξεζηκνπνηνχλ κέζα καδηθήο κεηαθνξάο θαη κε 

αλεμάξηεηεο ηηο αθφινπζεο κεηαβιεηέο: θχιν, ειηθία, εξγαζία, ηφπνο θαηνηθίαο, ηφπνο εξγαζίαο, 

εηζφδεκα, ζπρλφηεηα κεηαθηλήζεσλ εβδνκαδηαία κε απηνθίλεην γηα εξγαζία, αγνξέο, 

δηαζθέδαζε, άιιν, εβδνκαδηαία απφζηαζε,  ζπρλφηεηα ρξήζεο απηνθηλεηφδξνκσλ κε δηφδηα ή 

πεξηθεξεηαθψλ νδψλ, έληαζε επηξξνήο θφζηνπο, ρξφλνπ, άλεζεο θαη αζθάιεηαο ζηελ επηινγή 

ηεο κεηαθίλεζεο, ε ζπρλφηεηα ηαμηδηψλ εθηφο Αηηηθήο θαη νη ιφγνη ηαμηδηψλ εθηφο Αηηηθήο. 

΢ην πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν α εηζήρζεζαλ φιεο νη κεηαβιεηέο κε p-value<0,20. ΢ε απηφ ην 

ζεκείν ειέγρζεθε αλ ηθαλνπνηείηαη ε ζπλζήθε ηεο αλαινγηθφηεηαο ησλ ιφγσλ 

ζπκπιεξσκαηηθψλ πηζαλνηήησλ (Πίλαθαο 52). Απφ απηφλ ηνλ έιεγρν πξνέθπςε φηη ε 

πξνυπφζεζε ηεο αλαινγηθφηεηαο δελ παξαβηάδεηαη (p-value>0.999) άξα κπνξεί λα εθαξκνζηεί 

ordinal κνληέιν. Γηα ηελ επηινγή ηνπ βέιηηζηνπ κνληέινπ απφ ην Μνληέιν α εμαηξέζεθαλ φιεο 

νη κεηαβιεηέο πνπ είραλ πνιχ κεγάια p-value (>0,90) (κνληέιν β), φπσο θαίλεηαη ζηνλ      

Πίλαθα 51. Γηα ηελ επηινγή αλάκεζα ζε απηά ηα δχν κνληέια ρξεζηκνπνηήζεθε ην likelihood 

ratio test θαη σο βέιηηζην πξνέθπςε ην κνληέιν β (p-value=0.93). ΢ην κνληέιν β δελ ππήξραλ 

κεηαβιεηέο κε p-value >0,70, νπφηε θαη ζεσξείηαη ην βέιηηζην. Η ζηήιε P-value of univariate 

models νπζηαζηηθά αληηζηνηρεί ζηνλ έιεγρν likehood ratio ηεο κεηαβιεηήο ηνπ θάζε 

κνλνπαξαγνληηθνχ κνληέινπ φπσο πξνθχπηεη απν ηελ ζχγθξηζε ηνπ κε ην θελφ κνληέιν, ελψ ε 

δεχηεξε θαη ηξίηε ζηήιε πξνθχπηεη απν ην Wald test ηνπ πνιππαξαγνληηθνχ κνληέινπ. ΢πλεπψο 

πξνθχπηεη έηζη ε ζηαηηζηηθή ζεκαληηθφηεηα ηεο κεηαβιεηήο ζπλνιηθά. ΢ηνλ Πίλαθα 52 επίζεο, 

παξνπζηάδνληαη ηα ραξαθηεξηζηηθά ησλ κνληέισλ α θαη β, θαζψο θαη ηνπ Likelihood ratio test 

πνπ αθνξά ηελ επηινγή αλάκεζα ζην κνληέιν a θαη b. Η αθαίξεζε ησλ κεηαβιεηψλ απφ ην 
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κνληέιν a ινηπφλ έδσζε p_value κε ζηαηηζηηθά ζεκαληηθφ άξα ηζρχεη ε κεδεληθή ππφζεζε, 

δειαδή νη έμηξα κεηαβιεηέο ηνπ κνληέινπ α δελ ζπλεηζθέξνπλ άξα ην κνληέιν β( 

εκθσιηαζκέλν)   είλαη θαιχηεξν. 

 

 
Ρίνακασ 51 : Μονοπαραγοντικά και πολυπαραγοντικά μοντζλα δεφτερου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ  

Ordinal logistic P-value of 
univariate 
models   

Model a Model b 

GENDER <0,001 0,109 0,096 

AGE <0,001 <0,001 <0,001 

JOB <0,001 <0,001 <0,001 

EDUCATION 0,004 0,143 0,143 

RESIDENCE 0,003 0,081 0,065 

JOB_LOCATION <0,001 0,020 0,017 

INCOME <0,001 0,264 0,254 

FREQUENCY_JOB <0,001 <0,001 <0,001 

FREQUENCY_SHOPPING 0,049 0,023 0,018 

FREQUENCY_FUN 0,095 0,003 0,002 

FREQUENCY_OTHER 0,041 0,434 0,360 

DISTANCE_PER_WEEK <0,001 0,579 0,534 

FREQUENCY_HIGHWAY 0,001 0,930  

FREQUENCY_RING_ROAD 0,103 0,103 0,080 

INFLUENCE_COST 0,281   

INFLUENCE_TIME 0,112 0,329 0,263 

INFLUENCE_COMFORT 0,003 0,030 0,028 

INFLUENCE_SAFETY 0,035 0,045 0,043 

TRIP_FREQUENCY 0,030 0,009 0,005 

REASON_FOR_TRIP 0,006 0,092 0,111 

 

Ρίνακασ 52 : Στατιςτικά μοντζλων, ζλεγχοσ LR και ζλεγχοσ αναλογικϊν Odds μοντζλων  δεφτερου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ   

 model a model b  

Overall statistics   

-2log likelihood 365,834 366,692 

Χ2 (β.ε.) 121,544 (58) 104,361 (54) 

p-value <0,001 <0,001 

   

Σφγκριςθ του α ζναντι του 
β μοντζλου ( Likehood 
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ratio test) 

X2 0,858 

Df 4 

p-value 0.93 

   

Pseudo R2   

Cox & Snell R2 0,534 0,532 

Nagelkerke R2 0,561 0,558 

McFadden 0,249 0,248 

   

Test of parallel lines 

X2 (df) 46,876 (174) 114,553 (162) 

p-value >0,999 0,998 

 

΢ηνλ Πίλαθαο 53 παξνπζηάδεηαη ην βέιηηζην κνληέιν β. Δθηφο απφ ηνπο ζπληειεζηέο 

παξνπζηάδνληαη θαη ηα αληίζηνηρα Odds Ratios ηα νπνία βνεζάλε ζηελ εξκελεία ηνπ κνληέινπ.  
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Η εμίζσζή ηνπ βέιηηζηνπ κνληέινπ είλαη   
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               και            ,         ,         και         
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Ρίνακασ 53 : Βζλτιςτο μοντζλο δεφτερου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ 

      90% CI of estimates  90% CI of OR 

Variable name estimate SE Wald df sig Lower 
limit 

Upper 
limit 

OR Lower 
limit 

Upper 
limit 

Threshold           

[gm_public_trunsportation = 
1] 

-0,14 3,189 0,002 1 0,965 -5,385 5,106 0,87 0,005 165,056 

[gm_public_trunsportation = 
2] 

1,375 3,194 0,185 1 0,667 -3,878 6,629 3,956 0,021 756,369 

[gm_public_trunsportation = 
3] 

2,61 3,197 0,666 1 0,414 -2,649 7,869 13,599 0,071 2614,66 

[gm_public_trunsportation = 
4] 

4,089 3,203 1,63 1 0,202 -1,18 9,359 59,7 0,307 11597,28 

           

frequency_job -0,376 0,105 12,79 1 0 -0,549 -0,203 0,687 0,578 0,816 

frequency_shopping 0,327 0,138 5,589 1 0,018 0,099 0,554 1,386 1,104 1,74 

frequency_fun -0,505 0,16 9,936 1 0,002 -0,769 -0,242 0,603 0,464 0,785 

frequency_other 0,114 0,125 0,837 1 0,36 -0,091 0,319 1,121 0,913 1,376 

[gender=1] -0,733 0,441 2,767 1 0,096 -1,458 -0,008 0,48 0,233 0,992 

[gender=2] 0   0    1   

[age=1] -15,554 2,376 42,851 1 0 -19,462 -11,646 0 0 0 

[age=2] -15,715 2,314 46,118 1 0 -19,521 -11,908 0 0 0 

[age=3] -16,195 2,321 48,694 1 0 -20,013 -12,378 0 0 0 

[age=4] 0   0    1   

[job=1] 18,734 0,903 430,043 1 0 17,249 20,22 >100 >100 >100 

[job=2] 17,215 0,555 963,68 1 0 16,303 18,127 >100 >100 >100 

[job=3] 15,995 0  1  15,995 15,995 >100 >100 >100 

[job=4] 0   0    1   

[job=5] 0   0    1   

[education=2] -1,255 0,696 3,252 1 0,071 -2,399 -0,11 0,285 0,091 0,896 
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      90% CI of estimates  90% CI of OR 

Variable name estimate SE Wald df sig Lower 
limit 

Upper 
limit 

OR Lower 
limit 

Upper 
limit 

[education=3] 0,104 0,58 0,032 1 0,858 -0,85 1,058 1,109 0,427 2,881 

[education=4] 0,323 0,514 0,396 1 0,529 -0,522 1,169 1,382 0,593 3,219 

[education=5] 0   0    1   

[residence=1] -1,282 1,216 1,113 1 0,291 -3,282 0,717 0,277 0,038 2,048 

[residence=2] -1,633 1,253 1,699 1 0,192 -3,694 0,428 0,195 0,025 1,534 

[residence=3] 0,573 1,108 0,267 1 0,605 -1,25 2,396 1,774 0,287 10,978 

[residence=4] -0,655 1,437 0,208 1 0,649 -3,018 1,709 0,52 0,049 5,522 

[residence=5] -1,616 1,15 1,973 1 0,16 -3,507 0,276 0,199 0,03 1,318 

[residence=6] 0   0    1   

[job_location=1] 2,49 1,418 3,084 1 0,079 0,158 4,822 12,062 1,171 124,247 

[job_location=2] 3,743 1,525 6,026 1 0,014 1,235 6,251 42,224 3,438 518,569 

[job_location=3] 2,153 1,629 1,746 1 0,186 -0,527 4,832 8,607 0,59 125,501 

[job_location=4] 1,361 1,492 0,832 1 0,362 -1,093 3,815 3,9 0,335 45,38 

[job_location=5] 1,322 1,393 0,901 1 0,343 -0,969 3,613 3,751 0,379 37,09 

[job_location=6] 0,003 1,672 0 1 0,999 -2,747 2,753 1,003 0,064 15,693 

[job_location=7] 0   0    1   

[income=1] 0,739 0,925 0,639 1 0,424 -0,782 2,26 2,094 0,458 9,58 

[income=2] 0,896 0,81 1,222 1 0,269 -0,437 2,228 2,449 0,646 9,285 

[income=3] -0,589 0,734 0,644 1 0,422 -1,797 0,619 0,555 0,166 1,856 

[income=4] 0,096 0,767 0,016 1 0,9 -1,166 1,359 1,101 0,312 3,891 

[income=5] 0   0    1   

[distance_per_week=1] -0,24 0,555 0,187 1 0,666 -1,154 0,674 0,787 0,315 1,961 

[distance_per_week=2] 0,318 0,44 0,524 1 0,469 -0,405 1,042 1,375 0,667 2,834 

[distance_per_week=3] 0   0    1   

[frequency_ring_road=1] -1,4 1,009 1,924 1 0,165 -3,06 0,26 0,247 0,047 1,297 

[frequency_ring_road=2] -2,124 0,758 7,843 1 0,005 -3,371 -0,876 0,12 0,034 0,416 
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      90% CI of estimates  90% CI of OR 

Variable name estimate SE Wald df sig Lower 
limit 

Upper 
limit 

OR Lower 
limit 

Upper 
limit 

[frequency_ring_road=3] -1,154 0,665 3,011 1 0,083 -2,247 -0,06 0,315 0,106 0,942 

[frequency_ring_road=4] -1,022 0,658 2,413 1 0,12 -2,103 0,06 0,36 0,122 1,062 

[frequency_ring_road=5] 0   0    1   

[influence_time=1] -17,939 1921,599 0 1 0,993 -3178,69 3142,81 0 0  

[influence_time=2] 0,199 0,966 0,042 1 0,837 -1,39 1,788 1,22 0,249 5,98 

[influence_time=3] -0,075 0,627 0,014 1 0,905 -1,106 0,956 0,928 0,331 2,602 

[influence_time=4] -0,936 0,469 3,985 1 0,046 -1,707 -0,165 0,392 0,181 0,848 

[influence_time=5] 0   0    1   

[influence_comfort=1] -2,749 1,981 1,925 1 0,165 -6,008 0,51 0,064 0,002 1,665 

[influence_comfort=2] 0,973 0,927 1,102 1 0,294 -0,552 2,497 2,645 0,576 12,145 

[influence_comfort=3] 1,739 0,679 6,567 1 0,01 0,623 2,856 5,694 1,864 17,39 

[influence_comfort=4] 1,239 0,577 4,614 1 0,032 0,29 2,187 3,451 1,337 8,91 

[influence_comfort=5] 0   0    1   

[influence_safety=1] -1,07 1,36 0,619 1 0,431 -3,307 1,167 0,343 0,037 3,212 

[influence_safety=2] -0,055 0,862 0,004 1 0,949 -1,472 1,362 0,947 0,23 3,906 

[influence_safety=3] -1,417 0,591 5,747 1 0,017 -2,39 -0,445 0,242 0,092 0,641 

[influence_safety=4] 0,174 0,482 0,13 1 0,718 -0,619 0,967 1,19 0,538 2,631 

[influence_safety=5] 0   0    1   

[trip_frequency=1] -1,454 1,367 1,13 1 0,288 -3,702 0,795 0,234 0,025 2,215 

[trip_frequency=2] 2,93 1,061 7,627 1 0,006 1,185 4,676 18,735 3,271 107,317 

[trip_frequency=3] 2,476 0,825 8,999 1 0,003 1,118 3,833 11,89 3,06 46,207 

[trip_frequency=4] 1,846 0,76 5,895 1 0,015 0,595 3,097 6,335 1,814 22,123 

[trip_frequency=5] 1,833 0,734 6,242 1 0,012 0,626 3,04 6,253 1,871 20,901 

[trip_frequency=6] 0   0    1   

[reason_for_trip=1] 0,114 0,936 0,015 1 0,903 -1,425 1,654 1,121 0,24 5,229 

[reason_for_trip=2] -0,927 0,862 1,157 1 0,282 -2,344 0,49 0,396 0,096 1,633 
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      90% CI of estimates  90% CI of OR 

Variable name estimate SE Wald df sig Lower 
limit 

Upper 
limit 

OR Lower 
limit 

Upper 
limit 

[reason_for_trip=3] 0   0    1   

 
 

 

Οη πνιχ κεγάιεο ηηκέο ηνπ πίλαθα(>100) νθείινληαη ζην φηη ε νκάδα ηελ νπνία αληηπξνζσπεχνπλ είλαη κηθξή (κηθξφο αξηζκφο 

απαληήζεσλ). Η κεγάιε ηηκή ππνδειψλεη πνιχ κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα ίδηαο ή κεγαιχηεξεο ρξήζεο ηνπ Google maps ζε ζρέζε κε 

ηελ θαηεγνξία αλαθνξάο. Σα θελά θειηά νξηζκέλσλ ππνθαηεγνξηψλ παξνπζηάδνληαη φηαλ OR=1 θαη  ππνδειψλνπλ φηη ε 

ζπκπεξηθνξά ηεο θαηεγνξίαο ηεο κεηαβιεηήο είλαη ίδηα κε απηή ηεο θαηεγνξίαο αλαθνξάο (ίδηα ζπρλφηεηα ρξήζεο ηνπ Google maps 

γηα κεηαθηλήζεηο κε δεκφζηεο ζπγθνηλσλίεο, δειαδή ίδηα πηζαλφηεηα ρξήζεο γηα ηηο δχν θαηεγνξίεο).  
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Γηα ηελ εξκελεία ηνπ κνληέινπ: 

΢ην κνληέιν εηζήρζεζαλ νη κεηαβιεηέο: θχιν, ειηθία, εξγαζία, εθπαίδεπζε, ηφπνο θαηνηθίαο θαη 

εξγαζίαο, εηζφδεκα, ζπρλφηεηα κεηαθηλήζεσλ εβδνκαδηαία γηα εξγαζία, αγνξέο, δηαζθέδαζε, 

άιιν, απφζηαζε πνπ δηαλχεηαη εβδνκαδηαία, ζπρλφηεηα ρξήζεο πεξηθεξεηαθψλ νδψλ, επίδξαζε 

ζηελ επηινγή κεηαθίλεζεο ιφγσ ρξφλνπ, άλεζεο θαη αζθάιεηαο, ε ζπρλφηεηα ηαμηδηψλ εθηφο 

Αηηηθήο θαη ν ιφγνο ησλ ηαμηδηψλ. Απφ απηέο ζηαηηζηηθά ζεκαληηθέο ήηαλ ην θχιν (p-

value=0,096), ε ειηθία (p-value<0,001), ε εξγαζία (p-value<0,001), ν ηφπνο θαηνηθίαο (p-

value=0,065), ν ηφπνο εξγαζίαο (p-value=0,017), ε ζπρλφηεηα κεηαθηλήζεσλ εβδνκαδηαία γηα 

εξγαζία (p-value<0,001), γηα αγνξέο (p-value=0,018),  γηα δηαζθέδαζε (p-value=0,002), ε 

ζπρλφηεηα ρξήζεο πεξηθεξεηαθψλ νδψλ (p-value=0,08), ε επίδξαζε ζηελ επηινγή κεηαθίλεζεο 

ιφγσ άλεζεο (p-value=0,028) θαη ιφγσ αζθάιεηαο (p-value=0,043) θαη ε ζπρλφηεηα ηαμηδηψλ 

εθηφο Αηηηθήο (p-value=0,005), φπσο πξνθχπηεη απν ηνλ Πίλαθα 52. 

Πην ζπγθεθξηκέλα απν ηελ ζηήιε ΟR ηνπ Πίλαθα 53 πξνθχπηεη φηη, νη άληξεο ζε ζρέζε κε ηηο 

γπλαίθεο πνπ ρξεζηκνπνηνχλ ηα κέζα καδηθήο κεηαθνξάο είλαη ιηγφηεξν πηζαλφ (0,48 θνξέο) λα 

έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps. Οη θνηηεηέο, νη 

κηζζσηνί θαη ειεχζεξνη επαγγεικαηίεο ζε ζρέζε κε ηνπο άλεξγνπο θαη ηνπο ζπληαμηνχρνπο είλαη 

πνιχ πην πηζαλφ (>100 θνξέο) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο 

εθαξκνγήο Google maps. Όζνη εξγάδνληαη ζηα βφξεηα ή λφηηα πξνάζηηα ζε ζρέζε κε φζνπο δελ 

εξγάδνληαη είλαη πνιχ πην πηζαλφ (πεξίπνπ 12 θαη 42 θνξέο αληίζηνηρα) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή 

κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps, ελψ γηα φζνπο εξγάδνληαη ζηα 

δπηηθά ή αλαηνιηθά πξνάζηηα, ην θέληξν ηεο Αζήλαο ή εθηφο Αζελψλ ζε ζρέζε κε φζνπο δελ 

εξγάδνληαη ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps δελ θαίλεηαη λα δηαθνξνπνηείηαη. 

Όζνη ρξεζηκνπνηνχλ ηηο πεξηθεξεηαθέο νδνχο ζπάληα ή κεξηθέο θνξέο ζε ζρέζε κε απηνχο πνπ 

ηηο ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ ζπρλά, είλαη ιηγφηεξν πηζαλφ (0,12 θαη 0,35 θνξέο) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή 

κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps. Όζσλ νη επηινγέο γηα κεηαθίλεζε 

επεξεάδνληαη απφ κέηξηα έσο πνιχ ιφγσ άλεζεο ζε ζρέζε κε φζσλ επεξεάδνληαη πάξα πνιχ,  

είλαη πεξηζζφηεξν πηζαλφ (πεξίπνπ 6 θαη 4 θνξέο πεξηζζφηεξν, αληίζηνηρα) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή 

κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps. Όζσλ νη επηινγέο γηα κεηαθίλεζε 

επεξεάδνληαη κέηξηα ιφγσ αζθάιεηαο ζε ζρέζε κε φζσλ επεξεάδνληαη πάξα πνιχ,  είλαη 

ιηγφηεξν πηζαλφ (0,242 θνξέο) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο 

εθαξκνγήο Google maps. Όζνη ηαμηδεχνπλ εθηφο Αζελψλ κία θνξά ην ρξφλν, κία θνξά ην 

εμάκελν, κία θνξά ην ηξίκελν, κία θνξά ην κήλα ζε ζρέζε κε φζνπο ηαμηδεχνπλ πεξηζζφηεξν 

απφ κία θνξά ην κήλα, είλαη πεξηζζφηεξν πηζαλφ (πεξίπνπ 19 θαη 12 θαη 6 θαη 6 θνξέο, 

αληίζηνηρα) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps. ΢ε 

φιεο ηηο παξαπάλσ πεξηπηψζεηο ζεσξνχκε φηη νη ηηκέο ησλ ππφινηπσλ κεηαβιεηψλ ζην κνληέιν 

δηαηεξνχληαη ζηαζεξέο αλάκεζα ζηηο νκάδεο ζχγθξηζεο. Γηα ηηο ππφινηπεο θαηεγνξίεο ησλ 

θαηεγνξηθψλ κεηαβιεηψλ πνπ ππάξρνπλ ζην κνληέιν ζεσξείηαη φηη ε πηζαλφηεηα λα έρνπλ ηελ 

ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps είλαη ίδηα αλάκεζα ζηηο 

θαηεγνξίεο.   
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5.3.1  Ερώτημα γ 

Σν θαηά πφζν επεξεάδεηαη ε ζπρλφηεηα αιιαγήο δηαδξνκήο βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ 

εθαξκνγή Google maps απφ ηα ραξαθηεξηζηηθά κεηαθίλεζεο, ηνλ ηφπν δηακνλήο θαη ηνλ ηφπν 

εξγαζίαο, ειέγρζεθε, θαη ζε απηή ηελ πεξίπησζε, πξψηα κε ordinal logistic regression. 

Καηαζθεπάζηεθαλ φια ηα κνλνπαξαγνληηθά κνληέια κε εμαξηεκέλε κεηαβιεηή ηε ζπρλφηεηα 

αιιαγήο  δηαδξνκήο βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ εθαξκνγή Google maps θαη κε αλεμάξηεηεο ηηο 

αθφινπζεο κεηαβιεηέο: θχιν, ειηθία, εξγαζία, ηφπνο θαηνηθίαο, ηφπνο εξγαζίαο, εηζφδεκα, 

εκπεηξία νδήγεζεο, επαγγεικαηηθή νδήγεζε, ζπρλφηεηα κεηαθηλήζεσλ εβδνκαδηαία κε 

απηνθίλεην γηα εξγαζία, αγνξέο, δηαζθέδαζε, άιιν, εβδνκαδηαία απφζηαζε,  ζπρλφηεηα ρξήζεο 

απηνθηλεηφδξνκσλ κε δηφδηα ή πεξηθεξεηαθψλ νδψλ, έληαζε επηξξνήο θφζηνπο, ρξφλνπ, άλεζεο 

θαη αζθάιεηαο ζηελ επηινγή ηεο κεηαθίλεζεο, ε ζπρλφηεηα ηαμηδηψλ εθηφο Αηηηθήο θαη νη ιφγνη 

ηαμηδηψλ εθηφο Αηηηθήο. Όζεο απφ απηέο ηηο κεηαβιεηέο είραλ p-value<0.20, εηζήρζεζαλ ζην 

πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν. 

Απφ ηνλ έιεγρν ζπλζήθε ηεο αλαινγηθφηεηαο ησλ ιφγσλ ζπκπιεξσκαηηθψλ πηζαλνηήησλ ζην 

πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν α (Πίλαθαο 54), πξνέθπςε φηη ε πξνυπφζεζε ηεο αλαινγηθφηεηαο 

παξαβηάδεηαη (p-value=0,093<0,10) θαη δελ κπνξεί λα εθαξκνζηεί ordinal κνληέιν, νπφηε ε 

εμαξηεκέλε κεηαβιεηή ηξνπνπνηήζεθε ζε δίηηκε κε ηηκέο «θαζφινπ έσο κέηξηα» (0: θαηεγνξία 

αλαθνξάο) θαη «πνιχ έσο πάξα πνιχ» (1), κε ζθνπφ λα εθαξκνζηεί ινγαξηζκηζηηθή 

παιηλδξφκεζε. 

Σα P-value φισλ ησλ κνλνπαξαγνληηθψλ κνληέισλ, φπσο θαη ην πσο απηά δηακνξθψζεθαλ ζην 

πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν, παξνπζηάδνληαη ζηνλ Πίλαθαο 55. 

Ρίνακασ 54: Ζλεγχοσ αναλογικϊν οdds τρίτου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ  

Test of Parallel Lines
a
 

Model -2 Log 

Likelihood 

Chi-Square df Sig. 

Null Hypothesis 227,988    

General 126,369
b
 101,618

c
 84 ,093 

The null hypothesis states that the location parameters (slope coefficients) 

are the same across response categories. 

a. Link function: Logit. 

b. The log-likelihood value cannot be further increased after maximum 

number of step-halving. 

c. The Chi-Square statistic is computed based on the log-likelihood value of 

the last iteration of the general model. Validity of the test is uncertain. 
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Ρίνακασ 55 : Μονοπαραγοντικά και πολυπαραγοντικά μοντζλα τακτικισ παλινδρόμθςθσ τρίτου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ  

Ordinal logistic regression P-value των 
μονοπαραγοντικϊν 
μοντζλων 

P-values του 
πολυπαραγοντικοφ 
μοντζλου α 

GENDER 0.821  

AGE 0.041 0.100 

JOB 0.836  

EDUCATION 0.048 0.010 

RESIDENCE 0.527  

JOB_LOCATION 0.474  

INCOME 0.124 0.179 

DRIVING_EXPERIENCE 0.415  

DRIVING_PROFESSIONALLY 0.688  

FREQUENCY_JOB 0.245  

FREQUENCY_SHOPPING 0.150 0.183 

FREQUENCY_FUN 0.241  

FREQUENCY_OTHER 0.069 0.990 

DISTANCE_PER_DAY 0.807  

DISTANCE_PER_WEEK 0.300  

FREQUENCY_HIGHWAY 0.212  

FREQUENCY_RING_ROAD 0.133 0.186 

INFLUENCE_COST 0.093 0.182 

INFLUENCE_TIME 0.238  

INFLUENCE_COMFORT 0.117 0.028 

INFLUENCE_SAFETY 0.011 0.076 

TRIP_FREQUENCY 0.225  

REASON_FOR_TRIP 0.838  

 

Γηα ηελ επηινγή κνληέινπ ινγαξηζκηζηηθήο παιηλδξφκεζεο, ειέγρζεθαλ φια ηα 

κνλνπαξαγνληηθά κνληέια θαη ζην πνιππαξαγνληηθφ κνληέιν εηζήρζεζαλ φιεο νη κεηαβιεηέο κε 

p-value<0,20 (κνληέιν α). ΢ην κνληέιν α δελ ππήξραλ κεηαβιεηέο κε p-value >0,70, νπφηε θαη 

ζεσξείηαη ην βέιηηζην. 

΢ηνλ Πίλαθαο 56 παξνπζηάδνληαη ηα p-value φισλ ησλ κνλνπαξαγνληηθψλ θαη ηνπ 

πνιππαξαγνληηθνχ κνληέινπ. ΢ηνλ Πίλαθαο 57, παξνπζηάδνληαη ηα βαζηθά ζηαηηζηηθά ηνπ 

κνληέινπ α, φπσο ε πηζαλνθάλεηα, ε ηηκή ηνπ ζηαηηζηηθνχ θξηηεξίνπ Υ
2
, νη βαζκνί ειεπζεξίαο 

ηνπ κνληέινπ, ν βαζκφο ζεκαληηθφηεηάο ηνπ θαη ν ζηαηηζηηθφο έιεγρνο θαιήο πξνζαξκνγήο ησλ 

Hosmer & Lemeshow.  
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Ρίνακασ 56 :Μονοπαραγοντικά και πολυπαραγοντικά μοντζλα διωνυμικισ παλινδρόμθςθσ τρίτου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ 

Binary logistic 

regression 

P-value των 
μονοπαραγοντικϊν 
μοντζλων 

P-value του 
μοντζλου α 

GENDER 0.821  

AGE 0.053 0.096 

JOB 0.743  

EDUCATION 0.129 0.150 

RESIDENCE 0.156 0.220 

JOB_LOCATION 0.850  

INCOME 0.065 0.249 

DRIVING_EXPERIENCE 0.966  

DRIVING_PROFESSIONALLY 0.763  

FREQUENCY_JOB 0.949  

FREQUENCY_SHOPPING 0.045 0.195 

FREQUENCY_FUN 0.241  

FREQUENCY_OTHER 0.216  

DISTANCE_PER_DAY 0.210  

DISTANCE_PER_WEEK 0.351  

FREQUENCY_HIGHWAY 0.067 0.313 

FREQUENCY_RING_ROAD 0.266  

INFLUENCE_COST 0.336  

INFLUENCE_TIME 0.911  

INFLUENCE_COMFORT 0.301  

INFLUENCE_SAFETY 0.003 0.217 

TRIP_FREQUENCY 0.447  

REASON_FOR_TRIP 0.541  

 

Ρίνακασ 57: Στατιςτικά μοντζλου τρίτου 
ερευνθτικοφ ερωτιματοσ   

 
Μοντζλο α 

Overall model 

-2log likelihood 302,270 

Χ2 (β.ε.) 48,272 (24) 

p-value 0,002 

Pseudo R
2
 

Cox & Snell R2 0,173 

Nagelkerke R2 0,231 

Hosmer & Lemeshow test 
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X2 (df) 12,195 (8) 

p-value 0,143 

 

΢ηνλ Πίλαθα 58 παξνπζηάδεηαη ην βέιηηζην κνληέιν, ε εμίζσζε ηνπ κνληέινπ είλαη: 

                                                                    

                                                            

                                                            

                                                     

                                                          

                                                        

                                                        

                                                      

                                                 

Όπνπ      
                               

                               
 

 

Ρίνακασ 58 : Βζλτιςτο μοντζλο τρίτου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ 

 B S.E. Wald Df Sig. Exp(B) 90% C.I.for 

EXP(B) 

Lower Upper 

Step 1
a
 

Age 
  

6,340 3 ,096 
   

age(1) -,418 ,497 ,707 1 ,400 ,659 ,291 1,491 

age(2) -1,160 ,515 5,074 1 ,024 ,313 ,134 ,731 

Education 
  

5,312 3 ,150 
   

education(1) -,178 ,524 ,115 1 ,734 ,837 ,354 1,981 

education(2) ,713 ,452 2,486 1 ,115 2,040 ,970 4,291 

education(3) ,417 ,498 ,702 1 ,402 1,518 ,669 3,443 

Residence 
  

7,005 5 ,220 
   

residence(1) -,447 ,416 1,154 1 ,283 ,640 ,323 1,268 

residence(2) 1,051 ,542 3,766 1 ,052 2,861 1,174 6,974 

residence(3) -,183 ,466 ,154 1 ,695 ,833 ,387 1,794 

residence(4) -,212 ,426 ,248 1 ,618 ,809 ,401 1,630 
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 B S.E. Wald Df Sig. Exp(B) 90% C.I.for 

EXP(B) 

Lower Upper 

residence(5) -,287 ,576 ,248 1 ,619 ,751 ,291 1,937 

Income 
  

5,391 4 ,249 
   

income(1) -,321 ,446 ,517 1 ,472 ,725 ,348 1,512 

income(2) ,083 ,544 ,024 1 ,878 1,087 ,444 2,659 

income(3) -,225 ,587 ,147 1 ,701 ,798 ,304 2,095 

income(4) ,878 ,644 1,858 1 ,173 2,407 ,834 6,945 

frequency_shoppin

g 
,107 ,083 1,677 1 ,195 1,113 ,971 1,275 

frequency_highway 
  

4,762 4 ,313 
   

frequency_highway

(1) 
,790 ,636 1,544 1 ,214 2,203 ,774 6,267 

frequency_highway

(2) 
1,194 ,669 3,183 1 ,074 3,300 1,098 9,922 

frequency_highway

(3) 
,721 ,732 ,970 1 ,325 2,057 ,617 6,863 

frequency_highway

(4) 
,333 ,784 ,180 1 ,671 1,395 ,384 5,063 

influence_safety 
  

5,773 4 ,217 
   

influence_safety(1) 1,355 1,071 1,600 1 ,206 3,878 ,666 22,586 

influence_safety(2) ,337 ,928 ,132 1 ,716 1,401 ,305 6,440 

influence_safety(3) ,470 ,895 ,275 1 ,600 1,600 ,367 6,976 

influence_safety(4) 1,086 ,905 1,440 1 ,230 2,962 ,669 13,127 

Constant -1,360 1,075 1,600 1 ,206 ,257 
  

a. Variable(s) entered on step 1: age, education, residence, income, frequency_shopping, frequency_highway, 

influence_safety. 

 

(΢εκεηψλεηαη φηη ε θαηεγνξία 3 θαη 4 ηεο κεηαβιεηήο age ζπγρσλεχηεθαλ , ιφγσ κηθξνχ 

πιήζνπο απαληήζεσλ ηεο θαηεγνξίαο 4). 
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Γηα ηελ εξκελεία ηνπ κνληέινπ: 

΢ην κνληέιν εηζήρζεζαλ νη κεηαβιεηέο: ειηθία, επίπεδν εθπαίδεπζεο, ηφπνο θαηνηθίαο, 

εηζφδεκα,  ζπρλφηεηα κεηαθηλήζεσλ γηα αγνξέο, ζπρλφηεηα απηνθηλεηφδξνκσλ θαη επίδξαζε 

ζηελ επηινγή κεηαθίλεζεο βάζεη αζθάιεηαο. Απφ ηηο κεηαβιεηέο απηέο ζηαηηζηηθά ζεκαληηθέο 

ήηαλ ε ειηθία (p-value=0.096), ππνδειψλνληαο φηη επηδξά ζηε ζπρλφηεηα αιιαγήο δηαδξνκήο 

βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ εθαξκνγή Google maps.  

Πην ζπγθεθξηκέλα, φζνη είλαη απφ 31 έσο 45 εηψλ είλαη ιηγφηεξν πηζαλφ (0,313 θνξέο) λα 

αιιάδνπλ δηαδξνκή βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ εθαξκνγή Google maps  ζε ζρέζε κε φζνπο 

είλαη άλσ ησλ 45 εηψλ, θξαηψληαο ηηο ηηκέο ησλ ππφινηπσλ κεηαβιεηψλ ζηαζεξέο. Γηα ηηο 

ππφινηπεο θαηεγνξίεο ησλ θαηεγνξηθψλ κεηαβιεηψλ πνπ ππάξρνπλ ζην κνληέιν ζεσξείηαη φηη ε 

πηζαλφηεηα λα αιιάδνπλ δηαδξνκή βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ εθαξκνγή Google maps είλαη 

ίδηα αλάκεζα ζηηο θαηεγνξίεο.   

 

5.3.1  Ερώτημα δ 

 

΢ηελ ελφηεηα απηή παξνπζηάδεηαη ην θαηά πφζν ην κέζν κεηαθίλεζεο (απηνθίλεην ή κέζα 

καδηθήο κεηαθνξάο επεξεάδεη ραξαθηεξηζηηθά ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps. ΢ηνλ 

Πίλαθαο 59, παξνπζηάδνληαη αλαιπηηθά νη ζπρλφηεηεο ησλ ραξαθηεξηζηηθψλ ρξήζεο αλά κέζν 

κεηαθίλεζεο. ΢ηνλ πίλαθα αλαγξάθνληαη νη ηηκέο p_value, φπσο πξνθχπηνπλ απφ ην test X
2
 ηνπ  

ηνπ Pearson ή ην test ηνπ Fisher . ΢ηηο πεξηπηψζεηο πνπ ην p_value>0,10 νη ζπρλφηεηεο θαη ζηηο 

δχν θαηεγνξίεο (κφλν κέζν κεηαθίλεζεο ην απηνθίλεην θαη κφλν κέζν νη δεκφζηεο 

ζπγθνηλσλίεο) είλαη παξφκνηεο, άξα νη θαηαλνκή ησλ απαληήζεσλ είλαη παξφκνηα. Γηαθνξεηηθά 

ε ζπκπεξηθνξά φζσλ ρξεζηκνπνηνχλ κφλν απηνθίλεην γηα λα κεηαθηλνχληαη ζε ζρέζε κε απηνχο 

πνπ ρξεζηκνπνηνχλ κφλν δεκφζηεο ζπγθνηλσλίεο, δηαθνξνπνηείηαη.  

Παξαηεξείηαη φηη, φζνη δελ γλσξίδνπλ κηα δηαδξνκή ρξεζηκνπνηνχλ θαηά πιεηνςεθία απφ ζπρλά 

έσο πνιχ ζπρλά ηελ εθαξκνγή Google maps, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην (21% θαη 65,4%, 

αληίζηνηρα), είηε θηλνχληαη κε ΜΜΜ (24,1% θαη 70,4%, αληίζηνηρα). Η πιεηνςεθία φζσλ 

ρξεζηκνπνηνχλ ηελ εθαξκνγή Google maps γηα ηελ ζπληνκφηεξε δηαδξνκή, ηελ ρξεζηκνπνηνχλ 

απφ κεξηθέο θνξέο έσο πνιχ ζπρλά, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην (25,2%, 35% θαη 29,4% 

αληίζηνηρα), είηε θηλνχληαη κε ηα ΜΜΜ (18,5%, 48,1% θαη 27,8%, αληίζηνηρα).  

Παξφκνηα θαηαλνκή ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps θάλνπλ θαη φζνη ιακβάλνπλ ππφςε 

ηελ εθαξκνγή γηα ηελ θπθινθνξηαθή θαηάζηαζε ζηνπο δξφκνπο πξηλ ηελ επηινγή δηαδξνκήο, 

είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ. Καη ζηηο δχν πεξηπηψζεηο νη πιεηνςεθία ησλ 
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ρξεζηψλ ρξεζηκνπνηεί ηελ εθαξκνγή απφ κέηξηα έσο πάξα πνιχ. ΢ηελ πεξίπησζε πνπ ν ρξήζηεο 

γλσξίδεη φηη ε δηαδξνκή πνπ αθνινπζεί ζπρλά έρεη θπθινθνξηαθή ζπκθφξεζε θαη θηλείηαη κε 

απηνθίλεην , είλαη πην πηζαλφ λα ζπκβνπιεπηεί  ηελ εθαξκνγή Google maps απφ φζνπο 

θηλνχληαη κε ΜΜΜ (p-value=0,018). ΢ηελ πεξίπησζε πνπ ππάξρεη πίεζε ρξφλνπ, νη ρξήζηεο ηεο 

εθαξκνγήο Google maps ηελ ρξεζηκνπνηνχλ κε παξφκνηα ζπρλφηεηα γηα λα επηιέμνπλ λέα 

ζπληνκφηεξε δηαδξνκή, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην (ζπρλά: 31,3%, πνιχ ζπρλά: 31,9%) είηε 

κε ΜΜΜ (ζπρλά: 20,8%, πνιχ ζπρλά: 30,2%).  

Η πην ζπρλή παξάκεηξνο πνπ ρξεζηκνπνηείηαη γηα ηελ επηινγή δηαδξνκήο κέζσ ηεο εθαξκνγήο 

Google maps, είλαη ν ρξφλνο είηε νη ρξήζηεο θηλνχληαη κε απηνθίλεην (69,1%) είηε κε ΜΜΜ 

(73,6%). Όζνλ αθνξά ηηο επηινγέο δηαδξνκήο πνπ νξίδνληαη κέζσ ηεο εθαξκνγήο Google maps 

(απνθπγή απηνθηλεηφδξνκσλ, απνθπγή δηνδίσλ, απνθπγή πνξζκείσλ), ε πην ζπρλή αλάκεζα 

ζηνπο ρξήζηεο είλαη ε απνθπγή δηνδίσλ είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην θαη φρη ΜΜΜ (31,6%), 

είηε κε ΜΜΜ θαη φρη απηνθίλεην(22,2%). Δπίζεο, παξαηεξείηαη φηη ην 16,5% φζσλ θηλνχληαη 

κε απηνθίλεην θαη ην 18,9% φζσλ θηλνχληαη κε ΜΜΜ, δελ γλσξίδνπλ ηελ πξναλαθεξφκελε 

ξχζκηζε. 

Οη ρξήζηεο πνπ θηλνχληαη κε απηνθίλεην (κεξηθέο θνξέο: 25,6%, ζπρλά: 35%), αιιά θαη φζνη 

θηλνχληαη κε ΜΜΜ (κεξηθέο θνξέο: 35,8%, ζπρλά: 41,5%), αιιάδνπλ ην ίδην ζπρλά ηελ 

δηαδξνκή ηνπο βαζηδφκελνη ζε πιεξνθνξίεο ηεο εθαξκνγήο Google maps.  

Η ζπρλφηεηα κε ηελ νπνία ζπκβνπιεχνληαη ην ρξφλν άθημεο πνπ αλαγξάθεηαη ζηηο ελαιιαθηηθέο 

δηαδξνκέο δελ δηαθνξνπνηείηαη αλάκεζα ζε φζνπο θηλνχληαη κε απηνθίλεην (κεξηθέο θνξέο: 

20,5%, ζπρλά: 34,8%, θάζε θνξά:27,3%) ή κε ΜΜΜ (κεξηθέο θνξέο: 22,2%, ζπρλά: 37%, θάζε 

θνξά: 14,8%). Οκνίσο, δελ δηαθνξνπνηείηαη αλάκεζα ζηνπο ρξήζηεο πνπ θηλνχληαη κε 

απηνθίλεην (πνηέ: 24,1%, ζπάληα: 25,5%) ή κε ΜΜΜ (πνηέ: 28,6%, ζπάληα: 26,5%), ε 

ζπρλφηεηα κε ηελ νπνία νξίδνπλ ηελ ψξα/εκεξνκελία κεηαθίλεζεο (αλαρψξεζε/άθημε) ζηελ 

εθαξκνγή Google maps γηα λα βξνχλε ηελ θαιχηεξε δηαδξνκή πξνηνχ αλαρσξήζνπλ. 

Η πιεηνςεθία ησλ ρξεζηψλ είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην (ζπρλά: 29,8%, θάζε θνξά: 59%) είηε 

κε ΜΜΜ (ζπρλά: 27,8%, θάζε θνξά: 64,8%), ζπκβνπιεχνληαη ηελ εθαξκνγή Google maps ζε 

πεξίπησζε πνπ ραζνχλε. Σν 30,2% φζσλ θηλνχληαη κε απηνθίλεην, έλαληη ηνπ 14,8% φζσλ 

θηλνχληαη κε ΜΜΜ έρνπλ ελεξγνπνηήζεη λα ιακβάλνπλ εηδνπνηήζεηο  ηεο εθαξκνγήο Google 

maps ζρεηηθά κε ηε ζπρλή δηαδξνκή πνπ δηαλχνπλ (p-value=0,075). Η επηινγή ηεο εθαξκνγήο 

Google maps γηα πξνζζήθε πνιιαπιψλ δηαδξνκψλ ρξεζηκνπνηείηαη είηε νη ρξήζηεο θηλνχληαη κε 

απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ. 

Σέινο, ε πιεηνςεθία ησλ ρξεζηψλ ηεο εθαξκνγήο Google maps, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην 

(πνιχ απαξαίηεηε: 32,5%, πάξα πνιχ απαξαίηεηε: 27,6%), είηε κε ΜΜΜ (πνιχ απαξαίηεηε: 

29,6%, πάξα πνιχ απαξαίηεηε: 33,3%), ηελ ζεσξνχλ απαξαίηεηε ζηελ θαζεκεξηλφηεηά ηνπο. 
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Ρίνακασ 59 : Στρωματοποίθςθ ερωτιςεων  τζταρτου ερευνθτικοφ ερωτιματοσ   

 

Μέζν κεηαθίλεζεο 

p-value 
κόλν 

απηνθίλεην 

κόλν δεκόζηεο 

ζπγθνηλσλίεο 

λ % λ % 

Xξεζηκνπνηείο ην Google 

maps αλ δελ γλσξίδεηο κηα 

δηαδξνκή; 

Πνηέ 2 1,2% 0 0,0% 

0,735
α 

Σπάληα 9 5,6% 1 1,9% 

Μεξηθέο θνξέο 11 6,8% 2 3,7% 

Σπρλά 34 21,0% 13 24,1% 

Πνιύ Σπρλά 106 65,4% 38 70,4% 

Αθνινπζείο ηηο πιεξνθνξίεο 

ηνπ Google maps γηα ηελ 

ζπληνκόηεξε δηαδξνκή; 

Πνηέ 5 3,1% 0 0,0%  

Σπάληα 12 7,4% 3 5,6%  

Μεξηθέο θνξέο 41 25,2% 10 18,5% 0,256
α
 

Σπρλά 57 35,0% 26 48,1%  

Πνιύ ζπρλά 48 29,4% 15 27,8%  

Λακβάλεηο ππόςε ηηο 

πιεξνθνξίεο ηνπ Google 

maps γηα ηελ θπθινθνξηαθή 

θαηάζηαζε πξηλ ηελ επηινγή 

ηεο δηαδξνκήο; 

Καζόινπ 15 9,2% 5 9,3%  

Λίγν 14 8,6% 11 20,4%  

Μέηξηα 32 19,6% 13 24,1% 0.105 

Πνιύ 44 27,0% 13 24,1%  

Πάξα πνιύ 58 35,6% 12 22,2%  

Σπκβνπιεύεζαη ην Google 

maps πξνθεηκέλνπ λα 

αθνινπζήζεηο κηα λέα 

δηαδξνκή  όηαλ γλσξίδεηο όηη 

απηή πνπ ρξεζηκνπνηείο 

ζπρλά έρεη θπθινθνξηαθή 

ζπκθόξεζε; 

Καζόινπ 13 8,0% 6 11,1%  

Λίγν 20 12,3% 9 16,7%  

Μέηξηα 28 17,2% 19 35,2% 0.018 

Πνιύ 53 32,5% 11 20,4%  

Πάξα πνιύ 49 30,1% 9 16,7% 

 

Σπκβνπιεύεζαη ην Google 

maps πξνθεηκέλνπ λα 

αθνινπζήζεηο κηα λέα 

ζπληνκόηεξε δηαδξνκή  όηαλ 

έρεηο πίεζε ρξόλνπ ή έρεηο 

αξγήζεη; 

Πνηέ 16 9,8% 6 11,3%  

Σπάληα 19 11,7% 8 15,1%  

Μεξηθέο θνξέο 25 15,3% 12 22,6% 0.510 

Σπρλά 51 31,3% 11 20,8%  

Πνιύ ζπρλά 52 31,9% 16 30,2% 
 

Πνηά παξάκεηξν 

ρξεζηκνπνηείο γηα ηελ 

επηινγή ηεο δηαδξνκήο ζνπ 

Φηιηνκεηξηθή 

Απόζηαζε 
37 22,8% 11 20,8% 

 

Φξόλνο 112 69,1% 39 73,6% 0.49 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

149 
 

ζην Google maps; Ύπαξμε 

δηνδίσλ 
13 8,0% 3 5,7% 

 

Πνηα/εο από ηηο παξαθάησ 

επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο 

ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ Google 

maps;[απνθπγή 

απηνθηλεηόδξνκσλ] 

Όρη 151 95,6% 50 92,6%  

Ναη 7 4,4% 4 7,4% 

0,477
α 

Πνηα/έο απν ηηο παξαθάησ 

επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο 

ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ Google 

maps;[απνθπγή δηνδίσλ] 

Όρη 108 68,4% 42 77,8%  

Ναη 50 31,6% 12 22,2% 

0.189 

Πνηα/έο απν ηηο παξαθάησ 

επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο 

ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ Google 

maps;[απνθπγή πνξζκείσλ] 

Όρη 151 95,6% 53 98,1%  

Ναί 7 4,4% 1 1,9% 

 
0,683

α 

Πνηα/εο από ηηο παξαθάησ 

επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο 

ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ Google 

maps;[δελ γλσξίδσ ηελ 

ξύζκηζε] 

Όρη 132 83,5% 43 81,1%  

Ναη 26 16,5% 10 18,9% 

0.686 

Πνηα/έο απν ηηο παξαθάησ 

επηινγέο δηαδξνκήο νξίδεηο 

ζηηο ξπζκίζεηο ηνπ Google 

maps;[Καλέλα απν ηα 

παξαπάλσ] 

Όρη 88 55,7% 25 46,3%  

Ναη 70 44,3% 29 53,7% 

0.232 

Αιιάδεηο ηε δηαδξνκή ζνπ 

βαζηδόκελνο ζε πιεξνθνξίεο 

απν ην Google map; 

Πνηέ 15 9,4% 2 3,8%  

Σπάληα 17 10,6% 5 9,4%  

Μεξηθέο θνξέο 41 25,6% 19 35,8% 0.208 

Σπρλά 56 35,0% 22 41,5%  

Πνιύ Σπρλά 31 19,4% 5 9,4%  

Σπκβνπιεύεζαη ηνλ ρξόλν 

άθημεο πνπ αλαγξάθεηαη ζηηο 

ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο ; 

Πνηέ 11 6,8% 4 7,4%  

Σπάληα 17 10,6% 10 18,5%  

Μεξηθέο θνξέο 33 20,5% 12 22,2% 0.601 

Σπρλά 56 34,8% 20 37,0%  

Κάζε θνξά 44 27,3% 8 14,8%  

Oξίδεηο ηελ ώξα/εκεξνκελία 

κεηαθίλεζεο 

(αλαρώξεζε/άθημε) ζην 

Google maps γηα λα βξεηο 

Πνηέ 35 24,1% 14 28,6%  

Σπάληα 37 25,5% 13 26,5%  

Μεξηθέο θνξέο 27 18,6% 8 16,3% 0.963 

Σπρλά 21 14,5% 7 14,3%  
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Όινη νη έιεγρνη είλαη κε ην ζηαηηζηηθφ θξηηήξην Υ
2
 ηνπ Pearson, εθηφο απφ φπνπ ζεκεηψλεηαη (α) 

κε ην Exact Test ηνπ Fisher γηα ηηο πεξηπηψζεηο πνπ δελ ηεξνχληαη νη πξνυπνζέζεηο ηνπ Pearson. 

(Κακία αλακελφκελε ζπρλφηεηα δε ζα πξέπεη λα είλαη κηθξφηεξε ηνπ 1 θαη ην πνζνζηφ ησλ 

αλακελφκελσλ ζπρλνηήησλ πνπ είλαη κηθξφηεξεο απφ ην 5, δε ζα πξέπεη λα ππεξβαίλεη ην 20%) 

Eπεηδή ε θαη εξψηεζε απνηειεί ππνπίλαθα κε 5x1 θειηά , αλ ζε έλα θειί εκθαληζηεί ζπρλφηεηα 

κηθξφηεξε ηνπ 5% δειαδή 20% ησλ αλακελφκελσλ ζπρλνηήησλ, ηφηε παξαβηάδεηαη ε δεχηεξε 

πξνυπφζεζε ηνπ Pearson. 

ηελ θαιύηεξε δηαδξνκή 

πξνηνύ αλαρσξήζεηο; 
Πνιύ ζπρλά 25 17,2% 7 14,3% 

 

Σπκβνπιεύεζαη ην Google 

maps ζε πεξίπησζε πνπ 

έρεηο ραζεί; 

Πνηέ 4 2,5% 1 1,9%  

Σπάληα 4 2,5% 1 1,9%  

Μεξηθέο θνξέο 10 6,2% 2 3,7% 0,968
α 

Σπρλά 48 29,8% 15 27,8%  

Κάζε θνξά 95 59,0% 35 64,8%  
Έρεηο ελεξγνπνηήζεη λα 
ιακβάλεηο  εηδνπνηήζεηο ηνπ 
Google maps ζρεηηθά κε ηε 
ζπρλή δηαδξνκή πνπ 
δηαλύεηο ; ( πιεξνθνξίεο 
ζρεηηθά κε ηελ θπθινθνξία, 
ηηο θαζπζηεξήζεηο ή ηπρόλ 
πξνβιήκαηα θαηα κήθνο ηεο 
ζπρλήο δηαδξνκήο, θαζώο 
θαη ρξόλνπο κεηαβίβαζεο 
ζηνλ πξννξηζκό) 

Όρη 62 38,3% 27 50,0%  
Ναη 49 30,2% 8 14,8% 0.075 

Γελ γλσξίδσ 
ηελ ξύζκηζε 

51 31,5% 19 35,2% 

 

Φξεζηκνπνηείο ηελ επηινγή 

πνπ πξνζθέξεη ην Google 

maps γηα πξνζζήθε 

πνιιαπιώλ πξννξηζκώλ ; 

(ζπληνκόηεξε ζπλνιηθή 

δηαδξνκή δηαδνρηθώλ 

πξννξηζκώλ) 

Πνηέ 19 17,0% 8 20,0%  

Σπάληα 28 25,0% 9 22,5%  

Μεξηθέο θνξέο 27 24,1% 12 30,0% 0.907 

Σπρλά 27 24,1% 8 20,0%  

Πνιύ ζπρλά 11 9,8% 3 7,5% 

 

Πόζν απαξαίηεην είλαη ην 

Google maps ζηελ 

θαζεκεξηλόηεηα ζνπ; 

Καζόινπ 5 3,1% 0 0,0%  

Διάρηζηα 22 13,5% 5 9,3%  

Μέηξηα 38 23,3% 15 27,8% 0,632
α 

Πνιύ 53 32,5% 16 29,6%  

Πάξα πνιύ 45 27,6% 18 33,3%  



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

151 
 

Κεφϊλαιο 6 

΢υμπερϊςματα και προτϊςεισ 

6.1 ΢ύνοψη Αποτελεςμϊτων  

  

Σα απνηειέζκαηα ηεο έξεπλαο είλαη ηα εμήο: 

1) Όζνη δηαλχνπλ 50 έσο 100 ρικ θαηά κέζν φξν ηελ εβδνκάδα ζε ζρέζε κε φζνπο 

δηαλχνπλ πεξηζζφηεξα απφ 100 ρικ έρνπλ 4,705 θνξέο κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα λα  

ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ έσο πάξα πνιχ ηελ εθαξκνγή Google maps κε ην απηνθίλεην 

θξαηψληαο ηηο ηηκέο ησλ ππφινηπσλ κεηαβιεηψλ ζηαζεξέο. Δπίζεο, φζνη ρξεζηκνπνηνχλ 

«κεξηθέο θνξέο» ή «ζπρλά» ηηο πεξηθεξεηαθέο νδνχο ζε ζρέζε κε φζνπο ηηο 

ρξεζηκνπνηνχλ «πνιχ ζπρλά» έρνπλ 7,09 θαη 7,183 θνξέο, αληίζηνηρα, κεγαιχηεξε 

πηζαλφηεηα λα  ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ έσο πάξα πνιχ ηελ εθαξκνγή Google maps. 

2) Οη άληξεο ζε ζρέζε κε ηηο γπλαίθεο πνπ ρξεζηκνπνηνχλ ηα κέζα καδηθήο κεηαθνξάο είλαη 

ιηγφηεξν πηζαλφ (0,48 θνξέο) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο 

εθαξκνγήο Google maps. Οη θνηηεηέο, νη κηζζσηνί θαη ειεχζεξνη επαγγεικαηίεο ζε 

ζρέζε κε ηνπο άλεξγνπο θαη ηνπο ζπληαμηνχρνπο είλαη πνιχ πην πηζαλφ (>100 θνξέο) λα 

έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps. Όζνη 

εξγάδνληαη ζηα βφξεηα ή λφηηα πξνάζηηα ζε ζρέζε κε φζνπο δελ εξγάδνληαη είλαη πνιχ 

πην πηζαλφ ( πεξίπνπ 12 θαη 42 θνξέο αληίζηνηρα) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε 

ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps, ελψ γηα φζνπο εξγάδνληαη ζηα δπηηθά ή 

αλαηνιηθά πξνάζηηα, ην θέληξν ηεο Αζήλαο ή εθηφο Αζελψλ ζε ζρέζε κε φζνπο δελ 

εξγάδνληαη ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps δελ θαίλεηαη λα 

δηαθνξνπνηείηαη. Όζνη ρξεζηκνπνηνχλ ηηο πεξηθεξεηαθέο νδνχο ζπάληα ή κεξηθέο θνξέο 

ζε ζρέζε κε απηνχο πνπ ηηο ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ ζπρλά, είλαη ιηγφηεξν πηζαλφ (0,12 θαη 

0,35 θνξέο) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google 

maps. Όζσλ νη επηινγέο γηα κεηαθίλεζε επεξεάδνληαη απφ κέηξηα έσο πνιχ ιφγσ άλεζεο 

ζε ζρέζε κε φζσλ επεξεάδνληαη πάξα πνιχ,  είλαη πεξηζζφηεξν πηζαλφ (πεξίπνπ 6 θαη 4 

θνξέο πεξηζζφηεξν, αληίζηνηρα) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο 

εθαξκνγήο Google maps. Όζσλ νη επηινγέο γηα κεηαθίλεζε επεξεάδνληαη κέηξηα ιφγσ 

αζθάιεηαο ζε ζρέζε κε φζσλ επεξεάδνληαη πάξα πνιχ,  είλαη ιηγφηεξν πηζαλφ (0,242 

θνξέο) λα έρνπλ ηελ ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps. 

Όζνη ηαμηδεχνπλ εθηφο Αζελψλ κία θνξά ην ρξφλν, κία θνξά ην εμάκελν, κία θνξά ην 

ηξίκελν, κία θνξά ην κήλα ζε ζρέζε κε φζνπο ηαμηδεχνπλ πεξηζζφηεξν απφ κία θνξά ην 

κήλα, είλαη πεξηζζφηεξν πηζαλφ (πεξίπνπ 19, 12, 6 θαη 6 θνξέο, αληίζηνηρα) λα έρνπλ ηελ 

ίδηα ή κεγαιχηεξε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps. 
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3) Όζνη είλαη απφ 31 έσο 45 εηψλ είλαη ιηγφηεξν πηζαλφ (0,313 θνξέο) λα αιιάδνπλ 

δηαδξνκή βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ εθαξκνγή Google maps  ζε ζρέζε κε φζνπο είλαη 

άλσ ησλ 45 εηψλ, θξαηψληαο ηηο ηηκέο ησλ ππφινηπσλ κεηαβιεηψλ ζηαζεξέο. Γηα ηηο 

ππφινηπεο θαηεγνξίεο ησλ θαηεγνξηθψλ κεηαβιεηψλ πνπ ππάξρνπλ ζην κνληέιν 

ζεσξείηαη φηη ε πηζαλφηεηα λα αιιάδνπλ δηαδξνκή βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ 

εθαξκνγή Google maps είλαη ίδηα αλάκεζα ζηηο θαηεγνξίεο.   

4) Όζνη δελ γλσξίδνπλ κηα δηαδξνκή ρξεζηκνπνηνχλ θαηά πιεηνςεθία απφ ζπρλά έσο πνιχ 

ζπρλά ηελ εθαξκνγή Google maps, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην (21% θαη 65,4%, 

αληίζηνηρα), είηε θηλνχληαη κε ΜΜΜ (24,1% θαη 70,4%, αληίζηνηρα). Η πιεηνςεθία 

φζσλ ρξεζηκνπνηνχλ ηελ εθαξκνγή Google maps γηα ηελ ζπληνκφηεξε δηαδξνκή, ηελ 

ρξεζηκνπνηνχλ απφ κεξηθέο θνξέο έσο πνιχ ζπρλά, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην (25,2%, 

35% θαη 29,4% αληίζηνηρα), είηε θηλνχληαη κε ηα ΜΜΜ (18,5%, 48,1% θαη 27,8%, 

αληίζηνηρα).  

Παξφκνηα θαηαλνκή ρξήζεο ηεο εθαξκνγήο Google maps θάλνπλ θαη φζνη ιακβάλνπλ 

ππφςε ηελ εθαξκνγή γηα ηελ θπθινθνξηαθή θαηάζηαζε ζηνπο δξφκνπο πξηλ ηελ επηινγή 

δηαδξνκήο, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ. Καη ζηηο δχν πεξηπηψζεηο νη 

πιεηνςεθία ησλ ρξεζηψλ ρξεζηκνπνηεί ηελ εθαξκνγή απφ κέηξηα έσο πάξα πνιχ. ΢ηελ 

πεξίπησζε πνπ ν ρξήζηεο γλσξίδεη φηη ε δηαδξνκή πνπ αθνινπζεί ζπρλά έρεη 

θπθινθνξηαθή ζπκθφξεζε θαη θηλείηαη κε απηνθίλεην , είλαη πην πηζαλφ λα 

ζπκβνπιεπηεί  ηελ εθαξκνγή Google maps απφ φζνπο θηλνχληαη κε ΜΜΜ (p-

value=0,018). ΢ηελ πεξίπησζε πνπ ππάξρεη πίεζε ρξφλνπ, νη ρξήζηεο ηεο εθαξκνγήο 

Google maps ηελ ρξεζηκνπνηνχλ κε παξφκνηα ζπρλφηεηα γηα λα επηιέμνπλ λέα 

ζπληνκφηεξε δηαδξνκή, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην (ζπρλά: 31,3%, πνιχ ζπρλά: 

31,9%) είηε κε ΜΜΜ (ζπρλά: 20,8%, πνιχ ζπρλά: 30,2%).  

Η πην ζπρλή παξάκεηξνο πνπ ρξεζηκνπνηείηαη γηα ηελ επηινγή δηαδξνκήο κέζσ ηεο 

εθαξκνγήο Google maps, είλαη ν ρξφλνο είηε νη ρξήζηεο θηλνχληαη κε απηνθίλεην 

(69,1%) είηε κε ΜΜΜ (73,6%). Όζνλ αθνξά ηηο επηινγέο δηαδξνκήο πνπ νξίδνληαη κέζσ 

ηεο εθαξκνγήο Google maps (απνθπγή απηνθηλεηφδξνκσλ, απνθπγή δηνδίσλ, απνθπγή 

πνξζκείσλ), ε πην ζπρλή αλάκεζα ζηνπο ρξήζηεο είλαη ε απνθπγή δηνδίσλ είηε θηλνχληαη 

κε απηνθίλεην θαη φρη ΜΜΜ (31,6%), είηε κε ΜΜΜ θαη φρη απηνθίλεην (22,2%). 

Δπίζεο, παξαηεξείηαη φηη ην 16,5% φζσλ θηλνχληαη κε απηνθίλεην θαη ην 18,9% φζσλ 

θηλνχληαη κε ΜΜΜ, δελ γλσξίδνπλ ηελ πξναλαθεξφκελε ξχζκηζε. 

Οη ρξήζηεο πνπ θηλνχληαη κε απηνθίλεην (κεξηθέο θνξέο: 25,6%, ζπρλά: 35%), αιιά θαη 

φζνη θηλνχληαη κε ΜΜΜ (κεξηθέο θνξέο: 35,8%, ζπρλά: 41,5%), αιιάδνπλ ην ίδην ζπρλά 

ηελ δηαδξνκή ηνπο βαζηδφκελνη ζε πιεξνθνξίεο ηεο εθαξκνγήο Google maps.  
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Η ζπρλφηεηα κε ηελ νπνία ζπκβνπιεχνληαη ην ρξφλν άθημεο πνπ αλαγξάθεηαη ζηηο 

ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο δελ δηαθνξνπνηείηαη αλάκεζα ζε φζνπο θηλνχληαη κε απηνθίλεην 

(κεξηθέο θνξέο: 20,5%, ζπρλά: 34,8%, θάζε θνξά:27,3%) ή κε ΜΜΜ (κεξηθέο θνξέο: 

22,2%, ζπρλά: 37%, θάζε θνξά: 14,8%). Οκνίσο, δελ δηαθνξνπνηείηαη αλάκεζα ζηνπο 

ρξήζηεο πνπ θηλνχληαη κε απηνθίλεην (πνηέ: 24,1%, ζπάληα: 25,5%) ή κε ΜΜΜ (πνηέ: 

28,6%, ζπάληα: 26,5%), ε ζπρλφηεηα κε ηελ νπνία νξίδνπλ ηελ ψξα/εκεξνκελία 

κεηαθίλεζεο (αλαρψξεζε/άθημε) ζηελ εθαξκνγή Google maps γηα λα βξνχλε ηελ 

θαιχηεξε δηαδξνκή πξνηνχ αλαρσξήζνπλ. 

Η πιεηνςεθία ησλ ρξεζηψλ είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην (ζπρλά: 29,8%, θάζε θνξά: 

59%) είηε κε ΜΜΜ (ζπρλά: 27,8%, θάζε θνξά: 64,8%), ζπκβνπιεχνληαη ηελ εθαξκνγή 

Google maps ζε πεξίπησζε πνπ ραζνχλε. Σν 30,2% φζσλ θηλνχληαη κε απηνθίλεην, 

έλαληη ηνπ 14,8% φζσλ θηλνχληαη κε ΜΜΜ έρνπλ ελεξγνπνηήζεη λα ιακβάλνπλ 

εηδνπνηήζεηο  ηεο εθαξκνγήο Google maps ζρεηηθά κε ηε ζπρλή δηαδξνκή πνπ δηαλχνπλ 

(p-value=0,075). Η επηινγή ηεο εθαξκνγήο Google maps γηα πξνζζήθε πνιιαπιψλ 

δηαδξνκψλ ρξεζηκνπνηείηαη είηε νη ρξήζηεο θηλνχληαη κε απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ. 

Σέινο πιεηνςεθία ησλ ρξεζηψλ ηεο εθαξκνγήο Google maps, είηε θηλνχληαη κε 

απηνθίλεην (πνιχ απαξαίηεηε: 32,5%, πάξα πνιχ απαξαίηεηε: 27,6%), είηε κε ΜΜΜ 

(πνιχ απαξαίηεηε: 29,6%, πάξα πνιχ απαξαίηεηε: 33,3%), ηελ ζεσξνχλ απαξαίηεηε 

ζηελ θαζεκεξηλφηεηά ηνπο. 

΢πλνπηηθά ζπκπεξαίλνπκε ηα είλαη ηα εμήο: 

 Ληγφηεξα ρηιηφκεηξα ζπλεπάγεηαη κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα γηα ζπρλφηεξε ρξήζε Google 

maps κε IX.  

 Ληγφηεξν ζπρλή ρξήζε πεξηθεξεηαθψλ νδψλ ζπλεπάγεηαη κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα γηα  

ζπρλφηεξε ρξήζε Google maps κε ΙΥ. 

 Γπλαίθεο ζε ζρέζε κε ηνπο άλδξεο έρνπλ κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα γηα ζπρλφηεξε ρξήζε 

Google γηα κεηαθηλήζεηο κε ΜΜΜ. 

 Φνηηεηέο, Μηζζσηνί θαη Διεχζεξνη επαγγεικαηίεο ζε ζρέζε κε ηνπο άλεξγνπο θαη ηνπο 

ζπληαμηνχρνπο έρνπλ κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα γηα ζπρλφηεξε ρξήζε Google maps γηα 

κεηαθηλήζεηο κε ΜΜΜ. 

 Δξγαδφκελνη ζηα βφξεηα ή λφηηα πξνάζηηα ζε ζρέζε κε άλεξγνπο έρνπλ κεγαιχηεξε 

πηζαλφηεηα γηα ζπρλφηεξε ρξήζε Google maps κε ΜΜΜ,  

 Όζσλ νη επηινγέο γηα κεηαθίλεζε επεξεάδνληαη απφ κέηξηα έσο πνιχ ιφγσ άλεζεο ζε 

ζρέζε κε φζσλ επεξεάδνληαη πάξα πνιχ έρνπλ κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα γηα ζπρλφηεξε 

ρξήζε Google maps κε ΜΜΜ. 
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 Όζσλ νη επηινγέο γηα κεηαθίλεζε επεξεάδνληαη πάξα πνιχ ιφγσ αζθάιεηαο ζε ζρέζε κε 

φζνπο επεξεάδνληαη κέηξηα  έρνπλ κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα γηα  ζπρλφηεξε ρξήζε Google 

maps κε ΜΜΜ.  

 Όζνη ηαμηδεχνπλ εθηφο Αζελψλ κία θνξά ην ρξφλν, κία θνξά ην εμάκελν, κία θνξά ην 

ηξίκελν, κία θνξά ην κήλα ζε ζρέζε κε φζνπο ηαμηδεχνπλ πεξηζζφηεξν απφ κία θνξά ην 

κήλα έρνπλ κεγαιχηεξε πηζαλφηεηα γηα ζπρλφηεξε ρξήζε Google maps κε ΜΜΜ. 

 Όζνη είλαη απφ 31 έσο 45 εηψλ ζε ζρέζε κε φζνπο είλαη άλσ ησλ 45 εηψλ είλαη  ιηγφηεξν 

πηζαλφ λα αιιάδνπλ δηαδξνκή βάζεη πιεξνθνξηψλ απφ ηελ εθαξκνγή Google maps 

 Όζνη δελ γλσξίδνπλ κηα δηαδξνκή  ρξεζηκνπνηνχλ απφ ζπρλά έσο πνιχ ζπρλά ηελ 

εθαξκνγή Google maps, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην , είηε θηλνχληαη κε ΜΜΜ. 

 Όζνη ρξεζηκνπνηνχλ ηελ εθαξκνγή Google maps γηα ηελ ζπληνκφηεξε δηαδξνκή ηελ 

ρξεζηκνπνηνχλ απφ κεξηθέο θνξέο έσο πνιχ ζπρλά, είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην, είηε 

θηλνχληαη κε ηα ΜΜΜ.  

 Όζνη ιακβάλνπλ ππφςε ηελ εθαξκνγή γηα ηελ θπθινθνξηαθή θαηάζηαζε ζηνπο δξφκνπο 

πξηλ ηελ επηινγή δηαδξνκήο ρξεζηκνπνηνχλ ηελ εθαξκνγή απφ κέηξηα έσο πάξα πνιχ 

είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ. 

 ΢ηελ πεξίπησζε πνπ ν ρξήζηεο γλσξίδεη φηη ε δηαδξνκή πνπ αθνινπζεί ζπρλά έρεη 

θπθινθνξηαθή ζπκθφξεζε, ηφηε αλ θηλείηαη κε απηνθίλεην  είλαη πην πηζαλφ λα 

ζπκβνπιεπηεί  ηελ εθαξκνγή Google maps απφ φζνπο θηλνχληαη κε ΜΜΜ. 

 ΢ε πεξίπησζε πνπ ν ρξήζηεο έρεη ραζεί,  είηε θηλείηαη κε είηε κε ΙΥ είηε κε ΜΜΜ έρεη 

ίδηα πηζαλφηεηα  λα ζπκβνπιεπηεί ηελ εθαξκνγή Google maps. 

 ΢ηελ πεξίπησζε πνπ ππάξρεη πίεζε ρξφλνπ ε πηζαλφηεηα  νη ρξήζηεο ηεο εθαξκνγήο 

Google maps λα  ηελ ρξεζηκνπνηήζνπλ γηα λα επηιέμνπλ λέα ζπληνκφηεξε δηαδξνκή, είηε 

θηλνχληαη κε απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ είλαη ίδηα.  

 Η πην ζπρλή παξάκεηξνο πνπ ρξεζηκνπνηείηαη γηα ηελ επηινγή δηαδξνκήο κέζσ ηεο 

εθαξκνγήο Google maps είλαη ν ρξφλνο είηε νη ρξήζηεο θηλνχληαη κε απηνθίλεην  είηε κε 

ΜΜΜ. 

 Απφ ηηο επηινγέο δηαδξνκήο πνπ νξίδνληαη κέζσ ηεο εθαξκνγήο Google maps (απνθπγή 

απηνθηλεηφδξνκσλ, απνθπγή δηνδίσλ, απνθπγή πνξζκείσλ), ε πην ζπρλή αλάκεζα ζηνπο 

ρξήζηεο είλαη ε απνθπγή δηνδίσλ είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην θαη φρη ΜΜΜ είηε κε 

ΜΜΜ θαη φρη απηνθίλεην. 

 Οη ρξήζηεο αιιάδνπλ ηελ δηαδξνκή ηνπο βαζηδφκελνη ζε πιεξνθνξίεο ηεο εθαξκνγήο 

Google maps ην ίδην ζπρλά  είηε  θηλνχληαη κε απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ. 

 Η ζπρλφηεηα κε ηελ νπνία ζπκβνπιεχνληαη ην ρξφλν άθημεο πνπ αλαγξάθεηαη ζηηο 

ελαιιαθηηθέο δηαδξνκέο, δελ δηαθνξνπνηείηαη αλάκεζα ζε φζνπο θηλνχληαη κε 

απηνθίλεην θαη ΜΜΜ. 

 Η ζπρλφηεηα κε ηελ νπνία νξίδνπλ ηελ ψξα/εκεξνκελία κεηαθίλεζεο 

(αλαρψξεζε/άθημε) ζηελ εθαξκνγή Google maps γηα λα βξνχλε ηελ θαιχηεξε δηαδξνκή 
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πξνηνχ αλαρσξήζνπλ,  δελ δηαθνξνπνηείηαη αλάκεζα ζε φζνπο θηλνχληαη κε απηνθίλεην 

θαη ΜΜΜ.  

 Η επηινγή ηεο εθαξκνγήο Google maps γηα πξνζζήθε πνιιαπιψλ δηαδξνκψλ  

ρξεζηκνπνηείηαη είηε νη ρξήζηεο θηλνχληαη κε απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ. 

 H ξχζκηζε ιήςεο  εηδνπνηήζεσλ ηεο εθαξκνγήο Google maps ζρεηηθά κε ηε ζπρλή 

δηαδξνκή πνπ δηαλχνπλ δελ δηαθνξνπνηείηαη αλάκεζα ζε φζνπο θηλνχληαη κε απηνθίλεην 

θαη ΜΜΜ.  

 Η πιεηνςεθία ησλ ρξεζηψλ ηεο εθαξκνγήο Google maps ηελ ζεσξνχλ απαξαίηεηε ζηελ 

θαζεκεξηλφηεηά ηνπο  είηε θηλνχληαη κε απηνθίλεην είηε κε ΜΜΜ. 

 

΢πλνιηθά νη παξάγνληεο πνπ επεξεάδνπλ ηηο επηινγέο κεηαθίλεζεο ησλ κεηαθηλνχκελσλ ζε 

ζρέζε κε ηελ επηξξνή απφ ηελ δηαδηθηπαθή εθαξκνγή Google maps είλαη : ην θχιν, ε ειηθία, 

ην επάγγεικα, ε ηνπνζεζία εξγαζίαο, ε αληίιεςε γηα ηελ άλεζε, ηελ αζθάιεηα, ηνλ ρξφλν, ε 

ζπρλφηεηα ηαμηδηνχ εθηφο Αζελψλ,  ε δηαλπφκελε απφζηαζε εβδνκαδηαίσο, ε ρξήζε ησλ 

πεξηθεξεηαθψλ νδψλ, ε γλψζε ηεο δηαδξνκήο, ε ζέιεζε γηα επηινγή ηεο ζπληνκφηεξεο 

δηαδξνκήο, νη ζπλζήθεο πνπ αληηκεησπίδεη ν ρξήζεο ηε δεδνκέλε ζηηγκή (αλ έρεη ραζεί ή έρεη 

πίεζε ρξφλνπ ή γλσξίδεη φηη ππάξρεη θπθινθνξηαθή ζπκθφξεζε ζηελ δηαδξνκή πνπ 

πξφθεηηαη λα αθνινπζήζεη εκπεηξηθά), ε ζέιεζε γηα ελεκέξσζε ηεο θπθινθνξηαθήο 

θαηάζηαζεο,  ε ζέιεζε γηα απνθπγή δηνδίσλ θαη  ε παξνρή ξπζκίζεσλ πνπ αθνξνχλ ηελ 

πξνζαξκνγή δηαδξνκήο απφ ηελ εθαξκνγή.  
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6.2 Μελλοντικϋσ προτϊςεισ  

 

Ωο κειινληηθή πξφηαζε γηα πεξαηηέξσ έξεπλα παξαηίζεληαη ε εμήο  : 

Έξεπλα ζε έλα έλα κεγαιχηεξν δείγκα πνπ αθνξά ρψξεο ηνπ εμσηεξηθνχ, θαζψο εθεί ε 

εθαξκνγή Google maps εκπεξηέρεη πεξηζζφηεξεο ξπζκίζεηο θαη εθαξκνγέο. Υαξαθηεξηζηηθφ 

παξάδεηγκα είλαη ε εκθάληζε πνδειαηνδξφκσλ, ρψξσλ ζηάζκεπζεο θαη πιεξνθνξίεο 

δηαζεζηκφηεηαο απηψλ, εληνπηζκφ ζηαζκψλ θφξηηζεο ειεθηξηθψλ απηνθηλήησλ. Eπίζεο ζε 

νξηζκέλεο ρψξεο έρεη πξνζηεζεί ε ιεηηνπξγία ΑR (Augmented Reality)  navigation, γεγνλφο πνπ 

θαζηζηά ηελ εθαξκνγή αθφκα πην δεκνθηιή θαη πξνζειθχεη ζηε ρξήζε ηεο πεξηζζφηεξνπο 

αλζξψπνπο. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

Eικόνα : Ροδθλατόδρομοι και εντοπιςμόσ κζςεων ςτάκμευςθσ 
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Παρϊρτημα ΙΙ-μεταβλητϋσ 

Οη κεηαβιεηέο πνπ δεκηνπξγήζεθαλ είλαη νη εμήο: 

α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

1 gender Φφλο 

2 age Ηλικία 

3 job Kφρια εναςχόλθςθ 

4 education Επίπεδο εκπαίδευςθσ 

5 residence Σόποσ διαμονισ 

6 job_location Σοποκεςία Εργαςίασ 

7 income Ατομικό Eτιςιο ειςόδθμα 

8α motorcycle_D_L Είςαι κάτοχοσ διπλϊματοσ 

οδιγθςθσ; *Μοτοςυκλζτασ+ 

8β car_D_L Είςαι κάτοχοσ διπλϊματοσ 

οδιγθςθσ; *Αυτοκινιτου+ 

8γ truck_D_L Είςαι κάτοχοσ διπλϊματοσ 

οδιγθςθσ; *Φορτθγοφ+ 

9 car_owner Είςαι κάτοχοσ αυτοκινιτου; 

10 driving_experience Ποια είναι θ οδθγικι ςου 

εμπειρία (ςε χρόνια); 

11 driving_professionally Οδθγείσ επαγγελματικά; 

(ταξί, μεταφορζσ κτλ) 

12 vehicle_for_job Με ποιό μζςο 
πραγματοποιείσ κυρίωσ τισ 
κακθμερινζσ ςου 
μετακινιςεισ ανά ςκοπό 
μετακίνθςθσ;  *Εργαςία+ 

13 vehicle_for_shopping Με ποιό μζςο 
πραγματοποιείσ κυρίωσ τισ 
κακθμερινζσ ςου 
μετακινιςεισ ανά ςκοπό 
μετακίνθςθσ;  *Αγορζσ+ 

14α vehicle_for_fun Με ποιό μζςο 
πραγματοποιείσ κυρίωσ τισ 
κακθμερινζσ ςου 
μετακινιςεισ ανά ςκοπό 
μετακίνθςθσ;  *Αναψυχι+ 
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α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

14β  vehicle_other Με ποιό μζςο 
πραγματοποιείσ κυρίωσ τισ 
κακθμερινζσ ςου 
μετακινιςεισ ανά ςκοπό 
μετακίνθςθσ;  *Άλλο+ 
 

14γ frequency_job Επζλεξε τθν ςυχνότθτα 

εβδομαδιαίωσ με τθν οποία 

πραγματοποιείσ 

μετακινιςεισ με  αυτοκίνθτο 

ανα ςκοπό μετακίνθςθσ ( 

κάκε αρικμόσ αντιςτοιχεί ςε 

φορζσ τθν εβδομάδα) 

*Εργαςία+ 

14δ frequency_shopping Επζλεξε τθν ςυχνότθτα 
εβδομαδιαίωσ με τθν οποία 
πραγματοποιείσ 
μετακινιςεισ με  αυτοκίνθτο 
ανα ςκοπό μετακίνθςθσ ( 
κάκε αρικμόσ αντιςτοιχεί ςε 
φορζσ τθν εβδομάδα) 
*Αγορζσ+ 
 
 
 

15α frequency_fun Επζλεξε τθν ςυχνότθτα 
εβδομαδιαίωσ με τθν οποία 
πραγματοποιείσ 
μετακινιςεισ με  αυτοκίνθτο 
ανα ςκοπό μετακίνθςθσ 
*Αναψυχι+ 
 
 

15β frequency_other Επζλεξε τθν ςυχνότθτα 

εβδομαδιαίωσ με τθν οποία 

πραγματοποιείσ 

μετακινιςεισ με  αυτοκίνθτο 

ανα ςκοπό μετακίνθςθσ ( 

κάκε αρικμόσ αντιςτοιχεί ςε 

φορζσ τθν εβδομάδα) 

*Άλλο+ 
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α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

15γ distance_per_day Πόςα χιλιόμετρα διανφεισ 

θμερθςίωσ κατά μζςο όρο; 

15δ distance_per_week Πόςα χιλιόμετρα διανφεισ 

εβδομαδιαίωσ κατά μζςο 

όρο; 

16α frequency_highway Πόςο ςυχνά χρθςιμοποιείσ 
τισ παρακάτω οδικζσ 
αρτθρίεσ ; 
*Αυτοκινθτόδρομουσ με 
διόδια+ 
 

16β frequency_ring_road Πόςο ςυχνά χρθςιμοποιείσ 

τισ παρακάτω οδικζσ 

αρτθρίεσ ; *Περιφερεικοί 

οδοί+ 

17α influence_cost Πόςο  επθρεάηουν τισ 
επιλογζσ ςου για 
μετακίνθςθ οι παρακάτω 
παράγοντεσ; *Κόςτοσ+ 

17β influence_time Πόςο  επθρεάηουν τισ 
επιλογζσ ςου για 
μετακίνθςθ οι παρακάτω 
παράγοντεσ; *Χρόνοσ+ 

 
18α 

 

influence_comfort Πόςο  επθρεάηουν τισ 
επιλογζσ ςου για 
μετακίνθςθ οι παρακάτω 
παράγοντεσ; *Άνεςθ+ 
 

18β influence_safety Πόςο  επθρεάηουν τισ 
επιλογζσ ςου για 
μετακίνθςθ οι παρακάτω 
παράγοντεσ; *Αςφάλεια+ 

18γ trip_frequency Πόςο ςυχνά ταξιδεφεισ 

εκτόσ νομοφ κατοικίασ; 

18δ reason_for_trip Για ποιό λόγο ταξιδεφεισ 

κυρίωσ εκτόσ νομοφ 

κατοικίασ; 
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α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

19 mobile_owner_gm Ζιςαι κάτοχοσ κινθτοφ που 

διακζτει τθν εφαρμογι 

Google maps; 

20 usefull Πόςο χριςιμο κεωρείσ το 

Google maps; 

21 trust Εμπιςτεφεςαι το Google 
maps; 

22 use_unknown_route Xρθςιμοποιείσ το Google 

maps αν δεν γνωρίηεισ μια 

διαδρομι; 

23 gm_car Πόςο ςυχνά χρθςιμοποιείσ 
τθν εφαρμογι Google maps; 
*για μετακίνιςεισ με 
αυτοκίνθτο + 
 
 
 
 
 

24 gm_public_trunsportation Πόςο ςυχνά χρθςιμοποιείσ  
τθν εφαρμογι Google maps; 

*για μετακινιςεισ με 

δθμόςιεσ ςυγκοινωνίεσ 

(επιλογι διαδοχικϊν 

ςυκοινωνιϊν )+ 

25 gm_pedestrian Πόςο ςυχνά χρθςιμοποιείσ 
τθν εφαρμογι Google maps; 
*για μετακινιςεισ πεηόσ+ 
 
 

26 α gm_other Πόςο ςυχνά χρθςιμοποιείσ 

τθν εφαρμογι Google maps; 

*για μετακινιςεισ με άλλο 

μζςο + 

26β gm_fastest_route Ακολουκείσ τισ πλθροφορίεσ 

του Google maps για τθν 

ςυντομότερθ διαδρομι; 
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α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

26γ gm_traffic_situation Λαμβάνεισ υπόψθν τισ 

πλθροφορίεσ του Google 

maps για τθν κυκλοφοριακι 

κατάςταςθ πριν τθν επιλογι 

τθσ διαδρομισ; 

27 traffic_jam ΢υμβουλεφεςαι το Google 

maps προκειμζνου να 

ακολουκιςεισ μια νζα 

διαδρομι  όταν γνωρίηεισ 

ότι αυτι που χρθςιμοποιείσ 

ςυχνά ζχει κυκλοφοριακι 

ςυμφόρθςθ; 

28 time_pressure ΢υμβουλεφεςαι το Google 

maps προκειμζνου να 

ακολουκιςεισ μια νζα 

ςυντομότερθ διαδρομι  

όταν ζχεισ πίεςθ χρόνου ι 

ζχεισ αργιςει; 

29 gm_parameters Ποιά παράμετρο 

χρθςιμοποιείσ για τθν 

επιλογι τθσ διαδρομισ ςου 

ςτο Google maps; 

30α option_avoid_motorways Ποια/ζσ απο τισ παρακάτω 
επιλογζσ διαδρομισ ορίηεισ 
ςτισ ρυκμίςεισ του Google 
maps;*αποφυγι 
αυτοκινθτόδρομων+ 
 

30β  option_avoid_tollbooth Ποια/ζσ απο τισ παρακάτω 

επιλογζσ διαδρομισ ορίηεισ 

ςτισ ρυκμίςεισ του Google 

maps;*αποφυγι διοδίων+ 

30 γ options_avoid_ferry Ποια/ζσ απο τισ παρακάτω 

επιλογζσ διαδρομισ ορίηεισ 

ςτισ ρυκμίςεισ του Google 

maps;*αποφυγι πορκμείων+ 
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α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

30 δ options_avoid_unknown Ποια/ζσ απο τισ παρακάτω 

επιλογζσ διαδρομισ ορίηεισ 

ςτισ ρυκμίςεισ του Google 

maps;*δεν γνωρίηω τθν 

ρφκμιςθ+ 

30ε 
 

options_none_from_the_above Ποια/ζσ απο τισ παρακάτω 

επιλογζσ διαδρομισ ορίηεισ 

ςτισ ρυκμίςεισ του Google 

maps;*Κανζνα απο τα 

παραπάνω+ 

31 gp_aim_avoid_tollbooth Χρθςιμοποιείσ το Google 

maps προκειμζνου να 

αποφφγεισ μια διαδρομι με 

διόδια; 

32α information_about_traffic_gp Ποιόν τρόπο και ςε τι βακμό  
προτιμάσ να ενθμερϊνεςαι 
ςχετικά με τθν κίνθςθ ςτουσ 
δρόμουσ;  [Google maps] 

32β information_about_traffic_other_app Ποιόν τρόπο και ςε τι βακμό  
προτιμάσ να ενθμερϊνεςαι 
ςχετικά με τθν κίνθςθ ςτουσ 
δρόμουσ;  *Άλλθ 
διαδυκτυακι εφαρμογι+ 
 
 

32γ information_about_traffic_radio Ποιόν τρόπο και ςε τι βακμό  
προτιμάσ να ενθμερϊνεςαι 
ςχετικά με τθν κίνθςθ ςτουσ 
δρόμουσ;  *Ραδιόφωνο+ 
 

32δ information_about_traffic_other Ποιόν τρόπο και ςε τι βακμό  
προτιμάσ να  
ενθμερϊνεςαι ςχετικά με 
τθν κίνθςθ ςτουσ δρόμουσ;  
*Άλλο+ 

33 change_route Αλλάηεισ τθ διαδρομι ςου 

βαςιηόμενοσ ςε 

πλθροφορίεσ απο το Google 

map; 
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α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

34 change_vehicle Αλλάηεισ μζςο για τθν 

διαδρομι ςου βαςιηόμενοσ 

ςε πλθροφορίεσ απο το 

Google maps; 

35 arrival_time ΢υμβουλεφεςαι τον χρόνο 

άφιξθσ που αναγράφεται 

ςτισ εναλλακτικζσ 

διαδρομζσ ; 

36 option_arrival_departure Oρίηεισ τθν 

ϊρα/θμερομθνία 

μετακίνθςθσ 

(αναχϊρθςθ/άφιξθ) ςτο 

Google maps για να βρείσ 

τθν καλφτερθ διαδρομι 

προτοφ αναχωριςεισ; 

37 getting_lost ΢υμβουλεφεςαι το Google 

maps ςε περίπτωςθ που 

ζχεισ χακεί; 

38 gm_notifications Ζχεισ ενεργοποιιςει να 

λαμβάνεισ  ειδοποιιςεισ του 

Google maps ςχετικά με τθ 

ςυχνι διαδρομι που 

διανφεισ ; ( πλθροφορίεσ 

ςχετικά με τθν κυκλοφορία, 

τισ κακυςτεριςεισ ι τυχόν 

προβλιματα κατα μικοσ τθσ 

ςυχνισ διαδρομισ, κακϊσ 

και χρόνουσ μεταβίβαςθσ 

ςτον προοριςμό) 

39 multiple_destinations Χρθςιμοποιείσ τθν επιλογι 
που προςφζρει το Google 
maps για προςκικθ 
πολλαπλϊν προοριςμϊν ; 
(ςυντομότερθ ςυνολικι 
διαδρομι διαδοχικϊν 
προοριςμϊν) 
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α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

40 strike ΢υμβουλεφεςαι το Google 
maps για τθν επιλογι τθσ 
διαδρομισ ςου ςε 
περίπτωςθ απεργιακϊν 
κινθτοποιιςεων κάποιων 
ΜΜΜ ; (επιλογι απο τισ 
εναλλακτικζσ διαδρομζσ) 
 
 
 
 

41 option_preferce_vehicle ΢τισ ρυκμίςεισ  επιλογθσ 
δθμόςιασ  
ςυγκοινωνίασ που 

προςφζρει το Google maps 

ορίηεισ  προτιμϊμενο μζςο ;  

(Λεωφορείο, Σρζνο, 

Σράμ/Προαςτιακόσ , 

Τπόγειοσ ΢ιδθρόδρομοσ) 

42 gm_notifications_2 Λαμβάνεισ υπόψθν ςου 

ςτον προγραμματιςμό τθσ 

διαδρομισ ςου τισ 

ειδοποιιςεισ του Google 

maps για τα δρομολόγια 

τρζνων; 

 

43 α  options_public_transportation_best_route ΢τισ ρυκμίςεισ  επιλογθσ 
δθμόςιασ ςυγκοινωνίασ που 
προςφζρει το Google maps 
ποιζσ/ ποιά επιλογι/ζσ 
ορίηεισ ; *Bζλτιςτθ 
διαδρομι+ 
 

43β options_public_transportatios_less_stations ΢τισ ρυκμίςεισ  επιλογθσ 

δθμόςιασ ςυγκοινωνίασ που 

προςφζρει το Google maps 

ποιζσ/ ποιά επιλογι/ζσ 

ορίηεισ ; *Λιγότερεσ 

μετεπιβάςεισ+ 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

178 
 

α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

43γ options_public_transportatios_less_walking ΢τισ ρυκμίςεισ  επιλογθσ 

δθμόςιασ ςυγκοινωνίασ που 

προςφζρει το Google maps 

ποιζσ/ ποιά επιλογι/ζσ 

ορίηεισ ; *Λιγότερο 

περπάτθμα+ 

α/α ερϊτθςθσ ΠΝΟΜΑ METABΛΗΤΗΣ ΕΤΙΚΕΤΑ ΕΡΕΞΗΓΗΣΗΣ 

43δ options_public_transportatios_unknown ΢τισ ρυκμίςεισ  επιλογθσ 

δθμόςιασ ςυγκοινωνίασ που 

προςφζρει το Google maps 

ποιζσ/ ποιά επιλογι/ζσ 

ορίηεισ ; *Δεν γνωρίηω τθν 

ρφκμιςθ + 

43ε options_public_transportatios_none_from_the_above ΢τισ ρυκμίςεισ  επιλογθσ 

δθμόςιασ ςυγκοινωνίασ που 

προςφζρει το Google maps 

ποιζσ/ ποιά επιλογι/ζσ 

ορίηεισ ; * Kανζνα απο τα 

παραπάνω+ 

44 necessary_gp Πόςο απαρατθτο είναι το 

Google maps ςτθν 

κακθμερινότθτα ςου; 

Ρίνακασ 60: Mεταβλθτζσ SPSS 
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Παρϊρτημα ΙΙΙ script  

script ερώτημα α 

/* question a 

/*ordinal univariate models 

 

PLUM gm_car BY gender 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY age 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY job 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY education 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 
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  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY residence 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY job_location 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY income 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY driving_experience 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 
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PLUM gm_car BY driving_professionally 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car WITH frequency_job 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car WITH frequency_shopping 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car WITH frequency_fun 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car WITH frequency_other 
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  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY distance_per_day 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY distance_per_week 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY frequency_highway 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY frequency_ring_road 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 
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  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY influence_cost 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY influence_time 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY influence_comfort 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY influence_safety 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 
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PLUM gm_car BY trip_frequency 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_car BY reason_for_trip 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

/*multivariate ordinal  model 

 /* model a 

 

PLUM gm_car BY education income car_D_L car_owner driving_experience distance_per_week 

frequency_highway frequency_ring_road influence_time influence_comfort influence_safety WITH 

frequency_job frequency_shopping frequency_fun frequency_other 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=CORB FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL 

  /TEST=education 1 0 0  -1; 

             education 0 1 0  -1; 

             education 0 0 1  -1 
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 /TEST=income 1 0 0 0 -1; 

              income 0 1 0 0 -1; 

              income 0 0 1 0 -1; 

              income 0 0 0 1 -1 

 /TEST= car_D_L 1 -1          

 /TEST= car_owner 1 -1 

 /TEST=driving_experience 1 0 0 -1; 

              driving_experience 0 1 0 -1; 

              driving_experience 0 0 1 -1 

 /TEST= distance_per_week 1 0 -1; 

             distance_per_week 0 1 -1 

  /TEST=frequency_highway 1 0 0 0 -1; 

              frequency_highway 0 1 0 0 -1; 

              frequency_highway 0 0 1 0 -1; 

              frequency_highway 0 0 0 1  -1 

   /TEST=frequency_ring_road 1 0 0 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 1 0 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 0 1 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 0 0 1 -1            

  /TEST=influence_time 1 0 0 0  -1; 

              influence_time 0 1 0 0  -1; 

              influence_time 0 0 1 0  -1; 

              influence_time 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_comfort 1 0 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 1 0 0  -1; 
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              influence_comfort 0 0 1 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_safety 1 0 0 0 -1; 

              influence_safety 0 1 0 0  -1; 

              influence_safety 0 0 1 0  -1; 

              influence_safety 0 0 0 1  -1.       

 

 

PLUM gm_car BY income car_D_L distance_per_week influence_time influence_comfort 

influence_safety WITH frequency_job frequency_shopping 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=CORB FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL 

 /TEST=income 1 0 0 0 -1; 

              income 0 1 0 0 -1; 

              income 0 0 1 0 -1; 

              income 0 0 0 1 -1 

 /TEST= car_D_L 1 -1          

 /TEST= distance_per_week 1 0 -1; 

             distance_per_week 0 1 -1 

 /TEST=influence_time 1 0 0 0  -1; 

              influence_time 0 1 0 0  -1; 

              influence_time 0 0 1 0  -1; 

              influence_time 0 0 0 1  -1      
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 /TEST=influence_comfort 1 0 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 1 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 1 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_safety 1 0 0 0 -1; 

              influence_safety 0 1 0 0  -1; 

              influence_safety 0 0 1 0  -1; 

              influence_safety 0 0 0 1  -1.     

 

PLUM gm_car BY car_D_L distance_per_week influence_time influence_comfort influence_safety WITH 

frequency_job frequency_shopping 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=CORB FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL 

 /TEST= car_D_L 1 -1          

 /TEST= distance_per_week 1 0 -1; 

             distance_per_week 0 1 -1 

 /TEST=influence_time 1 0 0 0  -1; 

              influence_time 0 1 0 0  -1; 

              influence_time 0 0 1 0  -1; 

              influence_time 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_comfort 1 0 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 1 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 1 0  -1; 
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              influence_comfort 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_safety 1 0 0 0 -1; 

              influence_safety 0 1 0 0  -1; 

              influence_safety 0 0 1 0  -1; 

              influence_safety 0 0 0 1  -1.     

 

 

 

/* logistic univariate models 

 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER gender 

  /CONTRAST (gender)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER age 

  /CONTRAST (age)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER job 

  /CONTRAST (job)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 
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LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER education 

  /CONTRAST (education)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER residence 

  /CONTRAST (residence)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER job_location 

  /CONTRAST (job_location)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER income 

  /CONTRAST (income)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER motorcycle_D_L 

  /CONTRAST (motorcycle_D_L)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 
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LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER car_D_L 

  /CONTRAST (car_D_L)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER truck_D_L 

  /CONTRAST (truck_D_L)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER car_owner 

  /CONTRAST (car_owner)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER driving_experience 

  /CONTRAST (driving_experience)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER driving_professionally 

  /CONTRAST (driving_professionally)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 
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LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER distance_per_day 

  /CONTRAST (distance_per_day)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER distance_per_week 

  /CONTRAST (distance_per_week)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER frequency_highway 

  /CONTRAST (frequency_highway)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER frequency_ring_road 

  /CONTRAST (frequency_ring_road)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER influence_cost 

  /CONTRAST (influence_cost)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 
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LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER influence_time 

  /CONTRAST (influence_time)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER influence_comfort 

  /CONTRAST (influence_comfort)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER influence_safety 

  /CONTRAST (influence_safety)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER trip_frequency 

  /CONTRAST (trip_frequency)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER reason_for_trip 

  /CONTRAST (reason_for_trip)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 
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LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER frequency_job 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER frequency_shopping 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER frequency_fun 

  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER frequency_other 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

 

/* multivariate logistic models 

/* model a 

 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 
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  /METHOD=ENTER education income car_D_L car_owner driving_experience frequency_job 

frequency_shopping frequency_other distance_per_week frequency_highway frequency_ring_road 

influence_time influence_comfort influence_safety 

  /CONTRAST (distance_per_week)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (frequency_ring_road)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_safety)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (education)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (income)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (car_D_L)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (car_owner)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (driving_experience)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (frequency_highway)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_time)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_comfort)=Indicator(1) 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR SUMMARY CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

 

 

/* model b 

 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER education income car_D_L car_owner  frequency_job  frequency_other 

distance_per_week  frequency_ring_road influence_time influence_comfort influence_safety 

  /CONTRAST (distance_per_week)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (frequency_ring_road)=Indicator(1) 
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  /CONTRAST (influence_safety)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (education)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (income)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (car_D_L)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (car_owner)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_time)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_comfort)=Indicator(1) 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR SUMMARY CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

 

/* model c 

 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER  income car_D_L car_owner  frequency_job  frequency_other distance_per_week  

frequency_ring_road  influence_comfort influence_safety 

  /CONTRAST (distance_per_week)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (frequency_ring_road)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_safety)=Indicator(1) 

   /CONTRAST (income)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (car_D_L)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (car_owner)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_comfort)=Indicator(1) 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR SUMMARY CI(90) 
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  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

 

/* model d 

 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES binary_correct 

  /METHOD=ENTER  income car_D_L car_owner  frequency_job  distance_per_week  

frequency_ring_road  influence_comfort influence_safety 

  /CONTRAST (distance_per_week)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (frequency_ring_road)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_safety)=Indicator(1) 

   /CONTRAST (income)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (car_D_L)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (car_owner)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_comfort)=Indicator(1) 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR SUMMARY CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 
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script ερώτημα b 

* Encoding: windows-1253. 

/* question b 

/*ordinal univariate models 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY gender 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY age 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY job 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY education 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 
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  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY residence 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY job_location 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY income 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY motorcycle_D_L 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 
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PLUM gm_public_trunsportation BY car_D_L 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY truck_D_L 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY car_owner 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY driving_experience 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY driving_professionally 
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  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY vehicle_for_job 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY shopping 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY vehicle_for_fun 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY vehicle_other 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 
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  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation WITH frequency_job 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation WITH frequency_shopping 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation WITH frequency_fun 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation WITH frequency_other 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 
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PLUM gm_public_trunsportation BY distance_per_day 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY distance_per_week 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY frequency_highway 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY frequency_ring_road 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY influence_cost 
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  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY influence_time 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY influence_comfort 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY influence_safety 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY trip_frequency 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 
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  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY reason_for_trip 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

/*multivariate ordinal  model 

 /* model a 

/* test refers to overall wald test 

  

PLUM gm_public_trunsportation BY gender age job education residence job_location income 

distance_per_week frequency_highway frequency_ring_road influence_time influence_comfort 

influence_safety trip_frequency reason_for_trip WITH frequency_job  

frequency_shopping  frequency_fun frequency_other 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL 

 /TEST=gender 1 -1;  

 /TEST=age 1 0 0 -1; 

             age 0 1 0 -1; 

             age 0 0 1 -1 

  /TEST=job 1 0 0 0 -1; 
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             job 0 1 0 0 -1; 

             job 0 0 1 0 -1; 

             job 0 0 0 1 -1 

  /TEST=education 1 0 0  -1; 

             education 0 1 0  -1; 

             education 0 0 1  -1 

  /TEST=residence 1 0 0 0 0 -1; 

             residence 0 1 0 0 0 -1; 

             residence 0 0 1 0 0 -1; 

             residence 0 0 0 1 0 -1; 

             residence 0 0 0 0 1 -1 

  /TEST=job_location 1 0 0 0 0 0 -1; 

             job_location 0 1 0 0 0 0 -1; 

             job_location 0 0 1 0 0 0 -1; 

             job_location 0 0 0 1 0 0 -1; 

             job_location 0 0 0 0 1 0 -1; 

             job_location 0 0 0 0 0 1 -1 

 /TEST=income 1 0 0 0 -1; 

              income 0 1 0 0 -1; 

              income 0 0 1 0 -1; 

              income 0 0 0 1 -1 

 /TEST= distance_per_week 1 0 -1; 

             distance_per_week 0 1 -1 

  /TEST=frequency_highway 1 0 0 0 -1; 

              frequency_highway 0 1 0 0 -1; 
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              frequency_highway 0 0 1 0 -1; 

              frequency_highway 0 0 0 1  -1 

 /TEST=frequency_ring_road 1 0 0 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 1 0 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 0 1 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 0 0 1  -1 

  /TEST=influence_time 1 0 0 0  -1; 

              influence_time 0 1 0 0  -1; 

              influence_time 0 0 1 0  -1; 

              influence_time 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_comfort 1 0 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 1 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 1 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_safety 1 0 0 0 -1; 

              influence_safety 0 1 0 0  -1; 

              influence_safety 0 0 1 0  -1; 

              influence_safety 0 0 0 1  -1 

  /TEST=trip_frequency 1 0 0 0 0 -1; 

             trip_frequency 0 1 0 0 0 -1;       

             trip_frequency 0 0 1 0 0 -1;      

             trip_frequency 0 0 0 1 0 -1;      

             trip_frequency 0 0 0 0 1 -1 

   /TEST=reason_for_trip 1 0 -1; 

              reason_for_trip 0 1 -1. 
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 /* model b 

* OMS. 

DATASET DECLARE  plum. 

OMS 

  /SELECT TABLES 

  /IF COMMANDS=['PLUM'] SUBTYPES=['Parameter Estimates'] 

  /DESTINATION FORMAT=SAV NUMBERED=TableNumber_ 

   OUTFILE='plum'. 

 

PLUM gm_public_trunsportation BY gender age job education residence job_location income 

distance_per_week  frequency_ring_road influence_time influence_comfort influence_safety 

trip_frequency reason_for_trip WITH frequency_job  

frequency_shopping  frequency_fun frequency_other 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL 

 /TEST=gender 1 -1;  

 /TEST=age 1 0 0 -1; 

             age 0 1 0 -1; 

             age 0 0 1 -1 

  /TEST=job 1 0 0 0 -1; 

             job 0 1 0 0 -1; 

             job 0 0 1 0 -1; 

             job 0 0 0 1 -1 
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  /TEST=education 1 0 0  -1; 

             education 0 1 0  -1; 

             education 0 0 1  -1 

  /TEST=residence 1 0 0 0 0 -1; 

             residence 0 1 0 0 0 -1; 

             residence 0 0 1 0 0 -1; 

             residence 0 0 0 1 0 -1; 

             residence 0 0 0 0 1 -1 

  /TEST=job_location 1 0 0 0 0 0 -1; 

             job_location 0 1 0 0 0 0 -1; 

             job_location 0 0 1 0 0 0 -1; 

             job_location 0 0 0 1 0 0 -1; 

             job_location 0 0 0 0 1 0 -1; 

             job_location 0 0 0 0 0 1 -1 

 /TEST=income 1 0 0 0 -1; 

              income 0 1 0 0 -1; 

              income 0 0 1 0 -1; 

              income 0 0 0 1 -1 

 /TEST= distance_per_week 1 0 -1; 

             distance_per_week 0 1 -1 

 /TEST=frequency_ring_road 1 0 0 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 1 0 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 0 1 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 0 0 1  -1 

  /TEST=influence_time 1 0 0 0  -1; 



 ΔΙΕΡΕΤΝΗ΢Η ΣΗ΢ ΕΠΙΔΡΑ΢Η΢ TΗ΢ ΠΛΗΡΟΥΟΡΙΑ΢ ΣΩΝ ΔΙΑΔΙΚΣΤΑΚΩΝ ΦΑΡΣΩΝ ΢ΣΗ 
΢ΤΜΠΕΡΙΥΟΡΑ ΣΩΝ ΜΕΣΑΚΙΝΟΤΜΕΝΩΝ 

 

209 
 

              influence_time 0 1 0 0  -1; 

              influence_time 0 0 1 0  -1; 

              influence_time 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_comfort 1 0 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 1 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 1 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_safety 1 0 0 0 -1; 

              influence_safety 0 1 0 0  -1; 

              influence_safety 0 0 1 0  -1; 

              influence_safety 0 0 0 1  -1 

  /TEST=trip_frequency 1 0 0 0 0 -1; 

             trip_frequency 0 1 0 0 0 -1;       

             trip_frequency 0 0 1 0 0 -1;      

             trip_frequency 0 0 0 1 0 -1;      

             trip_frequency 0 0 0 0 1 -1 

   /TEST=reason_for_trip 1 0 -1; 

              reason_for_trip 0 1 -1. 

 

* OMSEND. 

OMSEND TAG=['$Id1']. 

 

DATASET ACTIVATE plum. 

 

SAVE OUTFILE='C:\Users\Alex\Documents\Gary\My files\homebased\άννα\odds ratios for b.sav' 
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  /COMPRESSED. 

 

/* generate odds ratios in the new file 

 

COMPUTE Exp_B = EXP(Estimate). 

COMPUTE Lower = EXP(LowerBound). 

COMPUTE Upper = EXP(UpperBound). 

FORMATS Exp_B Lower Upper (F8.3). 

EXECUTE. 

 

DATASET ACTIVATE plum. 

SAVE OUTFILE='C:\Users\Alex\Documents\Gary\My files\homebased\άννα\odds ratios for b.sav' 

 /COMPRESSED. 

 

 

/*model c 

 

 PLUM gm_public_trunsportation BY gender age job education residence job_location income 

distance_per_week  influence_comfort influence_safety trip_frequency reason_for_trip WITH 

frequency_job frequency_shopping frequency_fun 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 
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script ερώτημα c 

/* question c 

/*ordinal univariate models 

 

PLUM change_route BY gender 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY age 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY job 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY education 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 
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PLUM change_route BY residence 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY job_location 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY income 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY driving_experience 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY driving_professionally 
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  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route WITH frequency_job 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route WITH frequency_shopping 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route WITH frequency_fun 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route WITH frequency_other 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 
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  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY distance_per_day 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY distance_per_week 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY frequency_highway 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY frequency_ring_road 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 
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PLUM change_route BY influence_cost 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY influence_time 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY influence_comfort 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY influence_safety 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY trip_frequency 
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  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

PLUM change_route BY reason_for_trip 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL. 

 

 

 

/*multivariate ordinal  model 

 /* model a 

  

PLUM change_route BY  age  education  income frequency_ring_road influence_cost influence_comfort 

influence_safety  WITH frequency_shopping frequency_other 

  /CRITERIA=CIN(90) DELTA(0) LCONVERGE(0) MXITER(100) MXSTEP(5) PCONVERGE(1.0E-6) 

SINGULAR(1.0E-8) 

  /LINK=LOGIT 

  /PRINT=FIT PARAMETER SUMMARY TPARALLEL 

 /TEST=age 1 0 0 -1; 

             age 0 1 0 -1; 

             age 0 0 1 -1 

  /TEST=education 1 0 0  -1; 
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             education 0 1 0  -1; 

             education 0 0 1  -1 

 /TEST=income 1 0 0 0 -1; 

              income 0 1 0 0 -1; 

              income 0 0 1 0 -1; 

              income 0 0 0 1 -1 

  /TEST=frequency_ring_road 1 0 0 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 1 0 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 0 1 0 -1; 

              frequency_ring_road 0 0 0 1  -1 

 /TEST=influence_cost 1 0 0 0  -1; 

              influence_cost 0 1 0 0  -1; 

              influence_cost 0 0 1 0  -1; 

              influence_cost 0 0 0 1  -1     

/TEST=influence_comfort 1 0 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 1 0 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 1 0  -1; 

              influence_comfort 0 0 0 1  -1      

 /TEST=influence_safety 1 0 0 0 -1; 

              influence_safety 0 1 0 0  -1; 

              influence_safety 0 0 1 0  -1; 

              influence_safety 0 0 0 1  -1. 
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/* logistic univariate models 

 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER gender 

  /CONTRAST (gender)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER age 

  /CONTRAST (age)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER job 

  /CONTRAST (job)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER education 

  /CONTRAST (education)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER residence 

  /CONTRAST (residence)=Indicator(1) 
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   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER job_location 

  /CONTRAST (job_location)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER income 

  /CONTRAST (income)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER driving_experience 

  /CONTRAST (driving_experience)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER driving_professionally 

  /CONTRAST (driving_professionally)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER distance_per_day 

  /CONTRAST (distance_per_day)=Indicator(1) 
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   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER distance_per_week 

  /CONTRAST (distance_per_week)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER frequency_highway 

  /CONTRAST (frequency_highway)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER frequency_ring_road 

  /CONTRAST (frequency_ring_road)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER influence_cost 

  /CONTRAST (influence_cost)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER influence_time 

  /CONTRAST (influence_time)=Indicator(1) 
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   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER influence_comfort 

  /CONTRAST (influence_comfort)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER influence_safety 

  /CONTRAST (influence_safety)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER trip_frequency 

  /CONTRAST (trip_frequency)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER reason_for_trip 

  /CONTRAST (reason_for_trip)=Indicator(1) 

   /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER frequency_job 

  /CLASSPLOT 
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  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER frequency_shopping 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER frequency_fun 

  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER frequency_other 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 

 

 

/* multivariate model 

 

LOGISTIC REGRESSION VARIABLES change_route_binary 

  /METHOD=ENTER age education residence income frequency_shopping frequency_highway 

influence_safety 

  /CONTRAST (age)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (education)=Indicator(1) 
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  /CONTRAST (residence)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (income)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (frequency_highway)=Indicator(1) 

  /CONTRAST (influence_safety)=Indicator(1) 

  /CLASSPLOT 

  /PRINT=GOODFIT CORR CI(90) 

  /CRITERIA=PIN(0.15) POUT(0.20) ITERATE(20) CUT(0.5). 
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script ερώτημα d 

/* question d 

 

USE ALL. 

COMPUTE filter_$=(var_option=1 | var_option=2). 

VARIABLE LABELS filter_$ 'var_option=1 | var_option=2 (FILTER)'. 

VALUE LABELS filter_$ 0 'Not Selected' 1 'Selected'. 

FORMATS filter_$ (f1.0). 

FILTER BY filter_$. 

EXECUTE. 

 

* Custom Tables. 

 

CTABLES 

  /VLABELS VARIABLES=use_unknown_route gm_fastest_route gm_traffic_situation traffic_jam 

time_pressure gm_parameters option_avoid_motorways option_avoid_tollbooth options_avoid_ferry 

options_avoid_unknown options_none_from_the_above change_route 

change_vehicle arrival_time option_arrival_departure getting_lost gm_notifications 

multiple_destinations necessary_gp var_option 

    DISPLAY=LABEL 

  /TABLE use_unknown_route [C] + gm_fastest_route [C] + gm_traffic_situation [C] + traffic_jam [C] + 

time_pressure [C] + gm_parameters [C] + option_avoid_motorways [C] + option_avoid_tollbooth [C] + 

options_avoid_ferry [C] + options_avoid_unknown [C] + 

options_none_from_the_above [C] + change_route [C] + change_vehicle [C] + arrival_time [C] + 

option_arrival_departure [C] + getting_lost [C] + gm_notifications [C] + multiple_destinations [C] + 

necessary_gp [C] BY var_option [C][COUNT F40.0, COLPCT.COUNT 

PCT40.1] 
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  /CATEGORIES VARIABLES=use_unknown_route gm_fastest_route gm_traffic_situation traffic_jam 

time_pressure gm_parameters option_avoid_motorways option_avoid_tollbooth options_avoid_ferry 

options_avoid_unknown options_none_from_the_above change_route 

change_vehicle arrival_time option_arrival_departure getting_lost gm_notifications 

multiple_destinations necessary_gp ORDER=A KEY=VALUE EMPTY=INCLUDE 

  /CATEGORIES VARIABLES=var_option [1, 2] EMPTY=INCLUDE 

  /SIGTEST TYPE=CHISQUARE ALPHA=0.1 INCLUDEMRSETS=YES CATEGORIES=ALLVISIBLE. 

 

 

CROSSTABS 

  /TABLES=use_unknown_route BY var_option 

  /FORMAT=AVALUE TABLES 

  /STATISTICS=CHISQ 

  /CELLS=COUNT 

  /COUNT ROUND CELL 

  /METHOD=EXACT TIMER(5). 

 

CROSSTABS 

  /TABLES=gm_fastest_route BY var_option 

  /FORMAT=AVALUE TABLES 

  /STATISTICS=CHISQ 

  /CELLS=COUNT 

  /COUNT ROUND CELL 

  /METHOD=EXACT TIMER(5). 

 

CROSSTABS 
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  /TABLES=option_avoid_motorways BY var_option 

  /FORMAT=AVALUE TABLES 

  /STATISTICS=CHISQ 

  /CELLS=COUNT 

  /COUNT ROUND CELL 

  /METHOD=EXACT TIMER(5). 

 

CROSSTABS 

  /TABLES=options_avoid_ferry BY var_option 

  /FORMAT=AVALUE TABLES 

  /STATISTICS=CHISQ 

  /CELLS=COUNT 

  /COUNT ROUND CELL 

  /METHOD=EXACT TIMER(5). 

 

CROSSTABS 

  /TABLES=getting_lost BY var_option 

  /FORMAT=AVALUE TABLES 

  /STATISTICS=CHISQ 

  /CELLS=COUNT 

  /COUNT ROUND CELL 

  /METHOD=EXACT TIMER(5). 

 

CROSSTABS 

  /TABLES=necessary_gp BY var_option 
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  /FORMAT=AVALUE TABLES 

  /STATISTICS=CHISQ 

  /CELLS=COUNT 

  /COUNT ROUND CELL 

  /METHOD=EXACT TIMER(5). 

 

FILTER OFF. 

USE ALL. 

EXECUTE. 
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Παρϊρτημα IV Μαθηματικό επεξόγηςη ερμηνεύασ μοντϋλων_παρϊδειγμα 

 

Παξαθάησ παξνπζηάδεηαη ελδεηθηηθά έλα παξάδεηγκα πνπ αθνξά ηελ εξκελεία ησλ 

απνηειεζκάησλ ηνπ κνληέινπ 1. Αληίζηνηρα γίλνληαη φιεο νη ζπγθξίζεηο κεηαμχ ησλ θαηεγνξηψλ 

ησλ αλεμάξηεησλ κεηαβιεηψλ θαη ησλ θαηεγνξηψλ αλαθνξάο ηνπο θαη γηα ηα ππφινηπα κνληέια 

παιηλδξφκεζεο πνπ δεκηνπξγήζεθαλ. 

Με βάζε ηελ ζεσξία πνπ αλαπηχρζεθε ζην θεθάιαην 3 πξνθχπηεη : 

 

 

 

Έζησ φηη ρ είλαη ε κεηαβιεηή distance_per_week, ε νπνία παξαηεξνχκε φηη είλαη ζηαηηζηηθά 

ζεκαληηθή απφ ηνλ Πίλαθα 50  (sig=0.011<0.1) θαη i=1 , πνπ αληηζηνηρεί ζε δηαλπφκελα 

ρηιηφκεηξα ηελ εβδνκάδα  50 έσο 100 (είλαη ζηαηηζηηθά ζεκαληηθή κε p_value=0.004). Θέινπκε 

λα ζπγθξίλνπκε ηελ πηζαλφηεηα ηα άηνκα πνπ αλήθνπλ ζηελ θαηεγνξία 

distance_per_week=distance_per_week(1)  ζε ζρέζε κε ηα άηνκα πνπ αλήθνπλ ζηελ θαηεγνξία 

αλαθνξάο, πνπ είλαη ε κεγαιχηεξε θαηεγνξία distance_per_week=distance_per_week(n)= 

distance_per_week(3) 

λα ρξεζηκνπνηνχλ πνιχ έσο πάξα πνιχ ην Google maps κε απηνθίλεην(P(Y)=1, φπνπ Τ ε 

εμαξηεκέλε κεηαβιεηή, δειαδή ε ζπρλφηεηα ρξήζεο ηνπ Google maps κε απηνθίλεην). 

΢ηελ εμίζσζε ηνπ odds(ρ=1) φιεο νη άιιεο κεηαβιεηέο παξακέλνπλ ζηαζεξέο ιακβάλνληαο ηελ 

ηηκή 1 , ελψ νη ππφινηπεο θαηεγνξίεο ηεο κεηαβιεηήο πνπ κειεηάηαη ιακβάλνπλ ηελ ηηκή 0. ΢ηελ 

εμίζσζε ηνπ νdds(x=3)ε θαηεγνξία αλαθνξάο ( εδψ i=3) ιακβάλεη ηελ ηηκή 0, νη ππφινηπεο 

θαηεγνξίεο ηεο κεηαβήηέο ιακβάλνπλ ηελ ηηκή 0 θαη νη ππφινηπεο κεηαβιεηέο ηελ ηηκή 1. 

΢πλεπψο , 

 

 

Η ηηκή απηή απνηειέη ηελ ζηήιε EXP(B) ηνπ πίλαθα ηνπ κνληέινπ 

Δθφζνλ φηαλ OR>1 ε πξφθιεζε ηνπ αηηίνπ ζρεηίδεηαη κε πςειή πηζαλφηεηα λα ζπκβεί επλντθφ 

απνηέιεζκα. Όζνη αλήθνπλ ζηελ θαηεγνξία 1 ηεο κεηαβιεηήο distance_per_week, έρνπλ 

πεξηζζφηεξεο πηζαλφηεηεο  (θαηά e
1,549

=4.705 θνξέο) λα εκθαλίζνπλ  P(Y=1) ζε ζρέζε κε 

απηνχο  πνπ αλήθνπλ ζηελ θαηεγνξία αλαθνξάο ηεο κεηαβιεηήο. 

( )

( )

i
Bi Bn

Bn

odds x xi e
OR e

odds x xn e



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
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1

e
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e
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     
  
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